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1. CONCEPCAO E JUSTIFICATIVA

O conhecimento humano se caracterizou por uma dinamica basicamente cumulativa até
o século XIX, com correcBes ocasionais. No século XX, o acelerado crescimento da ciéncia e
da tecnologia revelou uma dindmica diferente, onde o conhecimento tecnoldgico passou a
transformar-se velozmente. A aceleracdo do desenvolvimento tecnoldgico aliado aos
modernos processos de producdo industrial € um fendmeno que vem se difundindo
mundialmente através dos processos de internacionalizacéo e globalizacdo das economias. A
automacdo industrial tem uma utilidade cada vez maior dentro da moderna economia, atuando
como importante meio para obtencdo de produtividade, qualidade e competitividade nas
sociedades humanas. Reflexos deste processo mundial ja sdo observados de forma intensa no
Brasil, obrigando as inddstrias nacionais a se adaptarem as novas exigéncias do mercado
mundial. Dada a facilidade de ingresso de produtos estrangeiros no pais, a fim de competir no
mercado nacional e internacional a inddstria brasileira tem se reestruturado e investido na
capacitacdo de seus recursos humanos. Existe uma acelerada demanda por tecnologias
voltadas para automacéo, favorecendo o desenvolvimento de novas metodologias de projeto e
processos de automacdo e controle. Diante desta realidade, e seguindo sua tradicdo de
impulsionar o desenvolvimento tecnoldgico brasileiro, o IFSP se propde a oferecer a

comunidade o presente curso de Engenharia de Controle e Automacao.

De acordo com o Professor Nobre (2002) a regido metropolitana de Sdo Paulo
representa uma parcela significativa de producdo e populacdo regional, tendo uma grande
importancia nos contexto estadual e nacional, pois com 71% da populacdo do Estado e 16%
do Brasil, sendo responsavel por quase 80% do PIB estadual e 30% do nacional. Segundo as
pesquisas da Fundacdo Sistema Estadual de Analise de Dados-Seade a regido Metropolitana
de Sdo Paulo tem elevada concentracdo de industrias e servicos de alta tecnologia (que
utilizam e/ou produzem sistemas e equipamentos automatizados) assim como se pode
observar nas regibes do seu entorno, como Campinas (com um aglomerado de
telecomunicagdes), Sdo José dos Campos (com a presenca significativa de empresas do setor
aeroespacial) e a Baixada Santista (com um importante conjunto de industrias petroquimicas
mais 0 Porto de Santos). Estas regides apresentam alto grau de absorcdo de empregos com
qualificagdo tecnologica como: engenheiros de controle e automacao; engenheiros eletricistas;

engenheiros mecanicos; etc.
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As informacgoes, constantes na Pesquisa da Atividade Econdmica Regional-Paer, sobre
0 processo de difusdo de automacéo industrial nas industrias paulistas, Tabela 1 e 2, revelam a
natureza seletiva e heterogénea do uso de novos equipamentos e o impacto limitado e
diversificado sobre o perfil da méo-de-obra demandada. Este padrdo de difusdo tecnoldgica
sugere que, para as grandes unidades, os critérios de recrutamento e qualificacdo sdo mais
exigentes, ou seja, ha uma grande absorcdo de médo-de-obra qualificada em nivel tecnoldgico.
A pesquisa ainda revela os setores que mais utilizam tecnologias de automacao industrial e o
mercado de trabalho em potencial para o egresso do curso de engenharia de controle e
automacdo. Podem-se destacar os seguintes ramos de atividades: Industria de petrdleo e gés;
Industria metal-mecénica; Industria automobilistica; Inddstria naval; IndUstria aerondutica;

Industria siderdrgica; Industria de transformacdo; Empreendimentos de consultoria e servicos.

Tabela 1

Proporgéo de Unidades Locais da Industria com Equipamentos Selecionados de Automacéo
Industrial ou Sistemas Integrados de Controle Selecionados, segundo Atividades
Estado de S&o Paulo

2001
Atividades %

TOTAL 16,95
Industria Extrativa 7,50
Fab. de Alimentos e Bebidas 16,43
Fab. de Produtos Téxteis 15,54
Confec. de Vestuarios e Acessorios 7,19
Prepar. e Confec. de Artef. de Couro 8,13
Fab. de Celulose e Papel 15,61
Edicéo, Impressédo, Reprod. de Grav. 10,74
Fab. e Ref. Petrdleo, Alcool 66,86
Fab. de Produtos Quimicos 25,38
Fab. de Artigos de Borracha e Plasticos 25,43
Fab. Prod. Minerais N&do-Metélicos 10,88
Metalurgia Béasica 19,98
Fab. Prod. Metal (Excl. Mag. e Eq.) 20,48
Fab. de Maquinas e Equipamentos 26,25
Fab. de Mag. Escritério e Equipamentos de Informatica 20,13
Fab. de Magq., Ap. e Mat. Elétrico 25,18
Fab. Mat. Eletronico e Aparelhos e Equipamentos de Comunicagdes 34,20
Fab. Equip. Méd. Otica e Reldgios, Instr. Precisdo, Automagao Industrial 22,21
Fab. e Montagem de Veiculos Automotores, Reboques e Carrocerias 29,96
Fab. Outros Equip. de Transp. 24,97
Outras Industrias 10,94

Fonte: Fundacéo Seade. Pesquisa da Atividade Econdmica Paulista - Paep 2001.
Nota: Proporcéo de unidades locais em relagdo ao total.
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Tabela 2

Unidades Locais da Indistria com Equipamentos Selecionados de Automagéo
Industrial ou Sistemas Integrados de Controle Selecionados, segundo Atividades
Estado de S&o Paulo

2001
Atividades Unidades Locais

TOTAL 7.102
IndUstria Extrativa 51
Fab. de Alimentos e Bebidas 696
Fab. de Produtos Téxteis 293
Confec. de Vestuarios e Acessorios 344
Prepar. e Confec. de Artef. de Couro 109
Fab. de Celulose e Papel 139
Edic&o, Impresséo, Reprod. de Grav. 284
Fab. e Ref. Petréleo, Alcool 51
Fab. de Produtos Quimicos 507
Fab. de Artigos de Borracha e Plasticos 745
Fab. Prod. Minerais Nao-Metélicos 316
Metalurgia Basica 247
Fab. Prod. Metal (Excl. Mag. e Eq.) 1.029
Fab. de Maquinas e Equipamentos 778
Fab. de M&g. Escritério e Equipamentos de Informéatica 26
Fab. de Mag., Ap. e Mat. Elétrico 299
Fab. Mat. Eletrénico e Aparelhos e Equipamentos de Comunicacgdes 144
Fab. Equip. Méd. Otica e Reldgios, Instr. Precisdo, Automago Industrial 126
Fab. e Montagem de Veiculos Automotores, Reboques e Carrocerias 363
Fab. Outros Equip. de Transp. 55
Outras Industrias 500

Fonte: Fundacdo Seade. Pesquisa da Atividade Econdmica Paulista - Paep 2001.

O grau de difusdo da automacdo pode ser considerado relativamente baixo no total da
indUstria, comparativamente a adocdo de novas estratégias de qualidade e produtividade,
embora seja elevado nas unidades produtivas de maior porte, Tabela 3.
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Tabela 3

Proporcdo de Unidades Locais da Indistria com Equipamentos Selecionados
de Automacéo Industrial ou Sistemas Integrados de Controle Selecionados,
segundo Faixas de Pessoal Ocupado

Estado de Sdo Paulo

2001

Faixas de Pessoal Ocupado %
TOTAL 16,95
Até 29 Pessoas 11,23
30 a 99 Pessoas 30,67
100 a 499 Pessoas 58,92
500 e Mais Pessoas 84,35

Fonte: Fundagéo Seade. Pesquisa da Atividade Econdmica Paulista - Paep 2001.
Nota: Proporcéo de unidades locais em relagéo ao total.

A industria da Regido Metropolitana de Sdo Paulo, embora ndo apresente a taxa
relativa mais elevada de usuarios de equipamento de automacdo industrial (17%),
proporcionalmente, em termos absolutos, consolida-se como o maior parque fabril de
automacdo do Estado, com 3.641 empresas usuarias de automacgdo em 2001 e também como o
mais atualizado, com uma média de idade dos equipamentos entre 1 a 5 anos de uso para 45%

das unidades, conforme os dados apresentados nas Tabelas 4 e 5.
Tabela 4

Proporcédo de Unidades Locais da Indistria com Equipamentos Selecionados
de Automacao Industrial ou Sistemas Integrados de Controle Selecionados
Regides do Estado de Sdo Paulo

2001
Regibes %

TOTAL 16,95
Regiéo Metropolitana de S&o Paulo 16,85
Regido Metropolitana da Baixada Santista e Regi&do Administrativa de Registro

13,13
Regido Administrativa de Sdo José dos Campos 19,82
Regido Administrativa de Sorocaba 18,87
Regiao Administrativa de Campinas 17,22
Regido Norte do Estado 18,25
Regido Oeste do Estado 13,38

Fonte: Fundacéo Seade. Pesquisa da Atividade Econdmica Paulista - Paep 2001.
Nota: Propor¢éo de unidades locais em relacéo ao total.
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Tabela 5

Unidades Locais da IndUstria com Equipamentos Selecionados de Automagéo
Industrial ou Sistemas Integrados de Controle Selecionados
Regi6es do Estado de S&o Paulo

2001
Regides Unidades Locais

TOTAL 7.102
Regido Metropolitana de S&o Paulo 3.633
Regi&o Metropolitana da Baixada Santista e Regido Administrativa de Registro 87
Regido Administrativa de Sdo José dos Campos 233
Regido Administrativa de Sorocaba 477
Regido Administrativa de Campinas 1.376
Regi&o Norte do Estado 856
Regido Oeste do Estado 441

Fonte: Fundagao Seade. Pesquisa da Atividade Econdmica Paulista - Paep 2001.

As novas tecnologias, com destaque para a automacdo, estabeleceram uma nova
organizacdo e estrutura para a producédo, do que decorre a necessidade de refletir e direcionar
esforcos para a formacdo de profissionais para o processo produtivo. A inddstria requer
profissionais que possuam competéncias para implementa a producdo, para garantir a

manutencg&o, configurar e ampliar as instalagdes industriais.

A aquisicdo de novas tecnologias e equipamentos de automacgdo industrial assume
relevancia quanto as estratégias das empresas para aumentar sua competitividade no mercado,
seja pela oferta de produtos que atendam a exigéncias internacionais de qualidade, seja
através da reducdo de seus custos internos de producao e elevacdo significativa dos niveis de
produtividade.

Assim sendo, analisando os dados do Seade-Paer sobre a regido metropolitana de Sédo
Paulo e seu entorno, as necessidades atuais para implementacdo de novos paradigmas de
producdo com utilizacdo de sistemas automatizados na industria paulista, a formacdo de mao-
de-obra com qualificacdo tecnologica, conclui-se que estes fatores séo alicerces fundamentais
para justificar a implantagdo de um curso de Engenharia de Controle e Automagdo no
Instituto Federal de Educacéo, Ciéncia e Tecnologia de S&o Paulo que atenda as necessidades
regionais. Outro resultado importante produzido pela Paer, a partir das informac6es prestadas
pelas empresas, indica 0 baixo grau de envolvimento entre as unidades e a rede de escolas
profissionalizantes, com resultados mais expressivos somente para as unidades de grande

porte. Este fator revelador deve ser norteador de uma politica institucional para
;
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implementacdo de um curso de Engenharia de Controle e Automacéo que consiga vislumbrar
parcerias e acordos para difusdo das tecnologias empregadas na automacdo nas industrias

menos favorecidas de apoio técnico.

1.1 - VISAO E CONTEXTUALIZACAO DO IFSP

O projeto deste curso deve ser voltado a modernidade. Por exemplo, conceitos
contemporaneos de gestdo, planejamento e controle da producdo serdo contemplados nos

componentes curriculares.

O desenvolvimento acelerado impde as instituicdes de ensino tecnoldgico uma maior
agilidade na adaptacdo de seus cursos as necessidades do mercado, o que implica uma forte
integracdo com o setor produtivo e a busca de alternativas técnico-pedagdgicas que aliem
capacidades e competéncias. Além de amplos conhecimentos cientificos que proporcionem
capacidades exigidas pela sociedade contemporanea, os trabalhadores devem ter

competéncias especificas, de forma que possam atuar nos modernos processos produtivos.

Os cursos em moldes convencionais geralmente procuram dotar o aluno de um conjunto
de conhecimentos que o acompanhar&o pelo resto da vida, que supostamente serdo usados na
solucdo de questBes pertinentes a uma probleméatica mais ou menos permanente. Nessa
perspectiva o retorno desse aluno a Universidade ndo € mais esperado. Contudo, hoje esse
pressuposto tem perdido validade uma vez que o profissional tenderd a renovar seus
conhecimentos ao longo da carreira, 0 que o conduzira a alguma forma de interacdo com a
Universidade. Torna-se essencial a énfase em uma preparagédo voltada para o enfrentamento
de problemaéticas novas, € ndo em um conhecimento acabado para ser aplicado em situacdes

repetitivas.

Outro aspecto considerado na elaboracdo deste projeto refere-se a necessidade de
resgatar a integridade do conhecimento, usualmente fragmentado. Uma nova abordagem,
chamada "interdisciplinaridade”, considera este ponto, na qual se articulam varias disciplinas
para enfrentar determinada problematica. Essa técnica valoriza naturalmente o trabalho
desenvolvido em diferentes disciplinas voltado para a busca de solugbes para alguma
situacdo-problema em estudo. Para isso, os professores precisam frequentemente deixar de
lado temporariamente a légica e o jargdo disciplinares em favor de uma maior abrangéncia do

escopo das suas aulas num contexto real.
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O IFSP tem se modernizado, de maneira que a estrutura institucional devera facilitar a
aplicacdo da interdisciplinaridade. Nesse ambiente, o curso aqui proposto devera ter um olhar
voltado para 0 mundo, em parceria com a sociedade e com o setor produtivo. Espera-se ainda
que tenha um impacto particularmente significativo diante do fato de que o valor do
conhecimento € percebido hoje por todas as camadas sociais e que cursar uma faculdade
tornou-se uma aspiracdo de um grande nimero de cidaddos. O oferecimento deste curso pelo
IFSP, uma instituicdo publica e gratuita, vem de encontro as metas de democratizacdo do

conhecimento e da melhoria da qualidade de vida da sociedade.

O IFSP, verticalizando sua atuacdo no sentido de atendimento a um maior nimero de
cidaddos que desejam estender sua educacdo na via da profissionalizacdo em nivel de terceiro
grau, dotando-os do savoir e do savoir-faire, condicdo de sobrevivéncia nos dias atuais, estara
cumprindo seu papel de proporcionar uma acdo formadora em consonancia com 0s anseios da

sociedade.

E neste sentido que a Educagio Tecnoldgica deve atuar, criando pontes entre as escolas
e 0 setor produtivo, absorvendo as tecnologias emergentes e proporcionando uma formacéo
que integre o conhecimento cientifico (caracteristico das instituicGes de ensino) com a pratica
industrial (préprias do setor produtivo). Para este objetivo as parcerias com o setor produtivo
e o trabalho de pesquisa se tornam essenciais.

Em termos formais, a Engenharia de Controle e Automacdo € uma habilitacdo do
curso de Engenharia Elétrica. No IFSP este projeto foi originalmente elaborado por
professores da Area de Automagcio Industrial sob determinacio da Diretoria Geral, passando
por uma revisdo efetuada por professores pertencentes a diversas areas da instituicdo, sendo
elas: eletrbnica, telecomunicacdes, mecanica e eletrotécnica. Outras areas da instituicdo
colaboraram na elaboracdo das ementas, tais como as areas de portugués, fisica e matematica.
A grade curricular proposta para o curso atende aos requisitos exigidos pelo MEC para 0s
cursos de Engenharia (Resolugdo CNE/CES n° 11, de 11/3/02). As matérias e disciplinas
relativas a parte de formagéo profissional especifica ddo énfase para a automacao industrial e
aos modernos processos de producdo de acordo com as tendéncias do desenvolvimento
industrial regional, fornecendo ao profissional uma capacidade baseada na politécnica, através
do dominio basico de eletronica e informatica, permitindo sua atuacdo no projeto,

implantacéo e superviséo de sistemas automatizados.
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2. FINALIDADES

Este curso visa atender as necessidades da sociedade de maior seguranca, melhor
qualidade de vida e satisfacdo pessoal. Isto é contemplado na medida em que favorece a
producdo de bens e servicos com qualidade e produtividade ao atender a necessidades de
empresas na area de Automacdo Industrial e formar profissionais para atuar no respectivo

mercado de trabalho.

Ao mesmo tempo, o0 curso devera proporcionar desenvolvimento intelectual e
académico, criando oportunidades para que sejam desenvolvidas competéncias, habilidades e
posturas criticas diante da realidade. E importante fomentar e ampliar reflexdes acerca de

questdes relativas a area de Automacéo Industrial.

O profissional formado estara habilitado a atuar em diversas areas de trabalho onde as
técnicas de controle e automacdo se aplica, incluindo as aplicacdes tradicionais nos sistemas
industriais e em &reas como automotiva, residencial, bancéria, predial, agricola e sistemas
elétricos. O mercado de trabalho para este profissional é amplo, podendo ser formado pelas
empresas clientes das técnicas de controle e automacao, bem como as empresas que fornecem
os servicos de controle e automacdo, integracdo de sistemas e aquelas que
vendem/desenvolvem equipamentos para automacdo. Ademais, devido ao perfil abrangente
do profissional e a diversidade de aplicacdo da automacdo, o egresso podera tornar-se um
empresario, desenvolvendo e gerenciando seu préprio negocio, gerando produtos, servicos e

empregos.

3. OBJETIVOS

O curso de Engenharia de Controle e Automacgao do IFSP tem por objetivo a formacéo
de recursos humanos para o desenvolvimento cientifico e tecnoldgico da area de sistemas de
controle e automacdo, assim como a aplicacdo de tecnologias que visem a melhoria de

produtos e servigos.

Desta forma, objetiva-se a formacgédo de profissionais aptos a atender as crescentes e
variaveis demandas impostas pelas alteracGes tecnoldgicas, sociais e econémicas, numa

quantidade de, no minimo, 40 alunos por ano ao final da implantacéo do curso.
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4. PERFIL DOS PROFISSIONAIS QUE PRETENDE FORMAR

H& uma crescente expectativa de que a comunidade universitaria se comprometa com a
formacdo de individuos capazes de uma acdo interativa e responsavel na sociedade. A
velocidade com que os novos conhecimentos cientificos e tecnoldgicos sdo gerados,
difundidos, e absorvidos exige que as instituicdes educacionais deixem de ter a atitude
exclusiva de transmissoras de informacfes e enfatizem as atribuicdes mais complexas de
construcdo de saberes. Uma das grandes responsabilidades de todos os niveis educacionais,
particularmente do ensino superior, passa a ser a transformacdo da aprendizagem em um
processo autbnomo e continuo para os egressos dos cursos. Além do dominio de tecnologias
de informacdo e comunicacdo que permitam 0 acesso aos conhecimentos acumulados, tal
formacdo implica também a capacidade de seleciona-los, de reorganiza-los e de produzi-los

autonomamente.

Atualmente os espacos de trabalho sdo cada vez mais espacos de formagao, o que exige
que as instituicdes educacionais se aproximem deles. A reorganizacédo sistémica do mundo do
trabalho e sua flexibilizacdo trazem novas exigéncias ao processo formativo. Competéncias

sociais, antes desconsideradas no ambiente produtivo, sdo cada vez mais valorizadas.

O curso deve destinar-se, além da formacdo de pessoal, a enfocar a necessidade de
ocupacdo de postos de comando e de lideranca técnica nas empresas, e tornar os formandos
capazes de enfrentar problemas novos sem receios, com confianca nas suas potencialidades e

demonstrando capacidade de investigacao e inovacao.

4.1 - PERFIL GERAL

Para alcancar as finalidades do curso o profissional formado em Engenharia de Controle
e Automacdo no IFSP devera apresentar uma bagagem de conhecimentos multidisciplinar
baseada nas areas de eletrénica, mecénica, informatica e processos, além de conhecimentos
solidos em areas basicas como fisica e matematica. Esta base analitico-conceitual sera
acompanhada por uma visdo atualizada da dinamica cientifica e tecnoldgica na sociedade
moderna, bem como de uma consciéncia dos compromissos éticos e da necessidade de

superacéo das desigualdades sociais e da preservacdo do meio ambiente.

11
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Por causa do ambiente de trabalho profissional o egresso devera desenvolver qualidades
pessoais, tais como autonomia, comunicacdo interpessoal e responsabilidade, além de

habilidade em organizar e executar tarefas diversas.

A exigéncia de estar sempre atento as inovacgdes tecnologicas implica que o formado
devera ser capaz de desenvolver-se constantemente, aperfeicoando seus conhecimentos

através de aprendizado continuado e capacidade de pesquisa.

4.2 — PERFIS ESPECIFICOS

Dentre as atividades tipicas do Engenheiro de Controle e Automagdo pode-se citar:
concepcao, especificacdo, configuracdo e instalacdo de sistemas automatizados; projeto e
reforma de méaquinas e processos nao automaticos; avaliacdo de desempenho e otimizacgéo de
sistemas automatizados em operagdo; analise de seguranca e manutencdo de sistemas de
controle e automacdo; integracdo de sistemas automatizados isolados, concebendo uma
automacdo completa desde os sistemas de producdo até os sistemas de gestdo empresarial;
desenvolvimento de produtos, servigos e software para controle e automacéo; gerenciamento
dos sistemas produtivos e das informag0es resultantes. Diante desta realidade, pretende-se que
0 profissional formado pelo curso de Engenharia de Controle e Automacdo adquira a
capacidade de atuar como elemento gerador de oportunidades, ao entender, projetar e
gerenciar sistemas e processos que utilizam técnicas de controle e automacdo. O profissional

em questdo estara apto a criar ou dirigir empresas correlatas com a sua formacéo.

O egresso devera ser um eximio conhecedor dos processos que ird automatizar a fim de
que realize um trabalho que atenda as expectativas da producdo, que seja de investimento com
retorno econémico, sempre pensando em flexibilidade, crescimento e integracdo com outros
processos. Ele devera avaliar a necessidade de gastos e propor solucfes simples e de baixo
custo, que muitas vezes implicam modificacbes ou implementagdes que ndo estdo

relacionadas diretamente com a propria automacao.

4.3 - COMPETENCIAS E HABILIDADES

Ao final do curso espera-se que o profissional formado tenha desenvolvido

competéncias e habilidades importantes, tais como: as relacionadas com trabalho em equipe;
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auto-aprendizado; comunicagdo; negociacdo; tomada de decisdes; resolucdo de problemas;
pensamento critico; organizacdo; lideranca; planejamentos; ética e responsabilidade
profissionais; impactos nos contextos social e ambiental; gerenciamento administrativo,
econémico, empresarial e gerenciamento de projetos. Elas favorecerdo que o profissional
desempenhe eficaz e eficientemente as funcdes que Ihe competem, conforme documentado
nas resolucdes do CONFEA (Resoluges n®. 218, de 29 de junho de 1973 e 427, de 5 de
marc¢o de 1999):

Compete ao Engenheiro de Controle e Automacao o desempenho das seguintes
atividades, no que se refere ao controle e automacdo de equipamentos,
processos, unidades e sistemas de producéo, seus servicos afins e correlatos:

= Supervisdo, coordenacao e orientacao técnica;

= Estudo, planejamento, projeto e especificacdo;

= Estudo de viabilidade técnico-econémica;

= Assisténcia, assessoria e consultoria;

= Direcdo de obra e servigo técnico;

= Vistoria, pericia, avaliacdo, arbitramento, laudo e parecer técnico;
= Desempenho de cargo e funcéo técnica;

= Ensino, pesquisa, andlise, experimentacdo, ensaio e divulgacdo técnica;

extensao;
= Elaboracéo de orcamento;
= Padronizagdo, mensuracéo e controle de qualidade;
= Execucdo de obra e servico técnico;
= Fiscalizacdo de obra e servi¢o técnico;
» Produgdo técnica e especializada;
= Conducéo de trabalho técnico;

= Conducdo de equipe de instalacdo, montagem, operacdo, reparo ou

manutencao;

= Execucao de instalacdo, montagem e reparo;

13
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= QOperacdo e manutengdo de equipamento e instalagéo;

= Execucdo de desenho técnico.

5. CURRICULO PLENO PROPOSTO

Véarios métodos de aprendizagem estdo sendo empregados nos cursos superiores do

IFSP, tais como:
+ Aulas expositivas; Avaliacdes (convencionais ou especificas);
+  Livros-texto; Artigos; sites académicos e empresariais;
+  Material complementar via meios eletrénicos;
+  Estudos de casos;
+  Entrevista de especialistas;
+  Dinamicas de grupo;
+  Seminarios; Debates; Palestras;
+ Workshops; Feiras Tecnologicas (locais e externas);
+  Projetos integradores interdisciplinares;
+  Competicdes; Jogos;
+  Oficinas de criatividade e resolucéo de problemas;
+  Visitas técnicas a empresas, industrias e universidades;

+ Avaliag0es das Disciplinas e do Curso.

No que se refere as unidades curriculares, é interessante visar uma grade curricular
dindmica, o agrupamento de disciplinas afins, a utilizagdo intensiva de midia eletrnica, bem
como o estimulo ao desenvolvimento de projetos, produtos e servigos por parte dos alunos. E
importante que os alunos sejam expostos aos conhecimentos cientificos atuais, compativeis
com as tecnologias em uso e com 0s novos conceitos da ciéncia que modificam a forma de ver
0 mundo.
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H& o empenho para que 0 curso incorpore pressupostos orientados para a formacéao
social e integral dos egressos para a sociedade, proporcionando-lhes recursos pedagdgicos
para a aquisicdo das ferramentas necessarias a uma atuacdo agil e flexivel no mercado de
trabalho, tornando-os aptos a se adaptarem a diversas atividades de trabalho. Na organizacéo
do ensino devera ser estimulada a conscientizacdo sobre questdes fundamentais da sociedade
atual (tais como oportunidades profissionais, conseqiiéncias da acelerada incorporacdo das
conquistas tecnoldgicas na organizacao social, principios éticos, riscos da destruicdo do meio
ambiente e escassez de energia) por meio de atividades participativas tais como palestras,
debates, aulas, oficinas pedagdgicas. Pretende-se que o profissional formado pelo curso de
Engenharia de Controle e Automacdo desenvolva a capacidade de atuar como elemento
gerador de oportunidades através dos conteudos de educacdo empreendedora constante na

abordagem pedagogica do curso.

5.1-ATIVIDADES COMPLEMENTARES

A grade do curso foi construida de modo a possibilitar ao aluno, desde o primeiro
semestre, um estrito contato entre as aplicacGes praticas e 0s conceitos apresentados nas
disciplinas teoricas. Nos dois semestres iniciais estdo previstas disciplinas de Introducdo a
Engenharia, em que serdo colocadas em pratica as técnicas para o estimulo ao trabalho em
grupo e para a resolugédo de problemas de engenharia. A ementa das disciplinas foi elaborada
de modo a orientar 0s grupos de alunos na elaboracdo de um projeto que serd desenvolvido ao
longo de cada semestre, sendo que serdo utilizados subsidios fornecidos pelas diversas
disciplinas que estdo sendo oferecidas concomitantemente, tais como Desenho para
Engenharia | e 11, Célculo Numérico, Mecéanica Geral e Programacdo de Computadores | e 1l.
O projeto sera especificado de modo a garantir a conclusdo no periodo proposto, sendo que a
énfase dada no primeiro semestre envolvera a constru¢cdo de um sistema mecanico que
utilizard alguns dispositivos elétricos para sua operagdo tais como motores, chaves e outras
pecas. Numa segunda fase do projeto, a ser desenvolvida ao longo do segundo semestre, o
trabalho terda um enfoque mais voltado para a implementacdo de alguns dispositivos
eletronicos de automacdo e controle. Pretende-se desta forma motivar os alunos para que
possam vislumbrar possiveis aplicagdes futuras de conceitos que estdo sendo apresentados
num formato simplificado. O desenvolvimento do projeto devera ocorrer durante as aulas, no

entanto poderdo ser desenvolvidas também atividades complementares durante o periodo
15
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letivo. Nessas mesmas disciplinas também poderdo ser convidados palestrantes para discursar
sobre aplicagbes da tecnologia mais moderna na &rea de controle e automacdo, sempre
procurando apresentar ao aluno conceitos que serdo apresentados no curso e sua relacdo com

a atividade profissional.

O Instituto Federal de Educacdo Tecnolodgica de Séo Paulo dispde de um programa de
iniciacdo cientifica que j& esta em funcionamento h4 cinco anos, sendo que sdo oferecidas em
média, quinze bolsas anuais para que alunos possam desenvolver pesquisas académicas.
Desde 2007 a instituicdo passou a receber também dez bolsas de iniciacdo cientifica
oferecidas pelo CNPg no programa PIBITI e assim, os alunos terdo ainda maiores
possibilidades de desenvolver trabalhos que permitam o conhecimento da atividade de

pesquisa cientifica na area de Controle e Automacao.

A partir do ano de 2006 a instituicdo passou a organizar a Semana de Automagcdo e
Controle, sendo este um evento realizado no segundo semestre de cada ano em que
pesquisadores e profissionais atuantes no mercado de trabalho s&o convidados para a
apresentacdo de palestras que contribuam para um melhor contato do aluno com a realidade
do mercado de trabalho e das aplicacGes de sistemas de controle e automacdo nas mais

diversas areas.

5.2 - GRADE CURRICULAR

A grade curricular proposta contempla todos os aspectos das Diretrizes Curriculares
para os cursos de graduacdo em Engenharia (Resolugdo CNE/CES 11, de 11/03/2002). Ela

estd exposta no Anexo 1.

5.3—-EMENTARIO

As ementas basicas das unidades curriculares estdo apresentadas no Anexo 2,

incluindo bibliografias basicas e complementares de todas as disciplinas.
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6. CORPO DOCENTE

O corpo docente do curso de Engenharia de Controle e Automacéo serad constituido por
professores das vérias areas do IFSP. Devido a origem do curso, grande parte das disciplinas
que compdem os contetdos profissionalizantes e especificos da sua grade curricular sera
ministrada por mestres e doutores das areas tecnologicas. No Anexo 3 esta previsto 0 nimero
de professores necessarios como forca de trabalho. S&o previstos 97 professores trabalhando

simultaneamente, quando todos 0s semestres estiverem em andamento.

7. DADOS GERAIS DO CURSO

NOME: Curso de Engenharia de Controle e Automagao
AREA: Elétrica

HABILITACAO: Controle e Automacao

DURACAO: 10 semestres letivos

- REGIME ESCOLAR: Semestral
- DIMENSAO DAS TURMAS: 40 alunos
- PERIODO MINIMO DE INTEGRALIZACAO DO CURSO: 10 semestres

- PERIODO MAXIMO DE INTEGRALIZACAO DO CURSO: 19 semestres

8. RESPONSAVEIS PELA ELABORACAO DO CURSO:

-  NOME: Eduardo Alves da Costa PRONTUARIO: 03006-5

QUALIFICACAO PROFISSIONAL E ACADEMICA: Professor efetivo do IFSP; Doutorando
em Engenharia Elétrica pela Universidade de Sao Paulo; Mestre em Engenharia Elétrica pela
Universidade de Sdo Paulo; Bacharel em Engenharia Elétrica - Automacéo e Controle - pela
Universidade de S&o Paulo

- NOME: Jodo Sinohara da Silva Sousa PRONTUARIO: 04013-7
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QUALIFICACAO PROFISSIONAL E ACADEMICA: Professor efetivo do IFSP; Doutor em
Automacéo/Producdo (Automatique/Productique) pelo Institut National Polytechnique de
Grenoble, INPG, Franca; Mestrado em DEA d” Automatique/Productique pelo Institut
National Polytechnique de Grenoble, INPG, Franca; Graduacdo em Engenharia Elétrica.

Universidade Federal de Itajuba.

- NOME: Nadja Sim&o Magalh&es PRONTUARIO: 05000-3

QUALIFICACAO PROFISSIONAL E ACADEMICA: Professora efetiva do IFSP; P6s-
doutora em Analise de Sinais pela Louisiana State University (EUA), Doutora em
Ciéncias pela Universidade de Sdo Paulo (Modelagem de sistemas), Mestre em Fisica pela

Universidade de S&o Paulo, Bacharel em Fisica pela Universidade de Brasilia.

-  NOME: Rubem Ribeiro Filho PRONTUARIO: 03008-9

QUALIFICAGAO PROFISSIONAL E ACADEMICA: Coordenador da Area de Automagao
Industrial do IFSP; Professor efetivo do IFSP; Engenheiro Industrial Mecéanico pela —FEI-
Faculdade de Engenharia Industrial (1974) e Engenharia de Segurancga do Trabalho. Atuacéo
profissional: controle de processos, calculos térmicos e estruturais de equipamentos de

processo, Ensaios ndo destrutivos e inspecdo de equipamentos de processo.

9. COMISSAO DE REVISAO E IMPLANTAGAO DO CURSO:

Presidente da Comisséo:

Prof. Ricardo Massashi Abe — Prontuario 97011-6

Gerente Académico da &rea da Industria — Unidade

Representantes das areas:

AUTOMACAO:

Prof. Dr. Alexandre Simido Caporali — Prontuario 04019-8
ELETROTECNICA:

Professor Me. Mario Sérgio Cambraia — Prontuario 92068-X
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ELETRONICA:
Prof. Dr. Alexandre Brincalepe Campo — Prontuério 95017-8
MECANICA:

Professor Me. Henrique Kottke — Prontuario 920885

10. Bibliografia

NOBRE, Eduardo A. C. . Impactos da Globalizagdo Econdmica no Complexo Metropolitano
Expandido de S&o Paulo: possibilidades de ag&o. In: Il Encontro Brasileiro de Estudos
Regionais e Urbanos, 2002, S&o Paulo. Anais do Il Encontro Brasileiro de Estudos Regionais
e Urbanos. Sdo Paulo: FEAUSP/FGV, 2002. P. 1-15.

Seade. Fundacdo Sistema Estadual de Analise de Dados (2001) Pesquisa da Atividade
Econbmica Regional-Paer. Sdo Paulo: Seade. Pagina de internet www.seade.gov.br acessado
em 12/04/2007.

19



2011

Projeto Pedagégico do Curso de Engenharia de Controle e Automagdo —IFSP — Agosto

ANEXO 1

GRADE CURRICULAR

CURSO DE ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO

IFSP

20



Projeto Pedagégico do Curso de Engenharia de Controle e Automagdo —IFSP — Agosto

2011
i Istituto Federal de Educacao, Ciéncia e Tecnologia carga
(Criacéo: Decreto de 18/01/1999) Horaria
i ..lwsmuw FEDERAL DE GRADE CURRICULAR - ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAQAO (COD. 12012) do Curso:
[l e et (AULAS COM DURAGAO DE 45 MINUTOS) 4039.25
Habilitacéo Profissional: E Engenhariade Controle e Automacéo
S&o Paulo, 01 de novembro de 2007.
Disciplina Codigos | Teoria/| No. SEMESTRES - Aulas/semana Total Total
Préatica| Profs.| 1lo. 20. 30. 40. N1 60. 70. 80. 90. | 100. |Aulas| Horas
Céalculo Diferencial e Integral para Engenharia | N1CD1 T 1 6 - - - - - - - - - 6 85,5
Fisica Tedrica para Engenharia | N1FT1 T 1 3 - - - - - - - - - 3 42,8
~ |Eisica Experimental para Engenharia | N1FE1 P 2 3 - - - - - - - - - 3 42,8
S |Educagao Fisica N1EFS P 1 2 - - - - - - - - - 2 28,5
'. |Programacéo de Computadores | N1PC1 T 1 3 - - - - - - - - - 3 42,8
% Geometria Analitica e Vetores N1GAV T 1 3 - - - - - - - - - 3 42,8
Vf Desenho para Engenharia | N1DE1 T 2 3 - - - - - - - - - 3 42,8
S Quimica Teodrica para Engenharia N1QUT T 1 2 - - - - - - - - - 2 28,5
Quimica Experimental para Engenharia N1QUE P 2 2 - - - - - - - - - 2 28,5
Comunicacao e Expressao N1CEX T 2 2 - - - - - - - - - 2 28,5
Introducdo a Engenharia | N1EN1 P 2 3 - - - - - - - - - 3 42.8
Céalculo Diferencial e Integral para Engenharia Il N2CD2 T 1 - 6 - - - - - - - - 6 85,5
. Fisica Tedrica para Engenharia Il N2FT2 T 1 - 3 - - - - - - - - 3 42,8
S |Fisica Experimental para Engenharia Il N2FE2 P 2 - 3 - - - - - - - - 3 42,8
' |Algebra Linear N2ALN T 1 - 3 - - - - - - - - 3 42,8
g Desenho para Engenharia Il N2DE2 T 2 - 3 - - - - - - - - 3 42,8
@ |Probabilidade e Estatistica N2PES T 1 - 3 - - - - - - - - 3 42,8
& [calculo Numérico N2cNU| T 1 - 3 - - - - - - - - 3 42,8
Programacéo de Computadores Il N2PC2 T 1 - 3 - - - - - - - - 3 42,8
Introducao a Engenharia Il N2EN2 P 2 - 3 - - - - - - - - 3 42,8
. Calculo Diferencial e Integral para Engenharia Ill N3CD3 T 1 - - 6 - - - - - - - 6 85,5
S |Laboratério Integrado | N3LB1 P 2 - - 6 - - - - - - - 6 85,5
' | Circuitos Elétricos | N3CE1 T 1 - - 3 - - - - - - - 3 42,8
& |Fenomenos de Transporte N3FTR T 1 - - 4 - - - - - - - 4 57,0
@ |Resisténcia dos Materiais N3RMA T 1 - - 4 - - - - - - - 4 57,0
8 |[Mecanica Geral N3MEG T 1 - - 3 - - - - - - - 3 42,8
Eletronica Digital | N3ED1 T 1 - - 3 - - - - - - - 3 42,8
Ciéncias dos Materiais para Engenharia NACME T 1 - - - 2 - - - - - - 2 28,5
Eletromagnetismo N4ELM T 1 - - - 3 - - - - - - 3 42.8
S |Circuitos Elétricos Il N4CE?2 T 1 - - - 3 - - - - - - 3 42,8
? |Laboratério Integrado Il N4LB2 P 2 - - - 6 - - - - - - 6 85,5
£ |Processos de Fabricacéo N4PRF T 1 - - - 3 - - - - - - 3 42,8
& |Eletrénica Digital Il N4ED2 T 1 - - - 3 - - - - - - 3 42,8
g Elementos de Maquinas N4AEMQ T 1 - - - 2 - - - - - - 2 28,5
Eletrénica | N4EO1 T 1 - - - 3 - - - - - - 3 42,8
Ciéncias do Ambiente NA4CIA T 1 - - - 3 - - - - - - 3 42,8
Conwversao de Energia | N5CV1 T 1 - - - - 3 - - - - - 3 42,8
= |Eletronica Il N5EO2 T 1 - - - - 3 - - - - - 3 42,8
c'.) Laboratério Integrado Il N5LB3 P 2 - - - - 6 - - - - - 6 85,5
£ |Laboratério Integrado IV N5LB4 P 4 - - - - 6 - - - - - 6 85,5
& |Eletrénica Digital il NSED3| T 1 - - - - 3 - B B - B 3 42,8
8 Laboratério de Processos de Fabricagédo N5SLPF P 2 - - - - 3 - - - - - 3 42,8
Instalagcdes Elétricas Industriais NSIEI T 1 - - - - 3 - - - - - 3 42.8
Modelagem de Sistemas N5MOD T 1 - - - - 3 - - - - - 3 42,8
Sistemas de Controle | N6SC1 T 1 - - - - - 3 - - - - 3 42,8
% Laboratério Integrado V N6LB5 P 2 - - - - - 6 - - - - 6 85,5
. |Laboratério Integrado VI N6LB6 P 3 - - - - - 6 - - - - 6 85,5
% Microcontroladores N6MCL T 1 - - - - - 3 - - - - 3 42,8
» |Conwersédo de Energia ll N6CV2 T 1 - - - - - 3 - - - - 3 42,8
8 Sistemas Térmicos para Controle N6STC T 1 - - - - - 3 - - - 3 42,8
Eletrénica de Poténcia N6EOP T 1 - - - - - 3 - - - - 3 42,8
Introducédo a Robdtica NG6INR T 1 - - - - - 3 - - - - 3 42,8
Sistemas de Controle Il N7SC2 T 1 - - - - - - 3 - - - 3 42.8
9 |Controle de Processos N7CPR T 1 - - - - - - 3 - - - 3 42,8
? |Senvomecanismos N7SRV T 1 - - - - - - 3 - - - 3 42,8
£ |Gestao da Producao N7GPR T 1 - - - - - - 3 - - - 3 42,8
% Instrumentacéao N7INS T 1 - - - - - - 3 - - - 3 42,8
,g' Controlador Légico Programavel N7CLP T 1 - - - - - - 3 - - - 3 42,8
Laboratério Integrado VII N7LB7 P 2 - - - - - - 6 - - - 6 85,5
Laboratério Integrado VIil N7LB8 P 3 - - - - - - 6 - - - 6 85,5
< |Informatica Industrial NS8INF T 1 - - - - - - - 3 - - 3 42,8
& |Sistemas de Controle IlI N8SC3 T 1 - - - - - - - 3 - - 3 42.8
". |Gestédo da Qualidade N8GQU T 1 - - - - - - - 3 - - 3 42,8
§ Automacéao Predial N8S8APD T 1 - - - - - - - 3 - - 3 42,8
S Controle Digital N8CDG T 1 - - - - - - - 3 - - 3 42,8
o |Laboratério Integrado IX N8LB9 P 2 - - - - - - - 6 - - 6 85,5
Laboratério Integrado X N8LBO P 2 - - - - - - - 6 - - 6 85,5
3 |Metodologia do Trabalho Cientifico NOMTC T 1 - - - - - - - - 2 - 2 28,5
 linteligéncia Artificial Aplicada a Automagéo N9IAA T 1 - - - - - - - - 3 - 3 42,8
£ |Projeto Experimental N9PJE P 2 - - - - - - - - 5 - 5 71,3
& |Responsabilidade Social N9RSS T 1 - - - - - - - - 3 - 3 42,8
o |Gestéo Financeira NOGFI T 1 - - - - - - - - 2 - 2 28,5
° |Economia N9ECN| T 1 - - - - - - - - 2 - 2 28,5
= |Seguranca do Trabalho N10ST T 1 - - - - - - - - - 2 2 28,5
o |Administracdo e Gestao N10AG T 1 - - - - - - - - - 3 3 42,8
S |Cegisiacao Aplicada NI1OLA T 1 - - - - - - - - - 3 3 42,8
TOTAL ACUMULADO DE AULAS 32 30 29 28 30 30 30 27 17 8 261 4959,0
TOTAL ACUMULADO DE HORAS 456,01427,5]413,3]399,01427,5]1427,5]1427,5|384,8]242,3]114,0 3719,3
TRABALHO FINAL DE CURSO 160,0
ESTAGIO SUPERVISIONADO 160,0
TOTAL GERAL 4039,3
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Insmiruto repenat oe
ED 0, CIENCIA ETECH

Instituto Federal de Educacéao, Ciéncia e Tecnologia carga
(Criac&o: Decreto de 18/01/1999) Horéaria
GRADE CURRICULAR - ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAQAO (C()D. 12012) do Curso:
(AULAS COM DURACAO DE 45 MINUTOS) 0,00

Habilitagc&o Profissional:

Engenhariade Controle e Automacao

S&o Paulo, 01 de novembro de 2007.

Disciplina Codigos | Teoria/| No. Ementério Reduzido
Pratica| Profs.
Calculo Diferencial e Integral para Engenharia | N1CD1 T 1 Funcdes reais de variavel real; funcées elementares;Limite e cont.; a derivada; Integral definida e
Fisica Tedrica para Engenharia | N1FT1 T 1 Dinamica, Conserv. da energia, conserv. dos momentos lineares e angulares
Fisica Experimental para Engenharia | N1FE1 P 2 Teoria dos erros, experimentos relacionados & mecanica Dinamica

5 |Educacéo Fisica N1EFS P 1 Testes fisicos, cooper e praticas desportivas

N Programacdo de Computadores | N1PC1 T 1 Algoritmos e légicas de programacéo, C basico

g Geometria Analitica e Vetores N1GAV T 1 |Vetores, Dependéncia Linear, Bases, Eq. de Reta, Eg. do Plano, Reta e Plano e Perpend. e conicas

O |Desenho para Engenharia | N1DE1 T 2 Desenho geométrico, perspectivas, vistas e cortes

3 Quimica Teérica para Engenharia N1QUT T 1 Estrutura eletronica, ligagdes quimicas, corrosdo, oxido-reducdo
Quimica Experimental para Engenharia N1QUE P 2 Experimentos relac. a estrutura eletronica, lig. quim., corroséo, oxido-reducéo
Comunicacédo e Expressao N1CEX T 2 Linguagem e Cultura, Resumo e Resenha, Analise Textual, Dissertacdo, Redacé&o Téc., Curriculum
Introducéo a Engenharia | N1EN1 P 2 Projetos e montagens de sistemas mecanicos, elétricos e eletronicos
Célculo Diferencial e Integral para Engenharia Il | N2CD2 T 1 Integrais imprépria e maltiplas, equacdes diferencias de 1 e 2 ordem
Fisica Tedrica para Engenharia Il N2FT2 T 1 Eletrostéatica: forcas elét. campo elét (Lei de Gauss) e diferenca de potencial, capacitancia .

& |Fisica Experimental para Engenharia Il N2FE2 P 2 Experimentos relacionados aos fendmenos eletrostaticos

N Algebra Linear N2ALN T 1 Transf. lineares, mud. de base, prod. Int., autov. e autowet., diagonalizacéo

GE)' Desenho para Engenharia Il N2DE2 T 2 Desenho assistido por computador

v |Probabilidade e Estatistica N2PES T 1 Estatistica desc.,probabil., Var. aleat. e distrib.. Elem. de amost., teoria de estim. e testes de

&’j Céalculo Numérico N2CNU T 1 Solug. de sist. lin., calc. de auto-valores, Zeros de Funcdes, Min. Quad., Interp, Eq. Dif. Ord.
Programacédo de Computadores I N2PC2 T 1 Ponteiros, classes, objetos, sobrecarga de func. e de oper., heranca, polimorf., func. virtuais,
Introduc&o a Engenharia Il N2EN2 P 2 Projetos e montagens de sistemas mecanicos, elétricos e eletrénicos
Calculo Diferencial e Integral para Engenharia Il | N3CD3 T 1 |Integral de linha, divergente e rotacional, integral de superficie, teoremas de Green, Gauss e Stokes.

§ Laboratério Integrado | N3LB1 P 2 Experiementos relacionados a eletrdnica digital e circuitos elétricos

+ |Circuitos Elétricos | N3CE1 T 1 Bipodlos basicos, convencéo de med., leis de Kirchhoff, téc. para andlise de circ., resp. trans. de

g Fendémenos de Transporte N3FTR T 1 Hidrostatica, Lei de Newton da Viscos., Stevin Pascal, inst.med. de presséo, hidrodinamica, eq. da

@ |Resisténcia dos Materiais N3RMA T 1 Equil. De pto. e Corpo, Diagrama de esforcos, trelicas.

& [Mecanica Geral N3MEG T 1 Mec. dos sélidos (Andlise de sist. Dinamicos) e Introd. a mec analitica
Eletronica Digital | N3ED1 T 1 Sistemas numeéricos e algebra Boole, Funcdes e portas légicas, simplif. de circuitos légicos, circ.
Ciéncias dos Materiais para Engenharia N4CME T 1 Propriedades mec., elet. e mag. dos materiais
Eletromagnetismo N4ELM T 1 Magnetismo e Eletromagnetismo, Leis do Eletromagnetismo, Nucleos e Circ. Magnéticos

g Circuitos Elétricos Il N4CE2 T 1 Introd. C.A., circuitos em C.A., circuitos RLC monofésicos e trifasicos

® |Laboratdrio Integrado Il N4LB2 P 2 Préticas de circuitos CA, filtros passivos, eletronica e eletronica digital

I Processos de Fabricacao N4PRF T 1 Classif. dos proc. de fabric.: fundicdo, usinagem e conformac&o mecéanica dos metais

$ Eletronica Digital Il N4ED2 T 1 Circ. seguénciais:aritm., contadores, registradores de deslocamento, maquinas de estado

g Elementos de Maquinas N4AEMQ T 1 |Introducéo aos orgdos de maquinas, fadiga, eixos e acoplamentos, engrenagens, mancais, correias,
Eletronica | N4EO1 T 1 Semicondutores: diodos e transistores, circ. retif. e amplif., fontes de tens&o e corrente
Ciéncias do Ambiente N4CIA T 1 Estudos dos impactos ambientais, fontes alternativas de energia, gestdo e legislacdo ambiental
Conwersao de Energia | N5CV1 T 1 Maquinas de CC: motores e geradores, Transformadores

= Eletronica Il N5EO2 T 1 Amplificadores de poténcia, JFET, MOSFET, amplificadores operacionais

@ |Laboratério Integrado Il N5LB3 P 2 Comandos elétricos, maguinas elétricas e instalagdes elétricas

I Laboratério Integrado IV N5LB4 P 4 Eletronica analégica e digital

ﬁ Eletronica Digital Il N5ED3 T 1 Introdugdo aos microprocessadores basicos, memdrias, conversores A/D e D/A

L%' Laboratério de Processos de Fabricacdo N5LPF P 2 Ensaios mecanicos, praticas de usinagem: torno, fresa e retificador.

Instalagdes Elétricas Industriais NS5IE| T 1 Normas: NBR 5410/5413/5419, forn. energia, calc. demanda, tarifacdo, dimen. cond. e prot., proj.
Modelagem de Sistemas N5MOD T 1 Modelagem de sistemas: mecanicos; elétricos; fluidicos; térmicos, Sistemas de 1 e 2 ordem
Sistemas de Controle | N6SC1 T 1 |Andlise de sistemas de 1 e 2 ordem, estabilidade, analise e projeto de sistemas de controle no lugar

N Laboratério Integrado V N6LB5 P 2 Pratica de comandos eletronicos e microcontroladores

@ |Laboratério Integrado VI N6LB6 P 3 Mecanica SH+SP+CNC+CAM

s Microcontroladores N6MCL T 1 Software e hardware aplicando: 8051; PIC, projetos com microcontroladores

& |Conwers&o de Energia Il N6CV2 T 1 Maquinas Sincronas, assincronas e maquinas especiais

8’ Sistemas Térmicos para Controle N6STC T 1 Termodinamica (1 e 2 Lei), Transf. De Calor, Ciclos Termodinamicos.

Eletronica de Poténcia N6EOP T 1 Tiristores, UJT, Retificadores de poténcia, inversores, conversores
Introduc&o a Robdtica N6INR T 1 Simbologia, instrumentacéo de medic&o e controle de temperatura, presséo, vaz&o e nivel, Valv. de
Sistemas de Controle Il N7SC2 T 1 Anédlise e projeto de sistemas de controle no dominio da frequéncia

e Controle de Processos N7CPR T 1 Técnicas de controle aplicada aos processos industriais

@ |Sernvomecanismos N7SRV T 1 Técnicas de controle aplicadas: posi¢céo; velocidade; aceleracéo, estudo de sensores

I Gestéo da Producao N7GPR T 1 Prog. da producéo (ERP, MRP, PERT-CPM)

& [|Instrumentag&o N7INS T 1 Estudo da cinemética e dindmica de Robds, programacéo de robos.

S Controlador Légico Programavel N7CLP T 1 Sensores eletro-eletonicos, linguagens de programcéo (IEC-Ill), blocos de funcdo
Laboratério Integrado VII N7LB7 P 2 Praticas de aplicacdo de sensores eletro-eletonicos, linguagens de programacéo (IEC-IIl)
Laboratério Integrado VIII N7LB8 P 3 SEletroH+SEletroP+Robética+CIM

< Informatica Industrial N8INF T 1 Redes industriais de chéo de fabrica, protocolos, hardware, cabeamento estruturado

= |Sistemas de Controle Ill N8SC3 T 1 Andlise e projeto de sistemas de controle no dominio do tempo usando varidveis de estado

' |Gestéo da Qualidade N8GQU T 1 Mecanica: Qualidade (ISO, CEP, outros)

g Automacéo Predial N8APD T 1 |Edificio inteligente, controle: energia; acesso; alarme; CETV, projeto de integr. de sistemas, sistema

& [Controle Digital N8CDG T 1 Transformada Z e suas propriedades, proj. de compensadores digitais

& [Laboratério Integrado 1X N8LB9 P 2 Simulacédo de Sistemas e Sistemas Supenisorios
Laboratério Integrado X N8LBO P 2 Controle digital (MATLAB) / Prog. VHDL (FPGA) e DSP

» |Metodologia do Trabalho Cientifico NOMTC T 1 Elaboracéo do trabalho cientifico.

) Inteligéncia Artificial Aplicada a Automacéao N9IAA T 1 Redes Neurais e Controle difuso (Fuzzy)

é Projeto Experimental N9PJE P 2 Projeto, montagem e qualificag&o do trabalho final de curso

& |Responsabilidade Social NI9RSS T 1 Relacdes interpessoais, Etica e cidadania no mundo do trabalho e no exercicio profissional.

s |Gestéo Financeira NIGFI T 1 Sistema econémico, Demanda, oferta e macroeconomia.

° |Economia NIECN T 1 Juros simples e compostos, andlise de custo e investimentos, valor presente.

9 |Seguranca do Trabalho N10ST T 1 NR10(inst. serv. em eletric.), NR12(inst. mag. e equip.), NR23(prot. incend.)

2 Administracdo e Gestéo N10AG T 1 Organizagdo empresarial, planejamento estratégico, implementacdo de mudancas.

S [Cegisiacao Aplicada NIOLA T 1 Nocdes de direito civil e do trab., legislac&o Profissional (Confea/Crea)
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. CAMPUS

Séo Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA ETECNOLOGIA
SAD PAULD

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacao

Componente curricular: Fisica Experimental | Codigo: N1FE1
para Engenharia 1

Semestre: 1° N° aulas semanais: 3
Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8
2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

. Conservacao do momento linear;

. Leis de Newton e suas aplicacoes;

. Conservacao do momento angular;

. Torque e vantagem mecanica;

. Conservacao da energia;

. Trabalho, transformacao de energia, poténcia;

. Cinematica vetorial.

3-OBJETIVOS:

Desenvolver procedimentos experimentais de mecanica, em particular
das leis de conservacao, fazendo a correcdo com 0s conceitos tedricos.

4-EMENTA:

Pratica de experimentos de mecéanica classica.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva seguida de pratica em laboratério especifico, lousa, giz e
recursos multimidia. Atividades de projeto extraclasse.

6- AVALIACAO:

Havera, no minimo, 2 avaliacdes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado néo
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliagcdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele estd aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 sera submetido a um instrumento de avaliagéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

HALLIDAY, D., RESNICK R., KRANE, and K. S.... Fisica 1. 4 a. Ed.. Rio de
Janeiro: LTC, 1996.
SERWAY, R. A.. Fisica 1 para cientistas e engenheiros com fisica moderna. 3
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a. Ed.. Rio de Janeiro: LTC, 1996.
TIPLER, P.. Fisica Volume 1 a. Rio de Janeiro: Guanabara, 1990.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

NUSSENZVEIG, H. M.. Curso de Fisica Basica 1- Mecéanica. 3 a. Ed.. Sao
Paulo: Edgard Blucher, 1996.

KELLER, F. J., GETTYS, W. E., SKOVE, M. J. Fisica, volume 1. S&do Paulo:
Makron Books, 1997.

BARCELOS NETO, JOAO. Mecanica Newtoniana, Lagrangiana E
Hamiltoniana. Editora livraria da fisica.

BARROS, IVAN DE QUEIROZ. MECANICA ANALITICA CLASSICA. Editora
Edgard Blucher Ltda.

WRESZINSKI, WALTER F. MECANICA CLASSICA MODERNA. Editora Da
Universidade De Sao Paulo (Edusp)
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACF\O, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Quimica Tedrica Codigo: N1QUT
Semestre: 1° N° aulas semanais: 2
Total de aulas:57 Total de horas:42,8
2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

. Introducéo & Quimica e o Método Cientifico.

. Matéria e energia.

. Elementos e &tomos

. Estrutura atdmica.

. Configuracgéo eletronica.

. Tabela Periddica.

. LigacBes Quimicas.

. Geometria Molecular.

. Forcas Intermoleculares.

. Reacdes Quimicas.

. Estequiometria.

. Solucdes.

. Estruturas Cristalinas

. Metais e Ligas

. Reacdes Redox.

. Pilhas.

. Corrosao

3-OBJETIVOS:

A disciplina tem por objetivo identificar e caracterizar os principios, leis
e teorias da Quimica fornecendo subsidios para as disciplinas
especificas. Fornecer ao aluno uma visdo geral da quimica e sua
importancia nas diversas modalidades de Engenharia integrando-a com
as demais areas. Desenvolver no aluno senso critico para analise e
resolucéo de problemas.

. Compreender os conceitos dos fundamentos da quimica.

. Relacionar os conceitos da quimica com o cotidiano.

. Reconhecer a linguagem da quimica: simbolos quimicos, formulas
qguimicas e equacgdes quimicas.

. Relacionar as estruturas com as propriedades dos materiais.

. Estudar os principais tipos de corrosao.

. Fornecer subsidios tedricos de Quimica Basica necessarios para
as demais disciplinas do Curso.

4-EMENTA:

Introducdo a quimica e ao meétodo cientifico. Matéria e energia.
Elementos e atomos. Estrutura Atdmica. Tabela Periddica. Ligacdes
Quimicas. Compostos Quimicos. ReacGes quimicas. Estequiometria.
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Solucdes. Acidos - bases e pH. Estruturas cristalinas. Metais e ligas.
ReacOes Redox e Pilhas. Corrosao.

5-METODOLOGIAS:

Aulas tedricas expositivas e dialogadas. Resolucdo de exercicios.
Desenvolvimento de trabalhos de pesquisa.

6- AVALIACAO:

Haver4, no minimo, 2 avaliacdes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicaréa
outra avaliacédo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele est4 aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliacéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

ATKINS, P.; JONES, L. Principios de quimica — Questionando a vida moderna
e 0 meio ambiente. Porto Alegre: Bookman, 2006.

KOTZ, J.C.; TREICHEL, P, Quimica Geral e Reac¢des Quimicas. 5a ed., vol. |
e Il, Sdo Paulo: Thomson, 2005.

CALLISTER JR., W.D., Ciéncia e Engenharia de Materiais - Uma Introdug&o,
Rio de Janeiro: LTC, 2003..

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

SPENCER, J. N., BODNER, G. M.; RICKARD, L. H. Quimica Estrutura e
Dinamica, 32 ed., Rio de Janeiro; LTC, 2007.

GENTIL, V. Corroséo, 42 ed. Rio de Janeiro: LTC, 1996.

GENTIL, VICENTE. PROTECAO CATODICA. Livros Técnicos E Cientificos
Editora S.A. (Ltc)

RAMANATHAN, LALGUDI V. Corroséao E Seu Controle. Hemus Editora Ltda.
CECCHINI, MARCO A. G. Protecao Contra Corrosdo. Servico Nacional De
Aprendizagem Industrial (SENAI).
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Programacao de | Codigo: N1PC1
Computadores 1

Semestre: 1° N° aulas semanais: 3
Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8
2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

1- Introducao

1.1 Breve histéria da Linguagem C

1.2 Conhecendo um ambiente de programacéao C
2- Fundamentos de C

2.1 Tipos de Variaveis

2.1.1 Caracteres

2.1.2 Inteiros

2.1.3 Float

2.1.4 Double

2.2 Declaragao de variaveis

2.3 Operadores Aritméticos

2.4  Operador SIZEOF ()

2.5 Operador Ternario

2.6 Desenvolvimento de Programas em Ambiente C
2.6.1 Aplicacdes com funcdes de Entrada e Saida de Dados

26.1.1 Aplicac&o com Tipo de Dado Caractere
2.6.1.2 Aplicacdo com Tipo de Dado Inteiro
2.6.1.3 Aplicagcédo com Tipo de Dado Real

3- Decisdes e Repeticdes

3.1 Ocomando IF

3.2 Operadores Relacionais

3.3 Operadores Logicos

. Operador Logico E (&&)

. Operador Logico OU (]|)

. Operador Logico NAO (1)

3.4  Estrutura de Controle com Multipla Escolha
3.4.1 Ocomando SWITCH

3.5 Estruturas de Repeticao

3.5.1 Ocomando FOR

3.5.2 O comando WHILE

3.5.3 O comando DO-WHILE

3.5.4 O comando BREAK

3.5.5 O comando CONTINUE

3.6 Desenvolvimento de Programas Utilizando Estruturas de Decisdes
e Repeticdes
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4- Matrizes e Strings

4.1 Matrizes de Uma Dimensao

4.2  Matrizes de Varias Dimensdes

4.3 Inicializag&o de Matrizes

4.4 FuncOes de Manipulacao de Strings

4.41 GETS ()

4.4.2 STRCMP ()

4.4.3 STRCPY

4.5 Desenvolvimento de Programas Utilizando Matrizes e Manipulacéo
de Strings

3-OBJETIVOS:

. Introduzir os conceitos béasicos da linguagem C.

. Habilitar o aluno a implementar solucdes de engenharia através da
utilizacao da linguagem de programacéao C.

O aluno, no final do curso, devera saber como utilizar a linguagem C para
desenvolver programas estruturados.

4-EMENTA:

Estudo de programacdo de computadores utilizando estruturas de
tomada de decisdo, repeticdo, operadores logicos e aritméticos,
comando de entrada e saida de dados e ponteiros.

5-METODOLOGIAS:

Aulas teodricas, aulas préticas, e trabalhos de pesquisa.

6- AVALIACAO:

Haver4, no minimo, 2 avaliacdes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado néo
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele estd aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliacéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

SCHILDT, HERBERT. C Avancado Makron Books Do Brasil Editora Ltda.
SOBELMAN, GERALD E. C Avancado. Editora Campus.

SCHILDT, HERBERT. C Completo E Total. Makron Books Do Brasil Editora
Ltda.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

MANZANO, JOSE AUGUSTO N. G. Estudo Dirigido Linguagem C Editora
Erica Ltda.

MESQUITA, THELMO JOAO MARTINS. Linguagem C Editora Erica Ltda.
SCHILDT, HERBERT. Linguagem C Mcgraw-Hill Book Company Inc.
WAGNER-DOBLER, FRIEDMAN. Linguagem C. Livros Técnicos E Cientificos
Editora S.A. (Ltc)

HANCOOK, LES ;KRIEGER, MORRIS. Manual De Linguagem C. Editora
Campus
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Desenho para | Codigo: N1DE1
Engenharia 1

Semestre: 1° N° aulas semanais: 3

Total de aulas:57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

Normas e convencOes: formatos, letras e algarismos, legendas,
dobramento de folhas, linhas e escalas;*

Desenho geométrico (construgoes e aplicagoes);

Projecao ortogonal (ABNT);e

Leitura e interpretacdo de desenho técnico (exemplos e
exercicios);*

Perspectivas (exata, cavaleira, bimétrica e isométrica), sequéncia
do tracado, exemplos e exercicios;*

Normas técnicas (ABNT);e

Vistas ortogréficas (planta — elevacdo - Vvistas laterais);e

Hachuras;e

Cortes e sec¢des (corte parcial — corte em desvio — corte total);*

Representagdes convencionais;®

Regras de distribuicao de cotas;e

Exemplos e exercicios.

3-OBJETIVOS:

Ler e interpretar objetos através da projecdo ortogonal;e

Representar graficamente pecas simples através das Vvistas
ortograficas, com cortes e cotas;*

Aplicar as normas da ABNT para desenho técnico;e

Utilizar as constru¢cbes geométricas fundamentais e representar
graficamente pecas em perspectiva axonométrica;e®

Atuar na concepcdo de projetos utilizando-se de ferramentas
convencionais e/ou informatizadas.

4-EMENTA:

Pratica de desenho técnico mecanico. Estudo das normas e diversas
representacdes gréficas.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva seguida de pratica em laboratério especifico, lousa, giz e
recursos multimidia. Atividades de projeto extraclasse.

6- AVALIACAO:

Havera, no minimo, 2 avaliacdes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
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e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele estd aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliacéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

FRENCH, THOMAS. Desenho técnico e tecnologia grafica. Editora Globo. Rio
de Janeiro, 1999.

PROVENZA, FRANCESCO. Desenhista De Maquinas. Editora F. Provenza
KIEL, E. ;DEHMLOW, MARTIN, Desenho Mecanico voll, Editora Pedagdgica
E Universitaria (Epu).

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

MANFE, GIOVANNI; POZZA, RINO & SCARATO, GIOVANNI. Desenho
Técnico Mecanico: Curso Completo - Vol. 1. Editora Hemus. Sao Paulo, 2004.
MANFE, GIOVANNI; POZZA, RINO & SCARATO, GIOVANNI. Desenho
Técnico Mecanico: Curso Completo - Vol. 2. Editora Hemus. Sao Paulo, 2004.
MANFE, GIOVANNI; POZZA, RINO & SCARATO, GIOVANNI. Desenho
Técnico Mecanico: Curso Completo - Vol. 3. Editora Hemus. Sao Paulo, 2004.
KIEL, E. ;DEHMLOW, MARTIN, Desenho Mecénico voll, Editora Pedagogica
E Universitaria (Epu).

KIEL, E. ;DEHMLOW, MARTIN, Desenho Mecanico vol2, Editora Pedagogica
E Universitaria (Epu).

KIEL, E. ;DEHMLOW, MARTIN, Desenho Mecanico vol3, Editora Pedagogica
E Universitaria (Epu).
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Lingua Portuguesa | Codigo: N1CEX

e Redacao

Semestre: 1° N° aulas semanais: 2
Total de aulas: 38 Total de horas: 28,5

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

O curso pretende instrumentalizar o aluno com as bases linguisticas
para que ele seja ndo s6 capaz de redigir diversos géneros textuais
escritos tipicos da Engenharia, mas também de desenvolver a oralidade
dentro da area profissional escolhida. Além disso, busca-se refletir sobre
a importancia de se produzir bons textos, uma vez que o engenheiro de
automacao é um consultor técnico.

3-OBJETIVOS:

. Estudar as variantes linguisticas escritas e orais, bem como a
diversidade cultural brasileira para uma comunicacao eficaz no exercicio
profissional;

. Desenvolver e aperfeicoar a redacdo por meio de leituras e
andlises de textos técnicos e cientificos — especialmente aqueles
voltados aos campos da automacao, da coleta e processamento de
dados.

. Praticar os exercicios da retextualizacdo (coesdo e coeréncia
textuais com apoio de gramaticas e de técnicas de redacdo) por meio de
géneros textuais mais comuns da Engenharia de Automacao.

. Desenvolver a redacao e a oralidade, voltada ao marketing técnico
de automacdo, com vista a se expor um projeto organizacional — de
forma persuasiva — de um sistema automatizado, aperfeicoando o modus
operandi de um estabelecimento comercial ou industrial por meio do uso
de equipamentos eletrénicos e de informatica.

4-EMENTA:

Estudo das bases linguisticas, de redacdo e oratéria em diversos
géneros textuais tipicos da Engenharia.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva seguida de pratica em laboratério especifico, lousa, giz e
recursos multimidia. Atividades de projeto extraclasse.

6- AVALIACAO:

Havera, no minimo, 2 avalia¢cdes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliagcdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado néao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacfes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele estd aprovado, se menor que 4
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reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliacéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

FIORIN, José Luiz e SAVIOLI, F. Platdo (1991). Para entender o texto - leitura
e redacdo. 2a ed. Sdo Paulo: Editora Atica.

LUFT, CELSO PEDRO. Moderna Gramatica Brasileira. Editora Globo.
CINTRA, LUIS F. LINDLEY ;CUNHA, CELSO. Nova Gramatica Do Portugués
Contemporaneo. Editora Nova Fronteira

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

BECHARA, EVANILDO. Lic6es De Portugués Pela Analise Sintatica Ed.
Padréao.

BORBA, FRANCISCO DA SILVA. Teoria Sintatica. Editora Da Universidade
De Sao Paulo (Edusp).

SPALDING, TASSILO ORPHEU. Guia Pratica De Analise Sintatica Editora
Cultrix Ltda.

LOURENCO, NINA ROSA DA PENHA ;OLIVEIRA, ELISABETH BRAIT
RODRIGUES ;

NEGRINI, JOSE LUIZ DA COSTA AGUIAR. Aulas De Redacao. Atual Editora.
MEDEIROS, JOAO BOSCO. Redacéao Cientifica. Editora Atlas.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Geometria Analitica | Codigo: N1GAV
e Vetores

Semestre: 1° N° aulas semanais: 3
Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8
2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

Vetores;

. Adicé&o de vetores;

. Multiplicacdo de um numero real por um vetor;

. Soma de pontos com vetor;

. Dependéncia linear;

. Bases;

. Produto escalar, bases ortogonais;

. Produto vetorial,

. Produto misto;

. Equacédo dareta;

. Equacédo do plano;

. Reta e plano: posicdes relativas;

. Projecao ortogonal;

. Angulos;

. Distancias;

. Equacdes vetoriais.

3-OBJETIVOS:

O objetivo geral do curso é formar um profissional do setor da industria e
servico que desenvolva competéncias e habilidades relacionadas com
trabalho em equipe, auto aprendizado, comunicacdo, negociacao,
tomada de decisdes, resolucdo de problemas, pensamento critico,
organizacao, lideranca, planejamentos; ética e responsabilidade
profissionais; gerenciamento administrativo, econémico, empresarial;
projetos e andlise de impacto ambiental e social. Compreenda
engenharia associada aos processos mecanicos, eletroeletronicos e
fisico-quimicos. Abrangendo ac¢des de instalacdo, operagdao,
manutencdo, controle e otimizacdo em processos, continuos ou
discretos, localizados predominantemente no segmento industrial,
contudo alcancando também em seu campo de atuacao instituicdes de
pesquisa, segmento ambiental e de servigos.

O aluno deveré ser capaz de:

. Reconhecer e adicionar vetores, e multiplicar vetores por
escalares, no plano e no espaco;
. Identificar dependéncia linear e bases;
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. Efetuar produtos escalares, vetoriais e mistos;

. Escrever equacdes de reta e de plano, nas varias formas;
. Estudar a posicdao relativa entre planos e retas;

. Determinar projecdes ortogonais e angulos;

. Calcular distancias e resolver equacdes vetoriais.
4-EMENTA:

Complementacdo do ferramental matematico necessario as areas
técnicas; desenvolver capacidade de raciocinio no espacgo
tridimensional; ampliacdo da capacidade de resolucédo de problemas.
Vetores, dependéncia linear, reta e plano.

5-METODOLOGIAS:

Aulas expositivas e dialogadas, resolucdo de problemas e exercicios.

6- AVALIACAO:

Havera, no minimo, 2 avaliacdes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado néo
e por consequéncia teve sua notaigual a zero. Se ao final das avaliagdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele estd aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliagao
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

WINTERLE, P., Vetores e Geometria Analitica, Makron Books, Sao Paulo, SP.
BOULQOS, P.; OLIVEIRA, I. C. - Geometria Analitica: Um tratamento Vetorial,
22 edicdo, Sao Paulo, SP.
EZZI, G., Fundamentos da Matematica Elementar — volume 4, 72 edicdo, Sao
Paulo, Editora Atual, 2004.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

LEITHOLD, LOUIS, O Calculo Com Geometria Analitica — vol 1, Ed. Humana
Cient. Tecnol. Hucitec Ltda.

LEITHOLD, LOUIS, O Calculo Com Geometria Analitica — vol 2, Ed. Humana
Cient. Tecnol. Hucitec Ltda.

SIMMONS, GEORGE F., Calculo Com Geometria Analitica — vol 1, Makron
Books Do Brasil Editora Ltda.

SIMMONS, GEORGE F., Calculo Com Geometria Analitica — vol 2, Makron
Books Do Brasil Editora Ltda.

SWOKOWSKI, EARL WILLIAM, Calculo Com Geometria Analitica — vol 1,
Makron Books Do Brasil Editora Ltda.

SWOKOWSKI, EARL WILLIAM, Calculo Com Geometria Analitica — vol 2,
Makron Books Do Brasil Editora Ltda.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Célculo Diferencial | Codigo: N1CD1
e Integral para a Engenharia 1

Semestre: 1° N° aulas semanais: 6

Total de aulas: 114 Total de horas: 85,2

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

1. Funcdes elementares: Definicdo, diferentes representacdes,
dominio e imagem e aplicacdes.

2. Limites: Ideia intuitiva, calculo dos limites, limites no infinito e
continuidade.

3. Derivadas: Definicdo, Interpretacdo geométrica, Taxa de variacao,

Regras de derivagao, Aplicacbes das derivadas: Regra de L’Hopital,
Esboco de gréfico e Problemas de otimizacgéo.

4. Integrais: Areas e distancias, Integral definida, Teorema
Fundamental do Célculo, Integrais Indefinidas, Técnicas de Integracéo e
Aplicacdes de Integrais.

3-OBJETIVOS:

O objetivo geral do curso € formar um profissional do setor da industria e
servico que desenvolva competéncias e habilidades relacionadas com
trabalho em equipe, auto aprendizado, comunicagdo, negociacao,
tomada de decisdes, resolucdo de problemas, pensamento critico,
organizacao, lideranca, planejamentos; ética e responsabilidade
profissionais; gerenciamento administrativo, econdémico, empresarial;
projetos e analise de impacto ambiental e social. Compreenda
engenharia associada aos processos mecanicos, eletroeletrénicos e
fisico-quimicos. Abrangendo acdes de instalacdo, operacdao,
manutencdo, controle e otimizacdo em processos, continuos ou
discretos, localizados predominantemente no segmento industrial,
contudo alcancando também em seu campo de atuacao instituicées de
pesquisa, segmento ambiental e de servicos.

Possibilitar aos alunos o estudo dos conceitos de funcéo, derivada e
integral, ferramentas necesséarias para a resolucdo de problemas
relacionados a area de Engenharia.

Familiarizar os alunos com a linguagem da Matematica.

4-EMENTA:

Introducéo a teoria do céalculo diferencial e integral com o estudo dos
conceitos de funcao, derivada e integral.

5-METODOLOGIAS:

Aulas expositivas, dialogadas, resolucéo de problemas e exercicios.

6- AVALIACAO:

Haver4, no minimo, 2 avalia¢gdes regulares aplicadas a critério do
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professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado néo
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliagdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliagao
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliagdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

STEWART, J. Calculo. v. |, 5 ed. Sao Paulo: Pioneira, 2005.

GUIDORIZZI, H. L. Um Curso de Calculo. v. I, 5 ed. Rio de Janeiro: LTC
Editora,2001.

BOULOS P. Célculo Diferencial e Integral. v. I. Sdo Paulo: Makron Books,
2000.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

FLEMMING, DIVA MARILIA ;GONCALVES, MIRIAN BUSS, Calculo A:
Funcdes, Limite, Derivagao, Integracdo, Makron Books Do Brasil Editora Ltda.
LEITHOLD, LOUIS, O Célculo Com Geometria Analitica, Ed. Humana Cient.
Tecnol. Hucitec Ltda.

SIMMONS, GEORGE F., Calculo Com Geometria Analitica, Mcgraw-Hill Book
Company Inc.

HASS, JOEL ;GIORDANO, FRANK R. ;WEIR, MAURICE D. ;FINN, EDWARD
J., Calculo De George B. Thomas, Pearson Education Do Brasil.

MCCALLUM, WILLIAM G. ;GLEASON, ANDREW M. ;HUGHES - HALLETT,
DEBORAH, Calculo De Varias Variaveis, Editora Edgard Blucher Ltda.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Educacéo Fisica Codigo: N1EFS

Semestre: 1° N° aulas semanais: 2

Total de aulas: 38 Total de horas: 28,5

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

. Verificagdo do condicionamento fisico;
. Trabalho localizado e formativo;

. Qualidades fisicas basicas

. Esportes coletivos e individuais;

. Formacao de equipes.

3-OBJETIVOS:

A disciplina visa a participacdo do aluno nas atividades desportivas e
recreativas que contribuam para a melhoria da qualidade de vida (bio-
psico-social) e motiva-lo para o habito da pratica de atividades fisicas e
de lazer;

Atividades fisicas e desportivas de acordo com o0s interesses e
necessidades da comunidade universitaria.

4-EMENTA:

Pratica de esportes diversos visando o condicionamento fisico.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva seguida de prética ao ar livre em quadras ou pistas de
atletismo.

6- AVALIACAO:

Teste de esfoco fisico a critério do professor.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

SOUZA, ROMEU RODRIGUES DE, Avaliacdo Biométrica Em Educacgéo
Fisica, Ministério Da Educacédo E Do Desporto.

MEDINA, JOAO PAULO S., A Educacéo Fisica Cuida Do Corpo E ... "Mente",
Papirus Editora

MENESTRINA, ELOI, A Educacdo Fisica Numa Concepcdo De Educacao
Para A Saude, Livraria Unijui Editora.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

LEITE, PAULO FERNANDO, Aptidao Fisica, Esporte E Saude: Prevencao E
Reabilitacdo De Doencas Cardiovascular, Editora Santa Edwiges.

ROCA, MARIA ROSA PUIGVERT, Atlas De Ginastica, Editora Jover.

JAIME GONZALEZ, FERNANDO ;FENSTERSEIFER, PAULO EVALDO,
Dicionario Critico De Educacéao Fisica, Editora Unijui.

KUNZ, ELENOR, Educacéao Fisica: Ensino E Mudancas, Livraria Unijui
Editora.

SANTIN, SILVINO, Educacéao Fisica: Uma Abordagem Filosoéfica Da
Corporeidade, Livraria Unijui Editora.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Fisica Teérica para | Codigo: N1FT1
Engenharia 1

Semestre: 1° N° aulas semanais: 3

Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

Conservacao do momento linear
Leis de Newton e suas aplicacdes
Conservacdo do momento angular
Torque e vantagem mecanica
Conservacao da energia
Trabalho, transformacéo de energia, poténcia
Cinematica vetorial
Conservacao do momento linear
Leis de Newton e suas aplicacdes
Conservacao do momento angular
Torque e vantagem mecanica
o Conservacao da energia
Trabalho, transformacéo de energia, poténcia cinematica vetorial

3-OBJETIVOS:

. Formacao de profissionais capazes de enfrentar problemas novos
sem receios, com confiangca nas suas potencialidades, demonstrando
capacidade de investigacao e inovacao;

. Formacdo de profissionais aptos a atender as crescentes e
variaveis demandas impostas pelas alteracbes tecnoldgicas, sociais e
econdmicas.

. Desenvolver conceitos basicos de mecéanica a partir de suas leis
de conservacédo, identificando variaveis pertinentes para analise de
situacdes de estatica e de dindmica de corpos rigidos e de méaquinas
simples.

4-EMENTA:

Dindmica do ponto material e do corpo extenso. Conceituacdo das
variaveis fisicas importantes no contexto das maquinas simples,
distinguindo a andlise sistémica, com o uso das leis de conservagéao, da
analise parcial.

5- METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios.

6- AVALIACAO:

Haver4, no minimo, 2 avalia¢cdes regulares aplicadas a critério do
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professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliagdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliagao
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliagdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

HALLIDAY, D., RESNICK, R., KRANE, K. S. Fisica 1. 4a. ed.. Rio de Janeiro:
LTC, 1996.

SERWAY, R. A.. Fisica 1 para cientistas e engenheiros com fisica moderna.
3a. ed.. Rio de Janeiro: LTC, 1996.

TIPLER, P.. Fisica Volume 1la. Rio de Janeiro: Guanabara, 1990.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

NUSSENZVEIG, H. M.. Curso de Fisica Basica 1- Mecanica. 3% ed.. S&do
Paulo: Edgard Bltcher, 1996.

KELLER, F. J., GETTYS, W. E., SKOVE, M. J.. Fisica, volume 1. Sao Paulo:
Makron Books, 1997.

BARCELOS NETO, JOAO. Mecanica Newtoniana, Lagrangiana E
Hamiltoniana. Editora livraria da fisica.

BARROS, IVAN DE QUEIROZ. MECANICA ANALITICA CLASSICA. Editora
Edgard Blucher Ltda.

WRESZINSKI, WALTER F. .MECANICA CLASSICA MODERNA. Editora Da
Universidade De Sao Paulo (Edusp)
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. CAMPUS

Sao Paulo

INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAOD PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Quimica | Cédigo: N1QUE
Experimental para Engenharia

Semestre: 1° N° aulas semanais: 3
Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8
2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

Prética:

. Oxido-reducéo;

. Verificacdo do fluxo de elétrons;

. Reacdes espontaneas;

. Pilhas eletroquimicas;

. Mecanismos basicos de corrosao;

. Corrosao eletrolitica;

. Inibidores da corroséao.

3-OBJETIVOS:

Estudar os tipos, agentes e mecanismos da corrosdo, além da acéo
eletroquimica que causa corrosdo em metais.

4-EMENTA:

Pratica de experimentos de quimica inorganica, oxirreduc¢ao e corroséo.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva seguida de préatica em laboratorio especifico, lousa, giz e
recursos multimidia.

6- AVALIACAO:

Haver4, no minimo, 2 avaliacdes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicaréa
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado néo
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele estd aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliacéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

ATKINS, P.; JONES, L. Principios de quimica — Questionando a vida
moderna e o meio ambiente. Porto Alegre: Bookman, 2006.

KOTZ, J.C.; TREICHEL, P, Quimica Geral e Reacdes Quimicas. 5% ed., vol. | e
II, S&o Paulo: Thomson, 2005.

CALLISTER JR., W.D., Ciéncia e Engenharia de Materiais - Uma Introdugéo,
Rio de Janeiro: LTC, 2003.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:
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SPENCER, J. N., BODNER, G. M.; RICKARD, L. H. Quimica Estrutura e
Dinamica, 32 ed., Rio de Janeiro; LTC, 2007.

GENTIL, V. Corrosao, 42 ed. Rio de Janeiro: LTC, 1996.

GENTIL, VICENTE. PROTECAO CATODICA. Livros Técnicos E Cientificos Editora
S.A. (Ltc

RAM,(AN,&THAN, LALGUDI V. Corrosao E Seu Controle. Hemus Editora Ltda.
CECCHINI, MARCO A. G. Protegéo Contra Corroséo. Servigo Nacional De
Aprendizagem Industrial (SENAI).
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Introducdo a | Codigo: N1EN1
Engenharia 1

Semestre: 1° N° aulas semanais: 3

Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Pesquisa
e Projeto
e Modelo

e Relatoério

3-OBJETIVOS:

Montagem de um carrinho por controle com dimensédo A4.

4-EMENTA:

Projetos e montagens de sistemas mecanicos, elétricos e eletrénicos.

5-METODOLOGIAS:

Aulas expositivas e aulas praticas em laboratdrio e em oficina.

6- AVALIACAO:

Haver4, no minimo, 2 avaliacdes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado néo
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele estd aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliacéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

KING, WILLIAM R. ;CLELAND, DAVID I., analise de sistemas e administracdo de projetos,
Livraria Pioneira Editora.

LOPEZ, RICARDO ALDABO, Gerenciamento De Projetos: Procedimento Béasico E Etapas
Essenciais, Artliber Editora.

DEMARCO, TOM ;LISTER, Timothy, Peopleware: Como Gerenciar Equipes E Projetos
Tornando-Os Mais Produtivos, Makron Books Do Brasil Editora Ltda.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

WOILER, SAMSAO, Projetos: Planejamento, Elaboracao, Analise, Editora
Atlas.

BOYLESTAD, ROBERT, Introducédo A Analise De Circuitos, Prentice-Hall.
KELLER, VICENTE ;BASTOS, CLEVERSON LEITE, Aprendendo A
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Aprender: Introducdo A Metodologia Cientifica, Editora Vozes.
SALANT, MICHAEL A., Introducdo A Robotica, Makron Books Do Brasil
Editora Ltda.

ANDRADE, MARIA MARGARIDA DE, Introduc&o A Metodologia Do
Trabalho Cientifico: Elaboracdo De Trabalhos Na Graduacéao, Editora
Atlas.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Fisica Teérica para | Codigo: N2FT2
Engenharia 2

Semestre: 2° N° aulas semanais: 3

Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

Campo elétrico e carga elétrica

Quantizacédo e conservacao da carga

Forca elétrica e lei de Coulomb

Potencial elétrico, diferenca de potencial (ddp) e superficies
equipotenciais

Energia potencial elétrica, transformacéo de energia e trabalho
Poténcia

Lei de Gauss (elétrica)

Corrente elétrica, campo elétrico, forca elétrica e ddp
Elementos de circuito: resistor e resistor 8hmico, capacitores

3-OBJETIVOS:

Desenvolver conceitos basicos de eletrostatica que subsidiem uma
melhor compreenséo da eletrodinamica, compreendendo, por exemplo,
transformacdes de energia envolvidas e o efeito da corrente em
elementos de circuito.

4-EMENTA:

Estudo da eletricidade classica, conceitos de forca e energia e
componentes elétricos.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios.

6- AVALIACAO:

Haver4, no minimo, 2 avaliacdes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicaréa
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado néo
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliagfes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 sera submetido a um instrumento de avaliagdo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

HALLIDAY, D., RESNICK, R., KRANE, K. S.. Fisica 3. 4a. ed.. Rio de Janeiro:
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LTC, 1996.

NUSSENZVEIG, H. M.. Curso de Fisica Basica 3. 3% ed.. Sdo Paulo: Edgard
Blicher, 1996.

SERWAY, R. A.. Fisica 3 para cientistas e engenheiros com fisica
moderna. 3% ed.. Rio de Janeiro: LTC, 1996

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

BONJORNO, JOSE ROBERTO ;RAMOS, CLINTON MACICO ;BONJORNO,

REGINA DE FATIMA AZENHA :BONJORNO, VALTER, Fisica 3:

Eletricidade, Editora Ftd As.

RAMALHO JR., FRANCISCO, Os Fundamentos Da Fisica: Eletricidade,

Editora Moderna Ltda.

SKOVE, MALCOLM J. ;GETTYS, W. EDWARD :KELLER, FREDERICK,
Fisica 1, Makron Books Do Brasil Editora Ltda.

SKOVE, MALCOLM J. ;:GETTYS, W. EDWARD :KELLER, FREDERICK,
Fisica 2, Makron Books Do Brasil Editora Ltda.

PARANA, DJALMA NUNES, Fisica: Eletricidade, Editora Atica As.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: ALGEBRA LINEAR | Cédigo: N2ALN

Semestre: 2° N° aulas semanais: 3

Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Espaco Vetorial: Espaco vetorial real, Subespacos vetoriais,
Combinacao Linear, Dependéncia e Independéncia, Base de um
espaco vetorial e mudanca de base.

e Transformacdes Lineares: Transformacdes do plano no plano, Nucleo
e imagem de uma transformacao linear, Matriz de uma transformacao
linear e Operagdes com transformagodes lineares.

e Autovalores e Autovetores: Determinacdo e propriedades de
autovalores e autovetores, diagonalizacdo de operadores e
diagonalizagdo de matrizes simétricas.

3-OBJETIVOS:

e Espaco Vetorial: Espaco vetorial real, Subespacos vetoriais,
Combinacao Linear, Dependéncia e Independéncia, Base de um
espaco vetorial e mudanca de base.

e Transformacfes Lineares: Transformacdes do plano no plano, Nucleo
e imagem de uma transformacéo linear, Matriz de uma transformacéao
linear e OperacBes com transformacdes lineares.

e Autovalores e Autovetores: Determinacdo e propriedades de
autovalores e autovetores, diagonalizacdo de operadores e
diagonalizacdo de matrizes simétricas.

4-EMENTA:

Introducdo a teoria da algebra linear com o estudo dos conceitos de
espaco linear, transformacbes lineares, autovalores e vetores
préprios, e diagonalizacdo de matrizes.

5-METODOLOGIAS:

Aulas expositivas e dialogadas; resolucdo de problemas e exercicios.

6- AVALIACAO:

Havera, no minimo, 2 avaliacdes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliagfes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 sera submetido a um instrumento de avaliagéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliagcdo a média
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final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

DOMINGUES, HYGINO H. e CALLIOLI, CARLOS A. Algebra Linear e Aplicacdes.
Sao Paulo: Editora Atual, 2000.

BOLDRINI, C. E FIGUEREDO, W. I'\Igebra Linear. S3o Paulo: editora Habra, 2001.
LEON, S. J. If\lgebra Linear com Aplicagdes. Rio de Janeiro: LTC, 1998.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

COSTA, ROBERTO C. F. ;DOMINGUES, HYGINIO H. ;CALLIOLI, CARLOS A.,
Algebra Linear E Aplicacdes, Atual Editora.

LEITHOLD, LOUIS, O Calculo Com Geometria Analitica- voll, Ed. Humana
Cient. Tecnol. Hucitec Ltda.

LEITHOLD, LOUIS, O Calculo Com Geometria Analitica- vol2, Ed. Humana
Cient. Tecnol. Hucitec Ltda.

SIMMONS, GEORGE F., Calculo Com Geometria Analitica - Vol1, Mcgraw-Hill
Book Company Inc.

SIMMONS, GEORGE F., Calculo Com Geometria Analitica — Vol2, Mcgraw-Hill
Book Company Inc.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Desenho para | Codigo: N2DE2
Engenharia 2

Semestre: 2° N° aulas semanais: 3

Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e 1. Introducdo ao editor grafico: caracteristicas, sistema
operacional, area gréfica, configuracao e definicdes.

2. Barras de ferramentas, regido de comandos, area grafica,
coordenadas absolutas, relativas e polares.

3. Area de trabalho

4. Comandos de visualizacao

5. Criacao de objetos: linha, circulo, poligono, retangulos

6. Comandos de modificacdo de objetos (layers — linhas e cores),
escalas, unidades, textos, etc.

7. Dimensionamento.

8. Desenho tridimensional

9. Uso da area de trabalho e finalizacao

3-OBJETIVOS:

Proporcionar ao aluno condicdes:

e Utilizar o software de CAD utilizando critérios pertinentes a area de
conhecimento.

e Elaborar os desenhos em duas dimensdes (2D), com o auxilio do
computador.

e Utilizar os comandos para criacdo da area de trabalho, visualizacéo,
modificacdo, dimensionamento e criacdo de objetos.

e Elaborar esbocos e desenhos.

¢ Definir o desenho para impresséo.

e Modificar desenhos executados em 2D e 3D.

e Elaborar o desenho com preciséo e rapidez.

4-EMENTA:

Avaliar recursos de informatica e suas aplicagcdes ao desenho.
Interpretar desenhos, representacdes graficas e projetos. Elaborar
desenhos e projetos, utilizando o sistema CAD.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva seguida de pratica em laboratério especifico, lousa, giz e
recursos multimidia. Atividades de projeto extraclasse.

6- AVALIACAO:

Haver4, no minimo, 2 avaliacdes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
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outra avaliacao de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele estd aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliacéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

BALDAM, Roquemar, COSTA, Lourenco. AutoCAD 2002: Utilizando
Totalmente. Sao Paulo: Erica, 2002.

MATSUMOTO, ELIA YATHIE, Autocad 2004: Fundamentos, Editora Erica
Ltda.

MATSUMOTO, ELIA YATHIE, Autocad 2002: Fundamentos 2d & 3d, Editora
Erica Ltda.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

BALDAM, ROQUEMAR DE LIMA, Utilizando Totalmente O Autocad R14,
2d, 3d E Avancado, Editora Erica Ltda.

FRENCH, THOMAS. Desenho técnico e tecnologia gréafica. Editora Globo.
Rio de Janeiro, 1999.

PROVENZA, FRANCESCO. Desenhista De Maquinas. Editora F. Provenza
TEIXEIRA, FABIO GONCALVES; AYMONE, JOSE LUIS FARINATTI,
Autocad 3d; Modelamento E Rendering Visualizacdo 3d, Artliber Editora.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Calculo Numérico Codigo: N2CNU

Semestre: 2° N° aulas semanais: 3

Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

Solucéo de sistemas lineares: métodos diretos, método de eliminagéo
de Gauss, Gauss-Jordan, decomposicdo LU, métodos iterativos,
métodos de Gauss Jacobi e Gauss Seidel, inversdo de matrizes; Raizes
de funcdes: bisseccdo, método de Newton, método das secantes;
interpolacdo: Lagrange para pontos igualmente espacados, Newton-
Gregory; método dos minimos quadrados: casos lineares (polinbmios),
casos nao lineares (hipérbole, exponencial, raiz quadrada); integracao
numeérica: trapézio, 1/3 de Simpson, 3/8 de Simpson; EDO: auto-valores e
meétodo de Euler.

3-OBJETIVOS:

Possibilitar aos alunos o estudo dos conceitos de métodos numéricos,
ferramenta basica para resolucédo de problemas de engenharia; Discutir a
adequacéo da aplicacdo dos métodos e a selecdo de parametros e dados
coerente.

4-EMENTA:

Sistemas lineares; Raizes de funcdes; Interpolacédo; Método dos minimos
guadrados; Integracdo numérica; EDO.

5-METODOLOGIAS:

Aulas expositivas, dialogadas, resolucéo de problemas e exercicios.

6- AVALIACAO:

Haver4, no minimo, 2 avaliacdes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicaréa
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado néo
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele estd aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 sera submetido a um instrumento de avaliagdo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

RUGGIERO, MARCIA A. GOMES ;LOPES, VERA LUCIA DA ROCHA,
Calculo Numérico: Aspectos Tebéricos E Computacionais, Makron Books
Do Brasil Editora Ltda.

GERSTING, JUDITH L., Fundamentos Matematicos Para A Ciéncia Da
Computacgéo, Livros Técnicos E Cientificos Editora S.A. (Ltc).
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MILNE, WILLIAM EDMUND, Célculo Numérico: Aproximacao
Interpretacdo, Diferenciais Finitas, Editora Poligono.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

SILVA, LUIZ HENRY MONKEY E ;MENDES, JOAO TEIXEIRA ;SPERANDIO,
DECIO, Calculo Numérico, Prentice-Hall.

CHAPMAN, STEPHEN J.,Programac&o Em Matlab Para Engenheiros, Sem
Editora.

OGATA, KATSUHIKO, Matlab For Control Engineers, Pearson Prentice.Hall.
MATSUMOTO, ELIA YATHIE, Matlab 7: Fundamentos, Editora Erica Ltda.
MC CRACKEN, DANIEL D. ;DORN, WILLIAM S., Céalculo Numérico Com
Estudos De Casos Em Fortran, Editora Campus.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Programacdo de | Codigo: N2PC2
computadores 2

Semestre: 2° N° aulas semanais: 3

Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e 1.INTRODUCAO
. 1.1 UM BREVE HISTORICO DE LINGUAGENS DE
PROGRAMACAO
1.2 PROGRAMACAO ORIENTADA A OBJETOS
2. CLASSE
2.1 ATRIBUTOS
2.2 METODOS
. OBJETOS
. MENSAGENS
. ENCAPSULAMENTO
. HERANCA
. POLIMORFISMO

~NOo ol h W

8. LATE BINDING
8.1 Definicéo
8.2 Tipos
8.3 Ligacéao Precoce e Tardia (O. O.)
8.3.1 Dynamic Typing E Dynamic Binding - O.O.

-OBJETIVOS:

[
[
[
[
[ ]
[ ]
[ ]
[
[
o 7.1 Definicdo: Tipos Classicos de Polimorfismo:
[ ]
[ ]
[ ]
[ ]
[ ]
3
[ ]

Promover a compreensdo dos principios da analise e programacgéao
orientados a objetos.

e Capacitar o aluno a modelar e implementa solu¢cdes para problemas
de engenharia utilizando a tecnologia da orientacdo a objetos em C++.

4-EMENTA:

Estudo avancado de programacéo de computadores orientada a objetos.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva seguida de pratica em laboratério especifico, lousa, giz e
recursos multimidia. Atividades de projeto extraclasse.

6- AVALIACAO:

Havera, no minimo, 2 avaliacdes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado néo
e por conseguéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacfes
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o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliagao
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliagdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

SCHILDT, HERBERT. C Avancado Makron Books Do Brasil Editora Ltda.
SOBELMAN, GERALD E. C Avancado. Editora Campus.

SCHILDT, HERBERT. C Completo E Total. Makron Books Do Brasil Editora
Ltda.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

MANZANO, JOSE AUGUSTO N. G. Estudo Dirigido Linguagem C Editora
Erica Ltda.

MESQUITA, THELMO JOAO MARTINS. Linguagem C Editora Erica Ltda.
SCHILDT, HERBERT. Linguagem C Mcgraw-Hill Book Company Inc.
WAGNER-DOBLER, FRIEDMAN. Linguagem C. Livros Técnicos E
Cientificos Editora S.A. (Ltc)

HANCOOK, LES ;KRIEGER, MORRIS. Manual De Linguagem C. Editora
Campus
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Célculo Diferencial | Codigo: N2CD2

e Integral 2

Semestre: 2° N° aulas semanais: 6
Total de aulas: 114 Total de horas: 85,2

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e EquacoOes diferenciais: Equagdes diferenciais de 12 e 22 ordem,
Integrais Improéprias, Transformada de Laplace, Aplicacdo da
Transformada de Laplace na resolucao de Equacgdes diferenciais

e Funcdes de vérias variaveis: Definicdo, Representa¢cfes, Dominio e
imagem, Curvas de nivel.

e Limites: Definicdo de limite e Ideia intuitiva, calculo dos limites e
Continuidade.

e Derivadas Parciais: Definicdo, Interpretagcdo geométrica, Regras de
derivacdo, Derivadas direcionais e Gradiente, Valores maximo e
minimo, Multiplicadores de Lagrange.

e Integrais Multiplas: Integrais duplas, Integrais Triplas e mudanca
de variavel em integrais multiplas.

3-OBJETIVOS:

Identificar e resolver as equacdes diferenciais de 12 e 22 ordem.

4-EMENTA:

Estudar métodos para resolucdo de equacdes diferenciais, com énfase
para a Transformada de Laplace. Ampliar os conhecimentos da teoria do
Calculo Diferencial e Integral com o estudo dos conceitos de funcédo de
duas ou mais variaveis, derivadas parciais e integrais maltiplas.

5-METODOLOGIAS:

Aulas expositivas, dialogadas, resolucéo de problemas e exercicios.

6- AVALIACAO:

Haver4, no minimo, 2 avaliac@es regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicaréa
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado néo
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliagfes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 sera submetido a um instrumento de avaliagdo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

GUIDORIZZI, H. L. Um Curso de Calculo. v.2 5 ed. Rio de Janeiro: LTC
Editora,2001.
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STEWART, J. Calculo. v. I, 5 ed. Sao Paulo: Pioneira, 2005.

ZILL, D. G. Equagdes Diferenciais. Sdo Paulo: Pioneira Thomson Learning,
2003.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

BOULOS P. Calculo Diferencial e Integral. v. I. S&o Paulo: Makron Books,
2000.

LEITHOLD, L. O Calculo com Geometria Analitica vol.2 32.ed.Harbra, S&o
Paulo, 1994

SIMMONS, GEORGE F., Calculo Com Geometria Analitica, Makron Books
Do Brasil Editora Ltda.

HASS, JOEL ;GIORDANO, FRANK R. ;WEIR, MAURICE D. ;FINN, EDWARD
J., Célculo De George B. Thomas, Pearson Education Do Brasil.

STEWART, HARRY L., Célculo, Pioneira Thomson Learning.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Probabilidade e | Codigo: N2PES
Estatistica

Semestre: 2° N° aulas semanais: 3

Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Introducdo a estatistica:
Objeto da estatistica;
Populacdo e amostra;
Recenseamento;

Estatistica descritiva e indutiva.

e Amostragem:

Acidental ou conveniéncia,
Quotas ou proporcional;
Desproporcional,;
Aleatoria simples;
Conglomerado.

e Dimensionamento de amostra:
Tipos de dados;

Dados, tabelas e gréficos;
Medidas de tendéncia central;
Moda;

Desvio Padréo;

Média;

Quartis;

Mediana,

Medidas de dispersao.

3-OBJETIVOS:

e Proporcionar ao aluno no¢fes de estatistica e probabilidade.

4-EMENTA:

Introducédo a estatistica, amostragem e dimensionamento de amostra.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios.

6- AVALIACAO:

Haver4, no minimo, 2 avaliacdes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacao de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliagcdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele estd aprovado, se menor que 4
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reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliacéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

NOVAES, DIVA VALERIO ;COUTINHO, CILEDA DE QUEIROZ E SILVA,
Estatistica Para Educacéao Profissional, Editora Atlas.

BENNETT, DEBORAH J., Aleatoriedade, Livraria Martins Fontes Editora.
MARTINS, G. A. Curso de Estatistica .Sao Paulo. Ed. Altas, 1996

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

CALEGARE, ALVARO J. A. (JOSE DE ALMEIDA, Introducéo Ao
Delineamento De Experimentos, Editora Edgard Blucher Ltda.
McGRANE, ANGELA ;SMAILES, JOANNE, Estatistica Aplicada A
Administragdo Com Excel, Editora Atlas.

CRESPO, ANTONIO ARNDT, Estatistica Facil, Editora Saraiva.
ARA, AMILTON BRAIO ;SCHNEIDERMAN, BORIS ;MUSETTI, ANA
VILLARES, Introducéo A Estatistica, Editora Edgard Blucher Ltda.
MAGALHAES, MARCOS NASCIMENTO ;LIMA, ANTONIO CARLOS
PEDROSO DE, Nocdes De Probabilidade E Estatistica, Editora Da
Universidade De Sao Paulo (Edusp).
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Introducdo a | Codigo: N2EN2
Engenharia 2

Semestre: 2° N° aulas semanais: 3
Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

1.Tépicos de eletrbnica e automacao;
2.Proposta do projeto;

3.Planejamento do projeto;
4.Acompanhamento do cronograma do projeto.

3-OBJETIVOS:

Antecipar a visdo completa do curso de Engenharia de Controle e
Automacao;
* Proporcionar uma atividade pratica:
* Integrar o conhecimento entre disciplina;
* Instigar a criatividade e o trabalho em equipe.

4-EMENTA:

Desenvolvimento de um projeto utilizando tépicos de eletrbnica e
automacao.

5-METODOLOGIAS:

Aula explosiva seguida de pratica em laboratério especifico, lousa, giz e
recursos multimidia. Atividades de projeto extraclasse.

6- AVALIACAO:

Haver4, no minimo, 2 avaliacfes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado néo
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 sera submetido a um instrumento de avaliacéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliagcdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

KING, WILLIAM R. ;CLELAND, DAVID I., Analise De Sistemas E
Administrac&o De Projetos, Livraria Pioneira Editora.

LOPEZ, RICARDO ALDABO, Gerenciamento De Projetos: Procedimento
Basico E Etapas Essenciais, Artliber Editora.

DEMARCO, TOM ;LISTER, Timothy, Peopleware: Como Gerenciar Equipes
E Projetos Tornando-Os Mais Produtivos, Makron Books Do Brasil Editora
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Ltda.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

WOILER, SAMSAO, Projetos: Planejamento, Elaboracdo, Analise, Editora
Atlas.

BOYLESTAD, ROBERT, Introducédo A Analise De Circuitos, Prentice-Hall.
KELLER, VICENTE ;BASTOS, CLEVERSON LEITE, Aprendendo A
Aprender: Introducdo A Metodologia Cientifica, Editora Vozes.

SALANT, MICHAEL A., Introducdo A Robética, Makron Books Do Brasil
Editora Ltda.

ANDRADE, MARIA MARGARIDA DE, Introducdo A Metodologia Do
Trabalho Cientifico: Elaboracdo De Trabalhos Na Graduacao, Editora

Atlas.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Fisica Experimental | Codigo: N2FE2
para Engenharia 2

Semestre: 2° N° aulas semanais: 3

Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

1. Experimentos envolvendo

2. Processos de Eletrizacdo e conservacao da carga;

3. Lei de Coulomb;

4. Potencial elétrico, diferenca de potencial (ddp) e superficies
equipotenciais;

5. Energia potencial elétrica, transformacéo de energia e trabalho;
6. Poténcia elétrica;

7. Corrente elétrica;

8. Elementos de circuito: resistor e resistor 6hmico, capacitores.

3-OBJETIVOS:

Desenvolver procedimentos experimentais de eletrostéatica, fazendo a
correcdo com 0s conceitos teoricos e subsidiando o entendimento das
bases da eletrodinamica.

4-EMENTA:

Pratica de experimentos de eletricidade classica. Forca, energia e
componentes elétricos.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva seguida de pratica em laboratorio especifico, lousa, giz e
recursos multimidia.

6- AVALIACAO:

Havera, no minimo, 2 avaliacbes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliagdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 sera submetido a um instrumento de avaliacao
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliagdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

HALLIDAY, D., RESNICK, R., KRANE, K. S.. Fisica 3. 4a. ed.. Rio de Janeiro:
LTC, 1996.

NUSSENZVEIG, H. M.. Curso de Fisica Basica 3. 3% ed.. Sdo Paulo: Edgard
Blucher, 1996.
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SERWAY, R. A.. Fisica 3 para cientistas e engenheiros com fisica
moderna. 3% ed.. Rio de Janeiro: LTC, 1996

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

BONJORNO, JOSE ROBERTO ;RAMOS, CLINTON MACICO ;BONJORNO,

REGINA DE FATIMA AZENHA ;BONJORNO, VALTER, Fisica 3:

Eletricidade, Editora Ftd As.

RAMALHO JR., FRANCISCO, Os Fundamentos Da Fisica: Eletricidade,

Editora Moderna Ltda.

SKOVE, MALCOLM J. ;GETTYS, W. EDWARD ;KELLER, FREDERICK,
Fisica 1, Makron Books Do Brasil Editora Ltda.

SKOVE, MALCOLM J. ;GETTYS, W. EDWARD ;KELLER, FREDERICK,
Fisica 2, Makron Books Do Brasil Editora Ltda.

PARANA, DJALMA NUNES, Fisica: Eletricidade, Editora Atica As.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Fendémenos de | Codigo: N3FTR
Transporte

Semestre: 3° N° aulas semanais: 4
Total de aulas: 76 Total de horas: 57,0

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Definicao e Propriedade dos Fluidos.

Lei de Newton da Viscosidade.

Equacbes de conservacao.

Escoamento viscoso incompressivel em condutores.
Medidores de vazao.

e Exemplos em mecanica dos fluidos.

3-OBJETIVOS:

Proporcionar ao aluno conhecimentos basicos em mecénica dos fluidos.
Resolver com o aluno problemas concretos (praticos) em mecéanica dos
Fluidos.

4-EMENTA:

Propriedade dos fluidos, viscosidade, conservacdo de energia e
medicdes.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios.

6- AVALIACAO:

Haver4, no minimo, 2 avaliacdes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicaréa
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado néo
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele estd aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliacéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

BRUNETTI, FRANCO. Mecéanica dos Fluidos. Sao Paulo: Peason, 2005.
410p. ISBN 8587918990.

MCDONALD, ALAN T. ;FOX, ROBERT W., Introdu¢cdo A Mecéanica Dos
Fluidos, Livros Técnicos E Cientificos Editora S.A. (Ltc).

TELLES, PEDRO CARLOS DA SILVA, Tubulag¢des Industriais: Materiais,
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Projeto, Montagem, Livros Técnicos E Cientificos Editora S.A. (Ltc).

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

SHAMES, IRVING HERMAN, MECANICA DOS FLUIDOS: PRINCIPIOS
Basicos, EDITORA EDGARD BLUCHER LTDA.

TELLES, PEDRO CARLOS DA SILVA, Tubulag¢des Industriais: Calculo,
Livros Técnicos E Cientificos Editora S.A. (Ltc).

MACINTYRE, ARCHIBALD JOSEPH, Bombas E Instalacdes De
Bombeamento, Livros Técnicos E Cientificos Editora S.A. (Ltc).

WYLIE, E. BENJAMIN ;STREETER, VICTOR LYLE, Mecéanica Dos Fuidos,
Mcgraw-Hill Book Company Inc.

MALISKA, CLOVIS R., Transferéncia De Calor E Mecéanica Dos Fluidos
Computacional: Fundamentos E Coordenadas Generalizadas, Livros
Técnicos E Cientificos Editora S.A. (Ltc).
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Circuitos Elétricos 1 | Codigo: N3CE1

Semestre: 3° N° aulas semanais: 3

Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Corrente, Tenséo, Poténcia e Energia Elétrica.
Leis de Ohm (1% e 29)

Resistores (associagao e variagdo com temperatura)
Geradores e Receptores.

Andlise de circuitos.

Leis de Kirchhoff.

Superposicéo.

Teorema de Thévenin

Teorema de Norton

Méaxima Transferéncia de Poténcia

Andélise Nodal e Analise de Malhas.
Capacitancia e Indutancia.

Circuito RC

Circuito RL.

3-OBJETIVOS:

Proporcionar o conhecimento dos conceitos basicos referentes Circuitos
Elétricos em Corrente Continua. Exercitar a resolucdo de circuitos
elétricos em corrente continua.

4-EMENTA:

Estudo dos conceitos de corrente, tensdo, poténcia, energia elétrica. Leis
de ohm, andlise de circuitos, resisténcia, capacitancia e indutancia.

5-METODOLOGIAS:

Aulas tedricas, com exposicdo dialogada e resolucao de exercicios.

6- AVALIACAO:

2 provas (P1 e P2) —valor 8,0 cada

4 Listas de Exercicios (E1, E2, E3 e E4) — Valor 0,5 cada
Média Semestral (MS) = (P1+P2) /2 + (E1 + E2 + E3 + E4)
se MS=260 _, aprovacao

ge 40<MS<6,0

se MS<40_, reprovacao

= Exame

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

EDMINISTER, JOSEPH A., Circuitos Elétricos, Makron Books Do Brasil
Editora Ltda.
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SHIBATA, WILSON MITIHARU ;TUCCI, WILSON JOSE, Circuitos
Experimentais Em Eletricidade E Eletronica, Livraria Nobel.

BRANDASSI, ADEMIR EDER ;TUCCI, WILSON JOSE, Circuitos Basicos
Em Eletricidade E Eletrénica, Livraria Nobel.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

O'MALLEY, JOHN, Analise De Circuitos, Makron Books Do Brasil Editora
Ltda.

BOYLESTAD, ROBERT, Introducéo A Analise De Circuitos, Prentice-Hall.

MARIOTTO, PAULO ANTONIO, Analise De Circuitos Elétricos, Prentice-
Hall.

ALBUQUERQUE, ROMULO OLIVEIRA, Analise De Circuitos Em Corrente
Continua, Editora Erica Ltda.

BARTKOWIAK, ROBERT A., Circuitos Elétricos, Makron Books Do Brasil
Editora Ltda.
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. CAMPUS

Sao Paulo

INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAOD PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Eletronica digital | Codigo: N3ED1
Semestre: 3° N° aulas semanais: 3
Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

1.Sistemas de Numeragéo.

2.0peracdes Aritméticas no Sistema Binério.

3.Func¢des Ldgicas, Portas logicas e Circuitos Logicos.
4.Algebra de Boole e Simplificacdo de Circuitos Logicos.
5.Diagramas de Veitch-Karnaugh.

6.Projetos de Circuitos Combinacionais.

7.Cbdigos digitais, Circuitos Codificadores e Decodificadores.

3-OBJETIVOS:

Proporcionar o conhecimento dos conceitos basicos referentes a
Eletrénica Digital. Estudar Logica Combinacional para desenvolvimento
de circuitos digitais com aplicacdes industriais.

4-EMENTA:

Estudo de sistemas de numeracéo, algebra de Boole e simplificacdo de
circuitos légicos e projetos de circuitos combinacionais.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios.

6- AVALIACAO:

Havera, no minimo, 2 avaliacbes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avalia¢cdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 sera submetido a um instrumento de avaliacéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

CAPUANO, F. G.; IDOETA, I. V. - Elementos de Eletrénica Digital — Sao
Paulo — Editora Erica — 36a edi¢&o — 2005.

MALVINO, A. P.; LEACH, D. P. - Eletronica Digital: Principio e aplicagdes,
Volume 1 — S&o Paulo — Mcgraw-Hill — 1987.

MALVINO, A. P.; LEACH, D. P. - Eletrénica Digital: Principio e aplicacdes,
Volume 2 — S&o Paulo — Mcgraw-Hill — 1987.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:
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BIGNELL, J. W.; DONOVAN, R.L. — Eletrénica Digital — Volume 1 — Makron
Books — 1995.

BIGNELL, J. W.; DONOVAN, R.L. — Eletrénica Digital — Volume 2 — Makron
Books — 1995.

CAPUANO, FRANCISCO GABRIEL, Exercicios De Eletrénica Digital,
Editora Erica Ltda.

SHIBATA, WILSON MITIHARU, Eletrénica Digital: Teoria E Experiéncia,
Editora Erica Ltda.

BRANDASSI, ADEMIR EDER, Eletrénica Digital, Editora Pedagogica E
Universitaria (Epu).
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Resisténcia dos | Codigo: N3RMA
Materiais

Semestre: 3° N° aulas semanais: 4

Total de aulas: 76 Total de horas: 57

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Introducdo a Resisténcia dos Materiais.

Forcas.

Trelicas.

Tenséo e Deformacéo para Tracéo e Cisalhamento.
Torgéo.

Flexao.

Flambagem.

e Centroides e Momentos de Inércia.

3-OBJETIVOS:

Capacitar o aluno, a dimensionar elementos e estruturas mecanicas.

4-EMENTA:

Estudo e aplicacdo dos principais conceitos de resisténcia dos materiais.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios.

6- AVALIACAO:

Havera, no minimo, 2 avaliacbes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele estd aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliacdo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

BEER, F.P. e JOHNSTON JR., E.R. — Resisténcia dos Materiais — Pearson
Education do Brasil. — 32 edi¢cdo, S&o Paulo, 2005.

BORESI, A. P. e SCHIMIDT, R.J. — Estatica — Pioneira Thomson Learning
Ltda. — S&o Paulo, 2003.

BEER, F.P. e JOHNSTON JR., E.R. — Mecanica Vetorial para Engenheiros-
Estatica — Pearson Education do Brasil. — 52 edicdo, S&o Paulo, 2005.
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8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

GERE, J.M. — Mecanica dos Materiais — Pioneira Thomson Learning Ltda. —
52 edicdo, Séao Paulo, 2003.

HIBBELER, R.C. — Estatica- Mecéanica para Engenharia — Pearson
Education do Brasil. — 102 edi¢cdo, S&o Paulo, 2005.

CALLISTER JUNIOR, WILLIAM, Ciéncia E Engenharia De Materiais: Uma
Introducéo, Livros Técnicos E Cientificos Editora S.A. (Ltc).

MELCONIAN, SARKIS, Mecanica Técnica E Resistencia Dos Materiais,
Editora Erica Ltda.

VAN VLACK, LAWRENCE H., Principios De Ciéncia Dos Materiais, Editora
Edgard Blucher Ltda.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Mecanica Geral Codigo: N3BMEG
Semestre: 3° N° aulas semanais: 3
Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

1) Leis de Newton em duas e trés dimensdes
a) Forca dependente do espaco;
1) ii.Forca dependente da velocidade;
ii) iii.Forca dependente do tempo;
iii) iv. Modelagem de sistemas.
2) Nocdes de célculo variacional
a) Principio de D"Alembert;
b) O problema da Braquistécrona.
3) Formulacéo de Lagrange
a) Equacdes de Lagrange;
i) ii. Andlise de problemas.

3-OBJETIVOS:

e Oferecer ao aluno contato com sistemas dinamicos e aplicacbes
da mecanica classica, com a modelagem de problemas e com a
mecanica analitica.

e Tratar as leis de Newton em duas e trés dimensdes.

e Analisar problemas envolvendo forcas dependentes do tempo, do
espaco e/ou velocidades.

e Introduzir o célculo variacional e a formulacdo Lagrangiana.

4-EMENTA:

Estudo dos sistemas dinamicos e aplicacées da mecanica classica, com
a modelagem de problemas e com a mecéanica analitica. Anélise de
problemas envolvendo forcas dependentes do tempo, do espaco e/ou da
velocidade, no¢8es de célculo variacional e a formulacéo de Lagrange.

5-METODOLOGIAS:

e Aulas Expositivas e discussdes.

e Resolucao de exercicios individualmente e em grupo.

e Atividades com simuladores virtuais na sala de informatica.
o Leituras.

6- AVALIACAO:

Haver4, no minimo, 2 avaliacdes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacao de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avalia¢gdes

72




Projeto Pedagégico do Curso de Engenharia de Controle e Automagédo —IFSP —
Agosto 2011

o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliagao
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliagdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

BARCELOS, JOAO; Mecanica Newtoniana. Lagrangiana e Hamiltoniana,
Ed. Livraria da Fisica, Sdo Paulo, 2004.

LEMOS, NIVALDO, Mecanica Analitica, Ed. Livraria da Fisica, Sdo Paulo,
2007.

GIACAGLIA, G. E. C., Mecanica Geral: Para As Escolas Superiores,
Livraria Nobel.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

JOHNSTON JR., E. RUSSEL ;BEER, FERDINAND PIERRE, Mecanica
Vetorial Para Engenheiros: Cinematica E Dinamica, Makron Books Do
Brasil Editora Ltda.

LUZ, ANTONIO MAXIMO RIBEIRO DA ;ALVARES, BEATRIZ ALVARENGA,
Curso De Fisica, Editora Scipione Ltda.

SERWAY, RAYMOND A., Fisica 1:Para Cientistas E Engenheiros, Com
Fisica Moderna; Mecéanica E Gravitacdo, Livros Técnicos E Cientificos
Editora S.A. (Ltc).

POPOV, EGOR P., Introducéo A Mecéanica Dos Sélidos, Editora Edgard
Blucher Ltda.

TIMOSHENKO, STEPHEN P. :GERE, JAMES E., MECANICA DOS SOLIDOS
Vol 1, LIVROS TECNICOS E CIENTIFICOS EDITORA S.A. (LTC).
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Laboratério | Codigo: N3LB1
Integrado 1

Semestre: 3° N° aulas semanais: 6
Total de aulas: 114 Total de horas: 85,2

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

Laboratério “A” — Experimentos de Eletrénica Digital Basica
e Familiarizacdo com portas légicas;

e Circuitos Combinacionais com Portas légicas TTL e CMOS;
e Elaboragdo de uma montagem incluindo:
- Apresentacdo das propostas e escolha de uma;
- Periodo de desenvolvimento do projeto;
- Elaboracéo darespectiva documentacéao técnica;
- Demonstragao do funcionamento aos Professores;

Laboratério “B” — Experimentos de Circuitos Elétricos

e Resistores e Ohmimetro; Voltimetro e Amperimetro - Circuito
Elétrico;

e Protoboard;

e Leis de Ohm e Poténcia Elétrica;

e Associacdes Série — Paralela e Mista de Resistores;

e Divisor de Tensdo, Divisor de Corrente — Potenciémetro;

e Geradores e Maxima Transferéncia de Energia; Leis de Kirchhoff e
Anélise de Malhas;

« Teoremade Thevenin, Teorema de Norton, Teorema de Superposicao;

3-OBJETIVOS:

e Proporcionar o conhecimento dos conceitos préaticos referentes a
Eletrénica Digital Basica em relacdo as portas logicas e circuitos
combinacionais.

e Abordar contelddos que visam propiciar 0 senso pratico com a
realizacdo de experiéncias relacionadas com as disciplinas teoricas,
comprovando as leis e teoremas aplicados em Circuitos Elétricos
(N3CEL1) e Eletronica Digital | (N3ED1).

4-EMENTA:

Atividade praticas de sistemas de numeracdo, algebra de boole e
simplificacdo de circuitos logicos, projetos de circuitos combinacionais,
conceitos de corrente, tensdo, poténcia, energia elétrica, leis de ohm,
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analise de circuitos, resisténcia, capacitancia e indutancia.

5-METODOLOGIAS:

Aulas praticas para o aluno, auxiliadas com expositivas e simulacdes.

6- AVALIACAO:

Haver4, no minimo, 2 avaliacbes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado néo
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 sera submetido a um instrumento de avaliacao
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

CAPUANO, F. G.; IDOETA, I. V. - Elementos de Eletronica Digital — Sao
Paulo — Editora Erica — 36a edi¢éo — 2005.

MALVINO, A. P.; LEACH, D. P. - Eletronica Digital: Principio e aplica¢des,
Volume 1 — S&o Paulo — Mcgraw-Hill — 1987.

MALVINO, A. P.; LEACH, D. P. - Eletrénica Digital: Principio e aplicacdes,
Volume 2 — S&o Paulo — Mcgraw-Hill — 1987.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

BIGNELL, J. W.; DONOVAN, R.L. — Eletrénica Digital — Volume 1 — Makron
Books — 1995.

BIGNELL, J. W.; DONOVAN, R.L. — Eletrénica Digital — Volume 2 — Makron
Books — 1995.

CAPUANO, FRANCISCO GABRIEL, Exercicios De Eletrénica Digital,
Editora Erica Ltda.

SHIBATA, WILSON MITIHARU, Eletronica Digital: Teoria E Experiéncia,
Editora Erica Ltda.

BRANDASSI, ADEMIR EDER, ELETRONICA DIGITAL, EDITORA
PEDAGOGICA E UNIVERSITARIA (EPU).

75




Projeto Pedagégico do Curso de Engenharia de Controle e Automagédo —IFSP —
Agosto 2011

. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: CALCULO | Cédigo: N3CD3
DIFERENCIAL E INTEGRAL 3

Semestre: 3° N° aulas semanais: 6
Total de aulas: 114 Total de horas: 85,2

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

o Sequéncias e Séries: Limite de sequéncias, subsequéncias,
sequéncias monotdnicas e limitadas, séries infinitas, séries de
termos ndo negativos: testes de convergéncia, séries alternadas,
convergéncia absoluta e condicional, séries de poténcias,
derivacédo e integracdo de séries de poténcia, série de Taylor e
Maclaurin, séries de Fourier.

e Célculo Vetorial: Campos vetoriais, Integrais de Linha, teorema de
Green, Rotacional e Divergéncia, Parametrizacdo de superficies,
Integrais de Superficie, Teorema de Gauss e Stokes. Aplicacbes

3-OBJETIVOS:

Possibilitar aos alunos o estudo do célculo vetorial e das séries e
sequéncias numéricas, ferramentas para resolucéo de problemas
relacionados a area de Engenharia. Analisar e decidir sobre
convergéncia de séries e sequéncias. Aplicar corretamente os teoremas
do célculo vetorial.

4-EMENTA:

Introducdo ao estudo de séries e sequéncias e suas convergéncias e
estudo do calculo vetorial com aplicagfes de teoremas.

5-METODOLOGIAS:

Aulas expositivas e dialogadas ; resolucdo de problemas e exercicios.

6- AVALIACAO:

Haver4, no minimo, 2 avaliacdes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicaréa
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado néo
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliagfes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele est4 aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 sera submetido a um instrumento de avaliagéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

GUIDORIZZI, H. L. Um Curso de Calculo. v 4, 52 ed. Rio de Janeiro: LTC
Editora, 2002.
GUIDORIZZI, H. L. Um Curso de Calculo. v.3, 52 ed. Rio de Janeiro: LTC
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Editora, 2002.
STEWART, J. Célculo. v. Il, 52 ed. Sao Paulo: Pioneira, 2005.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

STEWART, J. Célculo. v. |, 52 ed. Sao Paulo: Pioneira, 2005.

GUIDORIZZI, H. L. Um Curso de Calculo. v 2, 52 ed. Rio de Janeiro: LTC
Editora, 2002.

GUIDORIZZI, H. L. Um Curso de Calculo. v 3, 52 ed. Rio de Janeiro: LTC
Editora, 2002.

LEITHOLD, LOUIS, O Céalculo Com Geometria Analitica Vol 1, Ed. Humana
Cient. Tecnol. Hucitec Ltda.

LEITHOLD, LOUIS, O Céalculo Com Geometria Analitica Vol 2, Ed. Humana
Cient. Tecnol. Hucitec Ltda.

APOSTOL, TOM M., Calculus: One-Variable Calculus, With An
Introduction To Linear Algebra Vol 1, John Wiley & Sons.

APOSTOL, TOM M., Calculus: One-Variable Calculus, With An
Introduction To Linear Algebra Vol 2, John Wiley & Sons.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Ciéncias dos | Codigo: NACME
Materiais para Engenharia

Semestre: 4° N° aulas semanais: 2

Total de aulas: 38 Total de horas: 28,5

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Introducéo a Ciéncia dos Materiais;

Estruturas dos Metais, das Ceramicas e dos Polimeros;
Imperfeicdes nos Sélidos;

Propriedades Mecanicas;

Diagramas de Fases e Tratamentos Térmicos;
Propriedades Elétricas;

Propriedades Magnéticas.

W e e e o o o

-OBJETIVOS:

e Compreensdao e aplicacdo dos principais conceitos de ciéncia dos
materiais.

e Apresentar 0s conceitos e aplicacbes das propriedades
mecanicas, elétricas e magnéticas dos materiais.

4-EMENTA:

Introducdo as propriedades dos materiais. Metais, ceramicas e
polimeros. Tratamentos especiais para metais.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios.

6- AVALIACAO:

Haver4, no minimo, 2 avaliacbes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliagdo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliagdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

VAN VLACK, LAWRENCE H., Principios De Ciéncia Dos Materiais, Editora
Edgard Blucher Ltda.

HIBBELER, R.C. — Estatica- Mecéanica para Engenharia — Pearson

78




Projeto Pedagégico do Curso de Engenharia de Controle e Automagédo —IFSP —
Agosto 2011

Education do Brasil. — 102 edi¢cdo, Sdo Paulo, 2005.

BEER, F.P. e JOHNSTON JR., E.R. — Resisténcia dos Materiais — Pearson
Education do Brasil. — 32 edi¢cdo, Sdo Paulo, 2005.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

GERE, J.M. — Mecanica dos Materiais — Pioneira Thomson Learning Ltda. —
52 edicdo, Séao Paulo, 2003.

CALLISTER JUNIOR, WILLIAM, Ciéncia E Engenharia De Materiais: Uma
Introducéo, Livros Técnicos E Cientificos Editora S.A. (Ltc).

MELCONIAN, SARKIS, Mecanica Técnica E Resistencia Dos Materiais,
Editora Erica Ltda.

BORESI, A. P. e SCHIMIDT, R.J. — Estatica — Pioneira Thomson Learning
Ltda. — S&o Paulo, 2003.

BEER, F.P. e JOHNSTON JR., E.R. — Mecéanica Vetorial para Engenheiros-
Estatica — Pearson Education do Brasil. — 52 edicdo, S&o Paulo, 2005.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Eletromagnetismo Codigo: NAELM

Semestre: 4° N° aulas semanais: 3

Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Magnetismo. Estrutura dos imas. Propriedades dos imas.
Classificagdo magnética das substancias. Permeabilidade
magnética. Campo Magnético e Densidade Magnética. Blindagem
magnética. Forcas entre polos magnéticos.

e Eletromagnetismo. Experiéncia de Oersted. Caracteristicas do
campo magnético produzido por uma corrente retilinea. Regra da
mao direita. Campo magnético produzido por espiras e solendides.
Forca em condutor com corrente elétrica em um campo magnético.
Regra da mao esquerda. Forca entre condutores elétricos com
corrente. Definicdo de Ampere pelo eletromagnetismo. Inducao
eletromagnética. Regra da mao direita. Lei de Faraday-Lenz.
Geracao de tensao alternada em uma bobina com movimento
rotativo.

e Circuitos magnéticos. Forca magnetomotriz. Fluxo magnético
produzido em um circuito magnético. Analogia com circuitos
elétricos. Lei de Ohm para o magnetismo. Relutancia magnética.
Fendmenos de histerese e correntes de Foucault. Curvas de
magnetizacéo.

e Equacdes de Maxwell na forma integral e diferencial.

3-OBJETIVOS:

Proporcionar condi¢cfes ao aluno para conhecer as leis do Magnetismo e
Eletromagnetismo e sua aplicacdo em maquinas elétricas.

4-EMENTA:

Estudo dos principios de magnetismo, eletromagnetismo, fenbmeno de
histerese e Foucault e experiéncias demonstrativas.

5-METODOLOGIAS:

Aulas tedricas expositivas e resolucao de listas de exercicios.

6- AVALIACAO:

2 provas (Pl e P2)
Média Semestral (MS) = (P1+ P2)/2

Se MS=6,0 = Aprovacgao
ge 40<MS<6,0

Se MS=40_, Reprovacéo

= Exame

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:
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EDMINISTER, J. A., Eletromagnetismo, Rio de Janeiro, Mcgraw-Hill - 1980
GOZZI, G.G.M, Circuitos Magnéticos, Sdo Paulo, Erica — 1996

REITZ, JOHN R. ;MILFORD, FREDERICK J. ;CHRISTY, ROBERT W.,
Fundamentos Da Teoria Eletromagnética, Elsevier.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

NUSSENZVEIG, H. MOYSES, Curso De Fisica Bésica: Eletromagnetismo,
Editora Edgard Blucher Ltda.

HALLIDAY, DAVID ;RESNICK, ROBERT ;WALKER, JEARL, Fundamentos
De Fisica: Eletromagnetismo, Livros Técnicos e Cientificos Editora S.A. (Ltc)
HAYT JR., WILLIAM H., Eletromagnetismo, Livros Técnicos E Cientificos
Editora S.A. (Ltc)

JOHNSON, TORE, Elementos De Magnetismo, Livraria Nobel

PAUL, CLAYTON R., Eletromagnetismo Para Engenheiros: Com
AplicacBes A Sistemas Digitais E Interferéncia, Livros Técnicos E
Cientificos Editora S.A. (Ltc)
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Eletronica 1 Caodigo: N4AEO1
Semestre: 4° N° aulas semanais: 3
Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Introducdo a Fisica dos semicondutores.

e Diodo de Juncdo: caracteristicas, polarizacado, reta de carga e
aplicacdes em DC;

e Circuitos retificadores: meia-onda, onda completa; filtros capacitivo e
indutivo;

e Diodo Zener — Fonte estabilizada; Reguladores de tenséo;

e LED e Varistor;

e Transistores Bipolares: estrutura interna e funcionamento, tipos NPN
e PNP; circuitos de polarizacéao;

e Transistor como chave; Curvas Caracteristicas, ponto quiescente,
andlise grafica com sinal senoidal;

e Amplificador de pequenos sinais: configuracdes EC, CC e BC -
caracteristicas; parametros H; Célculos de

e Ganhos de tenséo, corrente, poténcia, impedancias de entrada e de
saida;

e Amplificadores de multiplos estagios;

e Configuracao Darlington;

o Reguladores de tenséao série e paralelo

3-OBJETIVOS:

e Capacitar o aluno a entender o funcionamento dos dispositivos
semicondutores e suas aplicagdes.

e Estudo do Diodo de Juncéao e aplicacdes; estudo do Transistor de
Juncdo Bipolar e aplicacdes.

4-EMENTA:

Estudo dos semicondutores e circuitos. Diodos, transistores e
amplificadores.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios.

6- AVALIACAO:

Haverad, no minimo, 2 avaliagbes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
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outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado néo
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 sera submetido a um instrumento de avaliacéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

BOYLESTAD, R. L. e NASHELSKY, L. - Dispositivos Eletronicos e Teoria
de Circuitos — 8a edicdo — 2004 - Prentice Hall.

SMITH, K. C. SEDRA, A.S., Microeletrénica, Editora Prentice Hall Brasil 52
Edic&do — 2007.

CATHEY, JIMMIE J. - Dispositivos e Circuitos Eletronicos — Schaum —
Makron Books.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

MALVINO - Eletrénica — Volume | — 4a edicdo — Makron Books.

MALVINO - Eletrénica — Volume Il — 4a edicdo — Makron Books.

MILLMAN, JACOB ;HALKIAS, CHRISTOS C., Eletronica: Dispositivos E
Circuitos Vol 1, Mcgraw-Hill Book Company Inc.

MILLMAN, JACOB ;HALKIAS, CHRISTOS C., Eletronica: Dispositivos E
Circuitos Vol 2, Mcgraw-Hill Book Company Inc.

LANDER, CYRIL W., Eletrénica Industrial: Teoria E Aplicacdes, Makron
Books Do Brasil Editora LTDA.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Eletronica Digital 2 | Codigo: NAED?2

Semestre: 4° N° aulas semanais: 3

Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Flip-Flops: estrutura basica e funcionamento, tipos RS, JK, JK mestre-
escravo,T, D . entradas Clear e Preset.
e Registradores e Registradores de Deslocamento;
e Contadores Assincronos: funcionamento e projetos;
e Contadores Sincronos: funcionamento e projetos.
- Divisores de Frequéncia
- Projeto de um relégio digital
e Multiplex e Demultiplex
- Funcdes Lbégicas com MUX e DEMUX
e Comparadores Digitais
e Produtos Candnicos
- Matriz de Diodos
e Portas Logicas com dispositivos Discretos
e Familias Légicas;
e Parametros das familias l6gicas: Niveis de tenséo e de corrente; Fan-

in e Fan-out;
e Atraso de propagacdo e Imunidade a ruidos.
e Familia TTL,;

e Familia CMOS;

e Interface entre TTL = CMOS e CMOS - TTL.
e OQutros blocos légicos:

e Open-Collector, Tri-state e Schimitt trigger.

e Circuitos integrados comerciais.

3-OBJETIVOS:

e Proporcionar o conhecimento dos conceitos tedricos e praticos
referentes a Eletronica Digital

« Estudar a Logica Sequencial para desenvolvimento de circuitos
digitais com aplicacdes industriais

4-EMENTA:

Estudo dos conceitos de MUX e DEMUX, familias l6gicas, comparadores
digitais, flip-flops, registradores e circuitos sequenciais.

84




Projeto Pedagégico do Curso de Engenharia de Controle e Automagédo —IFSP —
Agosto 2011

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios.

6- AVALIACAO:

Haver4, no minimo, 2 avaliacdes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacédo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esti aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliacéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

CAPUANO, F. G.; IDOETA, I. V. - Elementos de Eletronica Digital — Sao
Paulo — Editora Erica — 36a edi¢éo — 2005.

MALVINO, A. P.; LEACH, D. P. - Eletronica Digital: Principio e aplica¢des,
Volume 1 — S&o Paulo — Mcgraw-Hill — 1987.

MALVINO, A. P.; LEACH, D. P. - Eletrénica Digital: Principio e aplicacdes,
Volume 2 — S&o Paulo — Mcgraw-Hill — 1987.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

BIGNELL, J. W.; DONOVAN, R.L. — Eletrénica Digital — Volume 1 — Makron
Books — 1995.

BIGNELL, J. W.; DONOVAN, R.L. — Eletrénica Digital — Volume 2 — Makron
Books — 1995.

CAPUANO, FRANCISCO GABRIEL, Exercicios De Eletrénica Digital,
Editora Erica Ltda.

SHIBATA, WILSON MITIHARU, Eletrénica Digital: Teoria E Experiéncia,
Editora Erica Ltda.

BRANDASSI, ADEMIR EDER, ELETRONICA DIGITAL, EDITORA
PEDAGOGICA E UNIVERSITARIA (EPU).
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente  curricular:  Ciéncias do | Codigo: N4CIA
Ambiente

Semestre: 4° N° aulas semanais: 3

Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e A crise ambiental.

e Leis da Termodinamica e o meio ambiente.

e Biosfera — Ecossistemas — estrutura — reciclagem da matéria e
fluxo de energia.

e Cadeias alimentares - produtividade primaria — amplificacdo
bioloégica

e Relacdes Harmodnicas e desarmodnicas

e Sucessao ecoldgica

e Biomas

e Ciclos Biogeoquimicos

e A Dinamicade Populagdes

e Bases do Desenvolvimento Sustentado

e Poluicdo Ambiental — a energia e o meio ambiente; 0os meios
aguatico, terrestre e atmosférico.

e Aspectos Legais — EIA, RIMA, ISO 14000.

e Gestdo Ambiental; 3Rs; Tratamento de Residuos; Eco eficiéncia;
Sustentabilidade.

3-OBJETIVOS:

. Apresentar ao aluno os aspectos basicos sobre meio ambiente e
suadinamica;

. Populacdo humana e o meio ambiente e 0s recursos naturais
renovaveis e ndo renovaveis;

. Interacéo entre o homem e seu ambiente natural ou construido,
rural ou urbano;

. Investigar através de uma discussao critica, a visdo do Homem
como organismo componente e modificador da Biosfera.

. Compreender os conceitos fundamentais de ecologia.

. Relacionar as atividades humanas e seus efeitos poluidores.

. Conceituar, descrever as competéncias e os procedimentos das

diferentes ferramentas legais e administrativas de controle do meio
ambiente.
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. Caracterizar criticamente os principios de gestdo ambiental
baseados em Eco eficiéncia e Sustentabilidade.

. Interpretar e propor solucdes para resolucao de problemas de eco
eficiéncia e sustentabilidade.

4-EMENTA:

Estudo da biosfera, ecologia das comunidades, analise critica dos efeitos
datecnologia sobre a biosfera, poluicdo, contaminacao, impacto
ambiental e saneamento, recursos naturais renovaveis: ar; agua e solo,
1ISO14000.

5-METODOLOGIAS:

Aulas tedricas expositivas e dialogadas. Estudo dirigido com resolucéao
de exercicios. Apresentacao de seminarios e painéis com estudos de
caso.

6- AVALIACAO:

Havera, no minimo, 2 avaliacdes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado néo
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliagcdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele estd aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliagao
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

BRAGA, BENEDITO et al.. Introducdo a Engenharia Ambiental. Editora
Prentice Hall. Sdo Paulo, 2005.

PINTO-COELHO, RICARDO M.. Fundamentos em Ecologia. Editora Artes
Médicas. Porto Alegre, 2000.

GOLDEMBERG, J.. Energia Meio Ambiente e Desenvolvimento. Editora
EDUSP. Séo Paulo, 1998.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

RODRIGUES, ROSICLER MARTINS ;HELENE, MARIA ELISA MARCONDES

;BRANCO, SAMUEL MURGEL ;KUPSTAS, MARCIA ;CHIAVENATO, JULIO

JOSE, Ecologia Em Debate, Editora Moderna Ltda.

GONCALVES, CARLOS WALTER PORTO, Os (Des) Caminhos Do Meio

Ambiente, Editora Contexto.

ALBUQUERQUE, LETICIA, Poluentes Organicos Persistentes: Uma

Analise Da Convencéao De Estocolmo, Jurua Editora.

TOWNSEND, COLIN R. ;BEGON, MICHAEL ;HARPER, JOHN L., Ecologia:
De Individuos A Ecossistemas, Artmed.

CHRISTOFOLETTI, ANTONIO, Modelagem De Sistemas Ambientais,

Editora Edgard Blucher Ltda.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Processos de | Codigo: NAPRF
fabricacéo

Semestre: 4° N° aulas semanais: 2
Total de aulas: 38 Total de horas: 28,5

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Processos de Usinagem;

e Conformacao mecanica;

e Nocdes de processos especiais de fabricacdo: eletro-eroséo;
eletroquimica; ultrassom; feixe eletrénico; raio laser e outros;

o Descricado dos diversos equipamentos utilizados.

3-OBJETIVOS:

Apresentar ao aluno os conceitos de processos de fabricacdo no setor
metal mecanico. Processo de fabricagdo com e sem remocédo de material.

4-EMENTA:

Estudo dos processos de usinagem, conformacgcdo mecanica e processos
especiais.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios.

6- AVALIACAO:

Havera, no minimo, 2 avaliacdes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado néo
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele estd aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliagao
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

DINIZ, A. E.; MARCONDES, F. C.; COPPINI, N. L.. Tecnologia da Usinagem dos
Materiais. Editora Artliber. Sdo Paulo, 2006.

SCHAEFFER, LIRIO ;ROCHA, ALEXANDRE DA SILVA, Conformacao Mecénica: Calculos
Aplicados Em Processos De Fabricacéo.

FERRARESI, D. Fundamentos da Usinagem dos Metais. Editora Edgar Bliicher,
Sé&o Paulo, 2003.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:
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BRESCIANI FO., ETTORE ;ZAVAGLIA, CECILIA A. C. ;BUTTON, SERGIO T. ;GOMES,
EDSON, Conformagédo Plastica Dos Metais, Edit. Da Universidade Est. De Campinas
(Unicamp).

MELCONIAN, SARKIS, Mecanica Técnica E Resistencia Dos Materiais, Editora Erica Ltda.
SCHROCK, JOSEPH, Montagem Ajuste Verificacdo De Pecas De Maquinas, Editorial
Reverte SA.

COSTA, EVARISTO VALLADARES, Curso De Resistencia Dos Materiais Com Elementos
De Grafostatica E De Energia, Companhia Editora Nacional.

HARADA, JULIO, Moldes Para Injecdo De Termoplasticos: Projetos E Principios
Basicos, Artliber Editora.
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. CAMPUS

Sao Paulo

INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAOD PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Laboratério | Codigo: N4LB2
Integrado 2

Semestre: 4° N° aulas semanais: 6
Total de aulas: 114 Total de horas: 85,2

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

Laboratério “A” — Circuitos em C.A.
+ Osciloscopio;
+ Circuito RLC série e paralelo;
* Filtros Passivos;
+  Medicao de Tensdes e Frequéncia;
+  Medicao de Poténcias (Aparente, Ativa e Reativa);

+ Correcao do Fator de Poténcia.
Laboratério “B” — Experimentos de Eletronica Analdgica e Digital

+ Circuitos retificadores e filtragem capacitiva;

- Diodo Zener: circuito estabilizador de tenséo;

+ Transistor como chave;

+ Polarizacdo de Transistores;

+  Amplificador de pequenos sinais, resposta em frequéncia;

+  Contador assincrono com C.I. e indicacdo de contagem com
display de sete segmentos;

+  Montagem de uma fonte de alimentacéo estabilizada com
componentes discretos (sem a utilizac&o de C.1.).

3-OBJETIVOS:

+ Capacitar o aluno ainterpretar resultados praticos em circuitos
elétricos e eletrénicos.

* Realizag&o de experiéncias relacionadas com as disciplinas
tedricas, comprovando as leis e teoremas aplicados em Circuitos
Elétricos Il (CE2), Eletrénica Geral | (EO1) .

+ Implementar um projeto / montagem que possibilite a aplicagao
dos conhecimentos adquiridos.

4-EMENTA:

Realizar Experimentos em circuitos CA e eletronica analégica e digital.

5-METODOLOGIAS:

Experimentos, coleta de dados, andlise e resposta a questionario.

6- AVALIACAO:

Experimentos semanais dos 2 laboratoérios.
Média Semestral (MS) = somatéria de experimentos / quantidade de
experimentos
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Se MS=6,0 = Aprovagao
Por ser laboratério ndo existe recuperacgéao.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

CAPUANO, F. G.; IDOETA, I. V. - Elementos de Eletrénica Digital — Sao

Paulo — Editora Erica — 36a edi¢éo — 2005.

MALVINO, A. P.; LEACH, D. P. - Eletrénica Digital: Principio e aplicacdes,

Volume 1 — S&o Paulo — Mcgraw-Hill — 1987.
MALVINO, A. P.; LEACH, D. P. - Eletronica Digital: Principio e aplicacdes,
Volume 2 — S&o Paulo — Mcgraw-Hill — 1987.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

BIGNELL, J. W.; DONOVAN, R.L. — Eletronica Digital — Volume 1 — Makron
Books — 1995.

BIGNELL, J. W.; DONOVAN, R.L. — Eletronica Digital — Volume 2 — Makron
Books — 1995.

CAPUANO, FRANCISCO GABRIEL, Exercicios De Eletrénica Digital,
Editora Erica Ltda.

SHIBATA, WILSON MITIHARU, Eletronica Digital: Teoria E Experiéncia,
Editora Erica Ltda.

BRANDASSI, ADEMIR EDER, Eletrénica Digital, Editora Pedagdgica E
Universitaria (Epu).
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Circuitos Elétricos 2 | Codigo: NACE?2

Semestre: 4° N° aulas semanais: 3

Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Grandezas Senoidais (Periodo, Frequéncia, Valor Eficaz e
Maximos).

e Geracdo de Tensdao e Corrente Alternada Monofasica.

Impedancias em circuitos alternados (Resistor, Indutor e

Capacitor).

Circuitos RLC série e paralelo.

Poténcia Elétrica em Corrente Alternada.

Fator de Poténcia e Corregéao.

Leis de Kirchhoff.

Geracao de Tensdo e Corrente Alternada Trifasica.

Circuitos elétricos trifasicos equilibrados (Estrela e Triangulo).

Circuitos elétricos trifdsicos desequilibrados (Estrela e Triangulo).

3-OBJETIVOS:

Proporcionar o conhecimento dos conceitos basicos referentes Circuitos
Elétricos em Corrente Alternada. Resolucdo de circuitos elétricos em
Corrente Alternada.

4-EMENTA:

Estudo de circuitos em corrente alternada (CA), resistor, indutor e
capacitor
poténcia, circuitos trifasicos.

5-METODOLOGIAS:

Aulas tedricas expositivas e resolucado de listas de exercicios.

6- AVALIACAO:

2 provas (Pl e P2)
Média Semestral (MS) = (P1+ P2) /2

Se MS=26,0 = Aprovacgao
ge 40<MS<6,0

se MS<40_, Reprovagéo

= Exame

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

GUSSOW, M — Eletricidade Basica — Sao Paulo — Editora Makron Books —
2005

ROBBA, E. J. — Introducédo a Sistemas Elétricos de Poténcia — Editora Edgard
Blucher — S&o Paulo.
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Edminister, J.A. — Circuitos Elétricos — Makron Books — 1995

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

BOYLESTAD, ROBERT, Introducao A Analise De Circuitos, Prentice-Hall.

ALBUQUERQUE, ROMULO OLIVEIRA, Analise De Circuitos Em Corrente
Alternada, Editora Erica Ltda.

ALBUQUERQUE, ROMULO OLIVEIRA, Circuitos Em Corrente Alternada,
Editora Erica Ltda.

CUTLER, PHILLIP, Analise De Circuitos Ca, Mcgraw-Hill Book Company Inc.

JOHNSON, JOHNNY R. ;HILBURN, JOHN L. ;:JOHNSON, DAVID E,
Fundamentos De Analise De Circuitos Elétricos, Livros Técnicos E
Cientificos Editora S.A. (Ltc).
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Elementos de | Codigo: NAEMQ
Maguinas

Semestre: 4° N° aulas semanais: 3
Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

Fatores de seguranca;

Concentracdes de tensdes;

Carregamento ciclico: Fadiga;

Eixos e arvores;

Engrenagens: conceitos basicos e dimensionamento;
Mancais de rolamento e deslizamento;

Unibes por parafusos

3-OBJETIVOS:

e Apresentar aos alunos o conhecimento dos principios basicos
necessarios a aplicacdo e dimensionamento racional dos elementos
fundamentais de um sistema mecanico e/ou equipamento, empregado
na automacao industrial.

4-EMENTA:

Estudo de conceitos para dimensionamento e aplicacédo de elementos de
maquinas.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios.

6- AVALIACAO:

Havera, no minimo, 2 avaliacdes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado néo
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliagdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele est4 aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 sera submetido a um instrumento de avaliagéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliagcdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

SHIGLEY, JOSEPH EDWARD, Elementos De Maquinas Vol 1, Livros
Técnicos E Cientificos Editora S.A. (Ltc).
SHIGLEY, JOSEPH EDWARD, Elementos De Maquinas Vol 2, Livros
Técnicos E Cientificos Editora S.A. (Ltc).

94




Projeto Pedagégico do Curso de Engenharia de Controle e Automagédo —IFSP —
Agosto 2011

CALLISTER JUNIOR, WILLIAM, Ciéncia E Engenharia De Materiais: Uma
Introducéo, Livros Técnicos E Cientificos Editora S.A. (Ltc).

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

NIEMANN, G.. Elementos de maquinas vol 1,. Editora Edgard Bliicher,. Sdo
Paulo, 2000.

NIEMANN, G.. Elementos de maquinas vol 2,. Editora Edgard Blucher,. Sdo
Paulo, 2000.

NIEMANN, G.. Elementos de maquinas vol 3,. Editora Edgard Blucher,. S&o
Paulo, 2000.

SHIGLEY, JOSEPH EDWARD, Elementos De Maquinas Vol 1, Livros
Técnicos E Cientificos Editora S.A. (Ltc).

SHIGLEY, JOSEPH EDWARD, Elementos De Maquinas Vol 2, Livros
Técnicos E Cientificos Editora S.A. (Ltc).

MELCONIAN, S.. Elementos de maquinas. 52 Edicdo. Editora Erica. S&o
Paulo, 2004.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Eletrénica 2 Codigo: N5SEO2
Semestre: 5° N° aulas semanais: 3
Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Amplificadores de Poténcia:

Classe A, B, AB e C.

Amplificador Classe D;

Amplificadores em cascata;

Amplificadores Realimentados;

Amplificadores Diferenciais;

Amplificadores Operacionais e suas aplicagdes;

Comparador de tenséao;

Detector de janela;

Amplificador inversor;

Amplificador néo inversor;

Amplificador somador inversor;

Amplificador somador néo inversor;

Amplificador subtrator;

Integrador;

Diferenciador;

Filtros ativos;

Transistor de Efeito de Campo; Funcionamento do tipos JFET;
Autopolarizacao e outras formas de Polarizagdo do JFET ;
JFET como chave;

Amplificadores com JFET nas configuragdes SC, DC e GC.
Transistores de Efeito de Campo; Funcionamento; tipo MOSFET;
Polarizacdo do MOSFET,;

MOSFET como chave;

« Amplificadores com MOSFET nas configuracdes SC, DC e GC.

3-OBJETIVOS:

e Capacitar o aluno a entender conceitos sobre o funcionamento de:
circuitos amplificadores de poténcia; amplificadores em cascata;
amplificadores realimentados; amplificadores diferenciais e
amplificadores operacionais.

e Estudar o funcionamento dos diversos tipos dos Transistores de
Efeito de Campo e suas aplicagdes.

4-EMENTA:

Estudo de amplificadores a transistor, amplificadores operacionais,
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transistores de efeito de campo e suas aplicacées.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios.

6- AVALIACAO:

Havera, no minimo, 2 avaliacdes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado néo
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliagdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 sera submetido a um instrumento de avaliac&o
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliagdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

BOYLESTAD, ROBERT L. e NASHELSKY, LOIS - Dispositivos Eletrénicos
e Teoria de Circuitos — 8% edicdo — 2004 - Prentice Hall

PERTENCE JUNIOR, ANTONIO - Amplificadores Operacionais e Filtros
Ativos — 4a edicdo — McGraw Hill

SMITH, K. C. SEDRA, A.S. Microeletrénica vol 1, Editora Prentice Hall Brasil
52 Edicéo - 2007

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

SMITH, K. C. SEDRA, A.S. Microeletrénica vol 2, Editora Prentice Hall Brasil
52 Edicéo - 2007

MALVINO - Eletronica — Volume |- 4% edicdo — Makron Books

MALVINO - Eletrénica — Volume Il- 4% edicdo — Makron Books

LANDO, ROBERTO ANTONIO ;ALVES, SERG RIOS, Amplificador
Operacional, Editora Erica Ltda.

GRONNER, ALFRED D, Analise De Circuitos Transistorizados, Livros
Técnicos E Cientificos Editora S.A. (Ltc).
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. CAMPUS

Sao Paulo

INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAOD PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Conversdo de | Codigo: N5CV1
Energia 1

Semestre: 5° N° aulas semanais: 3
Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Transformadores.

Transformador monofasico.
Geradores de Corrente Continua.
Gerador com excitacédo independente.
Gerador Paralelo (Shunt).

Gerador Série.

Gerador Composto.

Motores de Corrente Continua.
Motor com excitagéo independente.
Motor paralelo (Shunt).

Motor Série.

Motor Composto.

3-OBJETIVOS:

Proporcionar condi¢cdes ao aluno para conhecer as partes componentes
e 0s acessorios das maquinas rotativas. Aplicar os conceitos e leis
fundamentais de eletricidade, magnetismo e eletromagnetismo para
conversao eletromecéanica de energia.

4-EMENTA:

Estudo de transformadores, motores de corrente continua.

5-METODOLOGIAS:

Aulas tedricas expositivas e resolucédo de listas de exercicios

6- AVALIACAO:

Trés provas (P1, P2 e Sub.)
Média Semestral (MS) = (P1+ P2) /2
A prova Sub. substitui a menor nota de P1 ou P2

se MS=260 = Aprovagéao
ge 40<MS<6,0

Se MS<40_, Reprovagéo

= Exame

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

FITZGERALD, A.E. KINGSLEY, C. e UMANS, S.D, Maquinas Elétricas
Editora Bookman Companhia. 62 Edicdo — 2006

KOSOW, IRVING I. — Maquinas Elétricas e Transformadores — Editora
Globo - 1987.

98




Projeto Pedagégico do Curso de Engenharia de Controle e Automagédo —IFSP —
Agosto 2011

FALCONE, A.G. Eletromecanica, volume 1, Editora Edgard Blucher 12 Edic&o
- 1979

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

FALCONE, A.G. Eletromecanica, volume 2, Editora Edgard Blucher 12 Edicédo
—1979.

SNEDDEN, ROBERT, Energia, Editora Moderna Ltda.

MARTIGNONI, ALFONSO, Maquinas Elétricas De Corrente Continua,
Editora Globo.

NASAR, SYED A., Maquinas Elétricas, Ed. Humana Cient. Tecnol. Hucitec
Ltda.

MARTIGNONI, ALFONSO, Transformadores, Editora Globo.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Modelagem | Codigo: NSMOD
Dinamica

Semestre: 5° N° aulas semanais: 3
Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Meétodos de Solucdes de Equacgdes Diferenciais e Programas
Computacionais para Simulacéo;

Modelos de Sistemas Mecanicos;

Modelos de Sistemas Elétricos;

Modelos de Sistemas Fluidicos;

Modelos de Sistemas Térmicos;

Conversores de Energia;

Sistemas de Primeira Ordem;

Sistemas de Segunda Ordem.

3-OBJETIVOS:

Expor aos alunos uma visédo geral sobre a obtencdo de modelos
dinamicos, a partir dos conhecimentos tedricos, dos fenbmenos fisicos
ligados ao sistemas: mecéanicos; elétricos; fluidicos; e térmicos.
Aplicacdo de programas computacionais para modelagem, simulacédo e
analise de sistemas dinamicos.

O aluno estara apto analisar 0s requisitos necessarios para
modelagem de sistema dinamicos.

4-EMENTA:

Estudo Modelagem dinamica e resposta de sistemas mecanicos,
elétricos, fluidicos e térmicos.

5-METODOLOGIAS:

Aulas Expositivas.
Utilizacdo de programas computacionais para modelagem e
simulacéo de sistemas dinamicos.

6- AVALIACAO:

Haverad, no minimo, 2 avaliacbes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 sera submetido a um instrumento de avaliacao
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
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final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

GARCIA, CLAUDIO. Modelagem e simulacdo de processos industriais e
de sistemas eletromecanicos. 22 Edicédo. Editora EDUSP. Sao Paulo, 2006
ZILL, DENNIS G.. Equac0des diferenciais com aplicacées em modelagem.
Editora Pioneira Thomson Learning. Sao Paulo, 2003.

LATHI, B. P.,SINAIS E SISTEMAS LINEARES, BOOKMAN.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

SPIEGEL, MURRAY RALPH, Transformadas De Laplace: Resumo Da
Teoria, 263 Problemas Resolvidos, Mcgraw-Hill Book Company Inc.
FELICIO, LUIZ CARLOS. Modelagem da dinamica de sistemas e estudo da
resposta. 12 Edicdo. Editora Rima. Sdo Carlos, 2007.

AGUIERRE, LUIS ANTONIO, Introducéo A Identificacdo De Sistemas:
Técnicas Lineares E N&o-Lineares, Editora UFMG.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Laboratorio de | Codigo: NSLPF
Processos de Fabricagéo

Semestre: 5° N° aulas semanais: 3

Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Ensaios mecanicos;

e Praticas de usinagem-torno;

e Praticas de usinagem-fresa;

e Praticas de usinagem-retificadora.

3-OBJETIVOS:

Apresentar ao aluno os conceitos de processos de fabricacdo no setor
metal mecénico;

4-EMENTA:

Praticas de processos de fabricagcdo com remoc¢édo de material.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva seguida de pratica em laboratorio especifico, lousa, giz e
recursos multimidia.

6- AVALIACAO:

Havera, no minimo, 2 avaliacbes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avalia¢cdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele estad aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliagédo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

DINIZ, A. E.; MARCONDES, F. C.; COPPINI, N. L.. Tecnologia da Usinagem
dos Materiais. Editora Artliber. S&o Paulo, 2006.

FERRARESI, D. Fundamentos da Usinagem dos Metais. Editora Edgar
Bliicher, Sao Paulo, 2003.

GRANT, HIRAM E., Dispositivos Em Usinagem: Fixag0es, Localizagcdes E
Gabaritos Nao-Convenciona, Livraria Ciéncia E Tecnologia Editora.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

SEM AUTOR, Maguinas Ferramentas, Hemus Editora Ltda.
FREIRE, JOSE DE MENDONCA, Fresadora, Livros Técnicos E Cientificos
Editora S.A. (Ltc).
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NUSSBAUM, GUILLAUME CH., Rebolos E Abrasivos: Tecnologia Basica
Vol1l, Icone.

NUSSBAUM, GUILLAUME CH., Rebolos E Abrasivos: Tecnologia Basica
Vol2, icone.

NUSSBAUM, GUILLAUME CH., Rebolos E Abrasivos: Tecnologia Basica
Vol3, Icone.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Laboratorio | Codigo: N5LB4
Integrado 4

Semestre: 5° N° aulas semanais: 6
Total de aulas: 114 Total de horas: 85,2

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

Laboratério “A” — Eletrénica

e Amplificador de Poténcia: Classe AB e B;
FET;
Amplificadores de pequenos sinais;
Amplificador Operacional — caracteristicas;
Amplificador Operacional — aplicagdes;
Cl 95: Astavel e Mono-astavel;
Circuito gerador de PWM — 3524;
Circuito em ponte H para acionamento de motores elétricos.
Laboratério “B” — Eletronica Digital

e Conversor Digital Analégico;
Conversores Analdgicos digitais.
Circuitos codificadores e decodificadores;
Flip-flops: tipos D, T, SR e JK;
Registradores de deslocamento;
Contadores assincronos;
Contadores sincronos;
Geradores de sequéncias;
Circuito buffer TRI-STATE;
Meméria RAM — programacao.

3-OBJETIVOS:

e Capacitar o aluno na andlise de circuitos eletrébnicos analégicos
digitais , assim como interpretar os resultado obtidos em laboratério.

e Aplicar resultados experimentais na elaboracdo de projetos de
circuitos funcionais, integrando os diversos conceitos teoricos
préaticos.

4-EMENTA:

Pratica de experimentos com amplificadores, circuitos sequenciais e
conversores AD DA.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva seguida de pratica em laboratorio especifico, lousa, giz e
recursos multimidia. Atividades de projeto extraclasse.

6- AVALIACAO:

Havera, no minimo, 2 avaliacbes regulares aplicadas a critério do
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professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliagdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliagédo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliagdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

BOYLESTAD, ROBERT L. e NASHELSKY, LOIS - Dispositivos Eletronicos
e Teoria de Circuitos — 8a edicdo — 2004 - Prentice Hall

PERTENCE JUNIOR, ANTONIO - Amplificadores Operacionais e Filtros
Ativos — 4a edicdo — McGraw Hill

NICOLOSI, DENYS E. C., Microcontrolador 8051 Detalhado, EDITORA
ERICA.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

SMITH, K. C. SEDRA, A.S. Microeletrénica vol 2, Editora Prentice Hall Brasil
52 Edicdo — 2007

SMITH, K. C. SEDRA, A.S. Microeletronica vol 1, Editora Prentice Hall Brasil
52 Edicéo - 2007
MALVINO - Eletrénica — Volume |- 4a edicdo — Makron Books

MALVINO - Eletrénica — Volume ll- 4a edicdo — Makron Books

BRONZERI, RODRIGO BARBOSA ;NICOLOSI, DENYS E. C,
Microcontrolador 8051 Com Linguagem C: Pratico E Didéatico: Familia
At89s8252 Atmel, Editora Erica Ltda.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Laboratério | Codigo: N5LB3
Integrado 3

Semestre: 5° N° aulas semanais: 6
Total de aulas: 114 Total de horas: 85,2

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

Acionamentos prediais:

Interruptores simples, paralelo, intermediario e relé de impulso.
Sensores de presenca, campainhas, relés temporizados, dimmers.
Lampadas:

Lampadas incandescentes, fluorescentes, mercdario e sédio.
Equipamentos de comando e protecao elétrica:

Contatores, botoeiras, relés de sobrecarga, relés de tempo,
disjuntores e fusiveis.

Esquemas elétricos de comando de motores:

Partida direta, reversao, estrela-triangulo, freio elétrico.
Geradores de Corrente Continua:

Gerador com excitagao independente.

Gerador Paralelo (Shunt).

Gerador Série.

Gerador Composto.

Motores de Corrente Continua:

Motor com excitacdo independente.

Motor Paralelo (Shunt).

Motor Série.

Motor Composto.

Transformadores monoféasicos e trifasicos.

3-OBJETIVOS:

Fornecer o0s conhecimentos praticos para montagens de circuitos
utilizados em instalacGes elétricas prediais e industriais. Estudar e
elaborar esquemas elétricos de comandos de motores. Proporcionar
condicbes ao aluno para conhecer as partes componentes e 0S
acessoOrios das maquinas rotativas. Aplicar os conceitos e leis
fundamentais de eletricidade, magnetismo e eletromagnetismo para
conversao eletromecéanica de energia. Proporcionar o conhecimento
basico dos ensaios realizados em Maquinas de Corrente Continua e
Transformadores.

4-EMENTA:

Estudo dos conceitos de instalacdes elétricas prediais e industriais,
comandos elétricos, maquinas de corrente continua, transformadores.
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5-METODOLOGIAS:

Aulas praticas e elaboracéo de relatorios de aula.

6- AVALIACAO:

Relatérios de aula.
Média Semestral (MS) = Média dos Relatorios

se MS=60 = Aprovagao
Se 40<MS<6,0

Se MS=40_, Reprovacgéo

= Exame

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

FITZGERALD, A.E. KINGSLEY, C. e UMANS, S.D, Maquinas Elétricas
Editora Bookman Companhia. 62 Edicao — 2006

KOSOW, IRVING I. — Maquinas Elétricas e Transformadores — Editora
Globo - 1987.

FALCONE, A.G. Eletromecanica, volume 1, Editora Edgard Blucher 12 Edic&o
- 1979

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

FALCONE, A.G. Eletromecanica, volume 2, Editora Edgard Blucher 12 Edicao
—1979.

SNEDDEN, ROBERT, Energia, Editora Moderna Ltda.

MARTIGNONI, ALFONSO, Maquinas Elétricas De Corrente Continua,
Editora Globo.

NASAR, SYED A., Maquinas Elétricas, Ed. Humana Cient. Tecnol. Hucitec
Ltda.

MARTIGNONI, ALFONSO, Transformadores, Editora Globo.
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. CAMPUS

Sao Paulo

INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAOD PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Instalacdes | Codigo: N5IEI
Elétricas Industriais

Semestre: 5° N° aulas semanais: 3
Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

Fornecimento de Energia Elétrica.

Contrato de fornecimento de energia (tensao, tarifa e demanda).
Estudo e célculo de demanda.

Distribuicdo de cargas e circuitos elétricos industriais.
Dimensionamento dos condutores elétricos.

Dimensionamento e seletividade das protecdes elétricas.

Calculos basicos de iluminacéo interna.

Projeto e desenho em auto cad de instalacdes elétricas,
iluminacdao, redes, telefonia, CFTV, de uma planta basica industrial.

3-OBJETIVOS:

Proporcionar o conhecimento dos conceitos basicos sobre o
fornecimento de energia elétrica e seu uso industrial. Estudar e elaborar
um projeto elétrico industrial.

4-EMENTA:

Estudo dos conceitos de energia elétrica, contrato de fornecimento de
energia, distribuicdo de cargas e circuitos elétricos industriais,
condutores elétricos, seletividade das protecbes elétricas, redes,
telefonia, CFTV, de uma planta basica industrial.

5-METODOLOGIAS:

Aulas expositivas com suporte de apresentacdes digitais e simulacdes.

6- AVALIACAO:

Haver4, no minimo, 2 avaliacfes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado néo
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliagcfes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliagéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliagdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

MAMEDE FILHO, Joédo — Instala¢g8es Elétricas Industriais — Rio de Janeiro —
Editora LTC — 72 edicdo — 2007
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ANEEL. Brasilia. Resolucdo 456 de 19 de nov. 2000. Disponivel em:
<http://'www.aneel.gov.br/cedoc/res2000456.pdf>. Acesso: 20 de nov. 2002.
ASSOCIACAO BRASILEIRA DE NORMAS TECNICAS. Instalagbes elétricas
de baixa tensdo: Procedimentos. NBR 5410. Rio de Janeiro, 2004.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

ASSOCIAC;AO BRASILEIRA DE NORMAS TECNICAS. Simbolos graficos
para instalacdes elétricas prediais: Procedimentos. NBR 5410. Rio de
Janeiro, fev.1989.

Lima Filho, Domingos Leite — Projetos de InstalacGes Elétricas Prediais —
S&o Paulo — Editora Erica — 10? edig&o — 2007

CREDER, HELIO, Instalacdes Elétricas, Livros Técnicos E Cientificos Editora
S.A. (Ltc).

NISKIER, JULIO; MACINTYRE, ARCHIBALD JOSEPH, Instalagdes
Elétricas, Livros Técnicos E Cientificos Editora S.A. (Ltc).
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Eletronica Digital 3 | Codigo: NSED3

Semestre: 5° N° aulas semanais: 3

Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Grandezas Analbgicas e Grandezas Digitais: defini¢éo;

Conversores Digital-Analdgico;

Conversor Analdgico-Digital;

Funcionamento do A/D bésico;

Conceitos: resolucéo e taxa de aquisicéo;

Teorema da Amostragem:;

O tri-state: Defini¢cdo, funcionamento e aplicacdes;

Classificacdo das memoérias quanto a: Volatilidade; Acesso:
sequencial ou aleatdrio; Escrita/Leitura ou somente leitura; Tipo de
armazenamento: estatico ou dindmico;

Memoarias a semicondutores: estrutura interna e funcionamento.

Tipos e caracteristicas de memarias;

Microprocessadores e microcontroladores de 8 bits;

Arquitetura interna de um microcontrolador de 8bits;

Conjunto de instrucdes basicas (I6gico-aritméticas);

Exemplos de programas.

-OBJETIVOS:

o (W e o o o o

Proporcionar o conhecimento dos conceitos praticos referentes
Memoérias, Conversores Digital-Analégico (D/A) e Analdgico-Digital
(A/D), para desenvolvimento de circuitos digitais com aplicagdes
industriais.

4-EMENTA:

Estudo de conversores AD DA, memorias, microprocessadores e
microcontroladores de 8 bits. Programacédo Assembly.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios.

6- AVALIACAO:

Haverad, no minimo, 2 avaliacbes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado néo
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele estad aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 sera submetido a um instrumento de avaliagao
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final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliagdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

CAPUANO, FRANCISCO. G.; IDOETA, IVAN. V. - Elementos de Eletronica
Digital — Sdo Paulo — Editora Erica — 36% edicdo — 2005 )

NICOLOSI, D.E.C. Microcontrolador 8051 Detalhado Editora Erica 12 Edicéao
—2000.

MALVINO, A. P.; LEACH, D. P. - Eletrénica Digital: Principio e aplicacdes,
Volume 1 — Sao Paulo — Mcgraw-Hill — 1987.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

MALVINO, A. P.; LEACH, D. P. - Eletronica Digital: Principio e aplicacdes,
Volume 2 — Sao Paulo — Mcgraw-Hill — 1987.

BRONZERI, RODRIGO BARBOSA ;NICOLOSI, DENYS E. C.,
Microcontrolador 8051 Com Linguagem C: Pratico E Didatico: Familia
At89s8252 Atmel, Editora Erica Ltda.

BIGNELL, J. W.; DONOVAN, R.L. — Eletronica Digital — Volume 1- Makron
Books — 1995

BIGNELL, J. W.; DONOVAN, R.L. — Eletronica Digital — Volume 2— Makron
Books — 1995

SILVA JR., VIDAL PEREIRA DA, Microcontrolados 8051, Editora Erica Ltda.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular:  Sistemas de | Codigo: N6SC1
Controle 1

Semestre: 6° N° aulas semanais: 3

Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Introducao aos Sistemas de Controle.
Diagramas de blocos.
Aplicacdo do Teorema do Valor Final.
Andlise da Resposta Transitoria.
Sistemas de Primeira e de Segunda Ordem e sistemas de ordem
superior.
Dominancia de polos num sistema de ordem superior.
Anélise de Estabilidade.
Critério de Routh-Hurwitz.
Anédlise de erros estacionarios em Sistemas de Controle.
Construcao do Lugar Geométrico das Raizes.
Método de Analise segundo o Lugar Geométrico das Raizes.
Projeto de Compensadores segundo o Método do Lugar
Geomeétrico das Raizes.
e - Compensadores por avanco de fase
e -Compensadores por atraso de fase
- Compensacéao em paralelo

[ ]
3-OBJETIVOS:

Estudar conceitos da teoria de controle classico utilizando o Método do
Lugar das Raizes.

Capacitar o aluno a identificar sistemas dinamicos lineares de primeira e
de segunda ordem.

Habilitar o aluno a construir o Lugar Geométrico das Raizes de um
sistema em malha fechada.

Habilitar o aluno a projetar controladores através do Método do Lugar
das Raizes.

4-EMENTA:

Estudar conceitos da teoria de controle classico.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios.

6- AVALIACAO:

Haver4, no minimo, 2 avaliacbes regulares aplicadas a critério do
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professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliagfes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliagcéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

OGATA, K. Engenharia de Controle Moderno S&o Paulo. Prentice Hall 42
Edicao, 2005.

NISE,N. Engenharia de Sistemas de Controle, Sdo Paulo, Editora LTC, 32
Edicao, 2002.

POWELL, G. POWELL,J. F. EMAMI,A Feedback Control of Dynamic
Systems. Prentice Hall, 52. Edicdo, 2005.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

OGATA, KATSUHIKO, Matlab For Control Engineers, Pearson Prentice Hall.
SANTOS, WINDERSON E. DOS ;SILVEIRA, PAULO ROGERIO DA,
Automacao E Controle Discreto, Editora Erica LTDA.

CASTRUCCI, PLINIO, Controle Digital, Editora Edgard Blucher Ltda.
BOLTON, WILLIAM, Engenharia De Controle, Makron Books Do Brasil
Editora LTDA.

DORF, RICHARD C. ;BISHOP, ROBERT H., Sistemas De Controle
Modernos, Livros Técnicos E Cientificos Editora S.A. (LTC).
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. CAMPUS

Sao Paulo

INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAOD PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Microcontroladores | Codigo: N6MCL

Semestre: 6° N° aulas semanais: 3

Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

Estudo sobre microcontroladores CISC com arquitetura Von Newmann.
e Microcontroladores familia 8051 Intel.
- Hardware:
- Arquitetura interna, pinagem, organizacdo da memaria e portas de
I/ 0.
- Interrupgdes externas, temporizadores e contadores, canal serial.
- Software:
- Instrugdes,
- Programacao assembly (exemplos e exercicios)
Estudo sobre microcontroladores RISC com arquitetura Harvard.
e Microcontrolador PIC 16F628.

- Hardware:

- Arquitetura interna, pinagem, organizacdo da memaria e portas de
I/ 0.

- Interrupcdes externas, temporizadores e contadores

- Gravagéao

- Software

- Instrucdes

- Programacédo assembly (exemplos e exercicios).

3-OBJETIVOS:

e Estudar o funcionamento e as principais caracteristicas de software e
hardware dos principais microcontroladores do mercado.
e Desenvolvimento de projetos com microcontroladores.

4-EMENTA:

Estudo, programacao e aplicacdo de microcontroladores 8051 e PIC.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios. Atividades de projeto
extraclasse.

6- AVALIACAO

Havera, no minimo, 2 avaliacbes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
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utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliagdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliagéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliagdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

PIC16F627A/628A/648A Data Sheet FLASH-Based 8-Bit CMOS
Microcontrollers - Microchip Technology Inc. 2002.

AT89S8252 8-Bit Microcontroller with 8K Bytes Flash — ATMEL.

SILVA JR., V. P., Aplica¢des Praticas do Microcontrolador 8051, 4a edicao,
S&o Paulo, Erica, 1999.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

SOUZA, D. J., Desbravando o PIC, 3a edig&do, S&o Paulo, Erica, 2001.
LAVINIA, NICOLAS CESAR ;SOUZA, DAVID JOSE DE, Conectando O Pic
16f877a: Recursos Avancados, Editora Erica LTDA .

NICOLOSI, DENYS E. C., Microcontrolador 8051 Detalhado, Editora Erica
LTDA.

BRONZERI, RODRIGO BARBOSA ;NICOLOSI, DENYS E. C,
Microcontrolador 8051 Com Linguagem C: Pratico E Didatico: Familia
At89s8252 Atmel, Editora Erica LTDA.

RUIZ, W. Microcontroladores — Familia MCS-51 Conceitos, Aplicacdes e
Projetos. Apostila - Versdo 6 — 2004.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Introducdo a | Codigo: N6INR
Robdtica

Semestre: 6° N° aulas semanais: 3
Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Visdo geral dos manipuladores robéticos e suas aplicacdes na
automacao;

e Descricdo mateméatica de manipuladores: sistemas de coordenadas
em robotica;

e Modelagem cinematica direta e inversa,

e Modelagem dinamica;

e Geracdo de trajetorias;

e Orgaos terminais;

e Sensores em robdtica;

e Controle de robds;

e Simulacédo e Programacéao de robds;

e Aplicacdes industriais.

3-OBJETIVOS:

Mostrar a aplicacao e o desenvolvimento da robética na automacéao
através da apresentacéo de conceitos gerais como: classificacao de
robbs, componentes e estrutura de um robd; os sistemas robéticos e
suas aplicacdes em uma célula de trabalho; introducédo a cinemética e a
dindmica dos manipuladores, o problema cinemético inverso; célculo de
trajetdrias; sistemas de controle e sensores; controle de posicéo e de
velocidade; teoria da programacéo de robds.

4-EMENTA:

Estudo da classificacdo, modelagem e aplicacdo de sistemas robéticos.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios.

6- AVALIACAO:

Haverad, no minimo, 2 avaliacbes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliagdes
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o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliagéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliagdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

ROSARIO, J. M., Principios de mecatronica. Editora Prentice-Hall. S&o
Paulo, 2005.

PAZOS, FERNANDO, Automacéo De Sistemas & Robotica, Axcel Books Do
Brasil Editora.

SALANT, MICHAEL A., Introducdo A Roboética, Makron Books Do Brasil
Editora LTDA.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

ULLRICH, ROBERTO A., Robdética: Uma Introducéo, Editora Campus.
MARTINS, AGENOR, O Que E Robdética, Editora Brasiliense.

ORSINI, LUIZ DE QUEIROZ, Introducdo Aos Sistemas Dinamicos, Editora
Guanabara.

FELICIO, LUIZ CARLOS, Modelagem Da Dinamica De Sistemas E Estudo
Da Resposta, Sem Editora.

CRAIG, J. J., Introduction to robotics: mechanics and control. 32 Edic&o.
Editora Pearson Education. Upper Saddle River, 2005.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Eletrénica de | Codigo: N6EOP
Poténcia

Semestre: 6° N° aulas semanais: 3

Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Circuitos retificadores néao controlados;
e Circuitos retificadores controlados: monofasicos e trifasicos;
e Conversores chaveados DC-DC,;
- Conversor Buck
- Conversor Boost
e Inversores DC-AC: monofasicos e trifasicos;
e Circuitos para acionamentos de motores
- Motores DC - Circuitos em ponte H

- Motores AC
o Simulagao de circuitos chaveados.
3-OBJETIVOS:

e Capacitar o aluno a entender conceitos sobre o funcionamento de
circuitos de poténcia.
e Estudar o funcionamento dos circuitos inversores e conversores.

4-EMENTA:

Estudo de circuitos retificadores controlados e nao controlados.
Conversores chaveados. Inversores e acionamento de motores.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios.

6- AVALIACAO:

Haver4, no minimo, 2 avaliacbes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliagcfes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliagdo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliagdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

BOYLESTAD, ROBERT L. e NASHELSKY, LOIS - Dispositivos Eletrénicos

118




Projeto Pedagégico do Curso de Engenharia de Controle e Automagédo —IFSP —
Agosto 2011

e Teoria de Circuitos — 8% edicdo — 2004 - Prentice Hall.

AHMED, A. Eletrénica de Poténcia Editora Prentice Hall do Brasil 12 Edicdo —
2000.

MALVINO - Eletronica — Volume I- 4* edicdo — Makron Books

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

MALVINO - Eletrénica — Volume |- 4% edicdo — Makron Books

SMITH, K. C. SEDRA, A.S. Microeletrénica vol 1 Editora Prentice Hall Brasil
52 Edicdo — 2007.

SMITH, K. C. SEDRA, A.S. Microeletrénica vol 2 Editora Prentice Hall Brasil
52 Edicdo — 2007.

MOHAN, N., UNDELAND, T., ROBBINS, W. Power Electronics John Wiley &
Sons Edition .3" Ed.— 2002.

ALMEIDA, JOSE LUIZ ANTUNES DE, Eletrénica De Potencia, Editora Erica
LTDA.
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. CAMPUS
Séo Paulo
INSTITUT:O FED_ERAL DE
EDUCACAOQ, CIENCIA ETECNOLOGIA
SAD PAULO
1- IDENTIFICACAO
Curso: Engenharia de Controle e Automacéao
Componente curricular: Laboratério | Codigo: N6LB6
Integrado 6
Semestre: 6° N° aulas semanais: 3
Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

A - Sistemas Pneumaticos e eletropneumaéticos

B

Atuadores pneumaticos.
Véalvulas pneumaticas para o controle de vazao e presséo
Valvulas pneumaticas de comando e distribui¢do de fluido.
Métodos sistematicos para o planejamento de circuitos
pneumaticos
Métodos sisteméticos para circuitos e eletropneumaticos
por CLP
Projetos e aplicacdo de circuitos pneuméticos e
eletropneumaéticos

- Comando Numérico Computadorizado
Historico
Sistemas de coordenadas
Tipos de linguagem
Funcdes de programacao

C - Robdética

Programacéao do software do robd Scara
Programacéao do rob6 RD5NT
Programacédo do Robd Mentor
Programacéao do rob6 ME3

3-OBJETIVOS:

e Apresentar aos alunos componentes e simbologias caracteristicas
e aplicagbes pneuméticas e projetar e montar circuitos de
comandos basicos pneumaéaticos. Propiciar habilidades em
maquinas automatizadas operadas controle numérico. Oferecer 0s
conceitos basicos de robodtica e suas aplicagdes.

4-EMENTA:
Estudo do conceitos de Sistemas Pneumaticos e eletropneumaticos,
Comando Numérico Computadorizado e Robotica

5-METODOLOGIAS:

120




Projeto Pedagégico do Curso de Engenharia de Controle e Automagédo —IFSP —
Agosto 2011

Aula expositiva seguida de pratica em laboratorio especifico, lousa, giz e
recursos multimidia. Atividades de projeto extraclasse.

6- AVALIACAO:

Havera, no minimo, 2 avaliacbes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliagdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliacéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliagdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

FIALHO, ARIVELTO BUSTAMANTE. Automacdo Pneumaética: Projetos,
Dimensionamento e andlise de Circuitos. Editora Erica. Sdo Paulo, 2004.
PAZOS.F. Automacdo de sistemas e robdética. Editora Axcel Books do
Brasil, 2002 — Rio de Janeiro.

SILVA, SIDNEI DOMINGUES DA, Cnc: Programacdo De Comandos
Numéricos Computadorizados: Torneamento, Editora Erica LTDA.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

IFAO INFORMATIONSSYSTEME, Comando Numérico Cnc: Técnica
Operacional, Curso Basico, Editora Pedagdgica E Universitaria(Epu).

IFAO INFORMATIONSSYSTEME, Comando Numérico Cnc: Técnica
Operacional, Fresagem, Editora Pedagodgica E Universitaria(Epu).

IFAO INFORMATIONSSYSTEME, Comando Numérico Cnc: Técnica
Operacional, Torneamento: Programacdo, Editora Pedagbgica E
Universitaria(Epu).

NOLL, VALDIR ;BONACORSO, NELSO GAUZE, Automacéo
Eletropneumatica, Editora Erica LTDA.

CRAIG, JONH. Introduction to robotics: mechanics and control. 3¢
EDICAO. Editora Perrson Education.Upper Saddie River, 2205.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Conversdao de | Codigo: N6CV2
Energia 2

Semestre: 6° N° aulas semanais: 3
Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Revisdo do modelo de transformadores e do conceito de
eletromagnetismo;

Modelo ideal e real de um motor de inducao;
Principio de funcionamento;

Conceito de escorregamento;

Modelagem e analise;

Conceituar campo magnético girante;
Conceito de sincronismo;

Gerador Sincrono;

Motor Sincrono;

e Maquinas Especiais

3-OBJETIVOS:

Proporcionar o conhecimento dos conceitos béasicos referentes a
Maquinas Elétricas de Corrente Alternada.

4-EMENTA:

Estudo de maquinas sincronas, motor de inducdo trifasico e maquinas
especiais.

5-METODOLOGIAS:

Aulas tedricas expositivas e resolucao de listas de exercicios.

6- AVALIACAO:

2 provas (P1 e P2) e/ou lista de exercicios + pesquisa tedrica.

Média Semestral (MS) = (P1+ P2) /2
se MS=26,0 = Aprovacgao

ge 40<MS<6,0
Se MS=40_, Reprovacéo

O Exame Final consiste de uma prova escrita.
se MF=60_, Aprovacao

se MF<6.0_, Reprovacao

= Exame

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

KOSOW, IRVING I. — Maquinas Elétricas e Transformadores — Editora
Globo.
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RIEPENBERG, F. DEVANADO, Reparacion Y Montaje De Maquinas
Elétricas Y Transformadores, Editorial Gustavo Gili SA.

NASAR, SYED A., Maquinas Elétricas, Ed. Humana Cient. Tecnol. Hucitec
LTDA.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

MARTIGNONI, ALFONSO, Maquinas Elétricas De Corrente Continua,
Editora Globo.

KINGSLEY JR., CHARLES ;FITZGERALD, A.E. ;KUSKO, ALEXANDER,
Maquinas Elétricas: Converséo Eletromecanica Da Energia, Processos,
Mcgraw-Hill Book Company Inc.

MARTIGNONI, ANGELO, Medidas Elétricas E Ensaios De Maquinas
Elétricas, Exped - Expedicéo Editorial LTDA.

NATALE, FERDINANDO ;PAZZINATTO, PAULO SERGIO ;ARRABACA,
DEVAIR, Técnicas De Acionamento De Maquinas De Corrente Continua,
Informativo Técnico Siemens.

MARTIGNONI, ANGELO, Medidas Elétricas E Ensaios De Maquinas
Elétricas, Exped - Expedicdo Editorial LTDA.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Laboratério | Codigo: N6LB5
Integrado 5

Semestre: 6° N° aulas semanais: 6
Total de aulas: 114 Total de horas: 85,2

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

Laboratério “A” — Circuitos em C.A.

e Alternador Sincrono.

e Motor Sincrono.

e Motor de Inducdo Trifasico.

e Partida Eletrénica de motores (inversores de frequéncia e soft-start).
Laboratério “B” — Experimentos com Microcontroladores

e Caracteristicas basicas do hardware utilizado (8051).

e Interfaces praticas.

e Diretivas.

e Uso do Simulador, Compilador e Linker.

e Praticaem programacao (exercicios).

e Caracteristicas basicas do hardware utilizado (PIC 16F628 ou similar)

e Uso do MPLAB

e Pratica em programacao (exercicios)

3-OBJETIVOS:

e Proporcionar o conhecimento bésico dos ensaios realizados em
Maquinas de Corrente Alternada.

e Proporcionar o conhecimento béasico dos ensaios com partidas
eletrbnicas de motores.

4-EMENTA:

Estudo de alternador sincrono, motor sincrono, motor de inducéo
trifasico, partida eletrénica de motores (inversores de frequéncia e soft-
start).

5-METODOLOGIAS:

Aulas praticas e elaboracéo de relatorios de aula.

6- AVALIACAO:

Relatérios de aula.
Média Semestral (MS) = Média dos Relatorios

Se MS=6,0 = Aprovacgao
ge 40<MS<6,0

Se MS=40_, Reprovacéo

= Exame

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

KOSOW, IRVING I. — Maquinas Elétricas e Transformadores — Editora

124




Projeto Pedagégico do Curso de Engenharia de Controle e Automagédo —IFSP —
Agosto 2011

Globo.

NASAR, SYED A., Maquinas Elétricas, Ed. Humana Cient. Tecnol. Hucitec
LTDA.

KINGSLEY JR., CHARLES ;FITZGERALD, A.E. ;KUSKO, ALEXANDER,
Maquinas Elétricas: Converséo Eletromecanica Da Energia, Processos,
Mcgraw-Hill Book Company Inc.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

MARTIGNONI, ALFONSO, Maquinas Elétricas De Corrente Continua,
Editora Globo.

RIEPENBERG, F. DEVANADO, Reparacion Y Montaje De Maquinas
Elétricas Y Transformadores, Editorial Gustavo Gili SA.

MARTIGNONI, ANGELO, Medidas Elétricas E Ensaios De Maquinas
Elétricas, Exped - Expedicdo Editorial LTDA.

NATALE, FERDINANDO ;PAZZINATTO, PAULO SERGIO ;ARRABACA,
DEVAIR, Técnicas De Acionamento De Maquinas De Corrente Continua,
Informativo Técnico Siemens.

MARTIGNONI, ANGELO, Medidas Elétricas E Ensaios De Maquinas
Elétricas, Exped - Expedicéo Editorial LTDA.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Sistema Térmicos | Codigo: N6STC
para Controle

Semestre: 6° N° aulas semanais: 3

Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e As equacOes fenomenoldgicas da transmisséo de calor;

e A analogia elétrica para a modelagem de sistemas térmicos;

e Estudo dos mecanismos de transmissdo de calor: conducao,
conveccao e radiacao;

e Analise de maquinas térmicas;

e Ciclos térmicos.

3-OBJETIVOS:

Proporcionar o conhecimento dos conceitos basicos referentes aos
sistemas termodinamicos.

4-EMENTA:

Estudar os mecanismos de transferéncia de calor e sistemas
termodinamicos através de equacdes de conservacdo e
fenomenoldgicas;

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios.

6- AVALIACAO:

Haver4, no minimo, 2 avaliacfes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado néo
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 sera submetido a um instrumento de avaliacao
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliagdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

KREITH, F. Principios da transmissdo de calor. S&o Paulo. Pioneira
Thomson Learning Ltda. 242. Edi¢ao, 2003.

DEWITT, DAVID P. et al. Introdugéo a Engenharia de Sistemas Térmicos.
Editora LTC. Rio de Janeiro, 2005.

NISE,N. Engenharia de Sistemas de Controle, Sdo Paulo, Editora LTC, 32
Edicao, 2002.
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8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

INCROPERA, F. e DeWITT, D. P. Fundamentos da Transferéncia de Calor

e de Massa. LTC 1998.

MALISKA, CLOVIS R., Transferéncia De Calor E Mecéanica Dos Fluidos

Computacional: Fundamentos E  Coordenadas  Generalizadas,
Livros Técnicos E Cientificos Editora S.A. (LTC).

OGATA, KATSUHIKO, Engenharia De Controle Moderno, Prentice-Hall.

BOLTON, WILLIAM, Instrumentacao & Controle, Hemus Editora LTDA.

ALVES, JOSE LUIZ LOUREIRO, Instrumentacéo, Controle E Automacao
De Processos, Livros Técnicos E Cientificos Editora S.A. (LTC).
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente  curricular:  Controle de | Codigo: N7CPR
Processos

Semestre: 7° N° aulas semanais: 3

Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Andlise de sistemas de controle de processo: de vazdo, de
pressao, de nivel e temperatura.

Métodos de Controle em Cascata e Feedforward;

Sistema com atraso de propagacao. Modelagem.
Caracterizagcao do funcionamento de sistema de controle.
indices integrais de erro: |IE e IEA. Otimizacéo.
Controlador Proporcional Integral Derivativo

- Regras para sintonia de controladores PID

- Variantes dos esquemas de controle PID

Controladores PID com compensacao de tempo morto.
Principios de identificacdo de processos por métodos de estimulo-
resposta;

Métodos de sintonia de controladores

- por tentativa e erro;

- Método Computacional (busca exaustiva)

- Método de Ziegler-Nichols,

Método de Coen-Coon e 3C

e por minimizagao de

indices integrais.

Controlador Preditor de Smith e

Principios de Controle Adaptativo.

3-OBJETIVOS:

Estudar conceitos da teoria de controle aplicada aos processos
industriais.

Proporcionar o conhecimento dos conceitos béasicos referentes ao
controle de processos industriais;

Estudar os controladores PID;

Estudar técnicas especificas para o controle de processos industriais.

4-EMENTA:

Estudar conceitos da teoria de controle classico aplicado a problemas de
controle de processos industriais.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios.
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6- AVALIACAO:

Havera, no minimo, 2 avaliacbes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliagéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliagdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

OGATA, K. Engenharia de Controle Moderno S&o Paulo. Prentice Hall 42,
Edicao, 2005.

NISE,N. Engenharia de Sistemas de Controle, Sdo Paulo, Editora LTC, 32
Edicao, 2002.

CASTRUCCI, PLINIO ;MORAES, CICERO COUTO DE, Engenharia De
Automacéo Industrial, Livros Técnicos E Cientificos Editora S.A. (LTC).

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

SANTOS, WINDERSON E. DOS; SILVEIRA, PAULO ROGERIO DA,
Automacao E Controle Discreto, Editora Erica LTDA.

NATALE, FERDINANDO, Automacao Industrial, Editora Erica LTDA.
BOLTON, WILLIAM, Engenharia De Controle, Makron Books Do Brasil
Editora LTDA.

DORF, RICHARD C. ;BISHOP, ROBERT H., Sistemas De Controle
Modernos, Livros Técnicos E Cientificos Editora S.A. (LTC).

KUO, BENJAMIN C., Automatic Control System, John Wiley & Sons.
POWELL, G. POWELL,J. F. EMAMI,A Feedback Control of Dynamic
Systems. Prentice Hall, 52. Edicdo, 2005.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Controlador Légico | Codigo: N7CLP
Programével

Semestre: 7° N° aulas semanais: 3
Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8
2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

TEORIA:

|. Sensores Industriais
1-Tipos de Sensores de proximidade;
1.1 - Principais caracteristicas;
1.2 - Indutivos
1.3 - Capacitivos
1.4 - Opticos
1.5 - Exemplos de aplicac@es tipicas
1.6 - Caracteristicas elétricas;
1.7-ACeDC
1.8 - Saida NPN e saida PNP
2 - Sensores para deslocamento linear;
2.1 - Principais caracteristicas;
2.2 - Exemplos de aplicacdes tipicas.

. CLP

1. Principios basicos de funcionamento do CLP, concepcéo, Lay-
out (com relacéo a carga e expansdes locais e remotas).

2. Exemplos de uso com aplicacdbes das principais funcdes
operacionais envolvendo as entradas e saidas anal6gicas e
digitais.

3. Conceito de Ciclo de Scan.

4. Linguagens de Programacgéo: Ladder, Lista de instrucdo e

Blocos de Funcéo .

Funcdes pré-definidas de um determinado fabricante.

Como interpretar as informacdes de um catalogo de fabricante

de CLP.

7. Como interpretar os parametros de um projeto de automacgao
industrial, como por exemplo pontos de entrada e de saida em
uma determinada légica para solugcdo de um determinado
problema.

8. Desenvolver com os alunos exemplos de automacao industrial.

9. Desenvolver com o aluno a aplicacdo de um tipo de software
simulador a ser aplicado nos programas desenvolvidos pelos
alunos.

oo

3-OBJETIVOS:
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A) Estudar os principais sensores industriais, com suas principais
caracteristicas e aplicacdes.

B) Ministrar ao aluno o conceito de entradas e saidas digitais
(Booleanas) utilizadas em CLP (Controlador Légico Programavel).

C) Ministrar ao aluno o conceito de entradas e saidas analdgicas
utilizadas em CLP (Controlador Logico Programavel).

D) Ministrar ao aluno o conceito de Ciclo de Scan.

E) Ministrar ao aluno o conhecimento das principais funcdes légicas e
operacionais do CLP (Controlador Légico Programavel).

F) Ministrar ao aluno os principais tipos de linguagens de programacao
e tipos de CLP’s disponiveis no mercado.

G) Ministrar ao aluno o conhecimento de um tipo de software simulador a
ser aplicado nos programas desenvolvidos pelos alunos.

4-EMENTA:

Estudo e aplicacdo de sensores industriais. Estudo, aplicacdo e
programacdao de controladores l6gicos programaveis.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva seguida de pratica em laboratério especifico, lousa, giz e
recursos multimidia acompanhada de exercicios. Atividades de projeto
extraclasse.

6- AVALIACAO:

Havera, no minimo, 2 avaliacbes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele estd aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliacdo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

OLIVEIRA, J. C. P. — Controlador Programavel — Sdo Paulo — Makron Books
— 2001

GEORGINI, MARCELO, Automacgéo Aplicada Descricao E
ImpICONTEUDO PROGRAMATICOc¢é&o De Sistemas Sequenciais Com
Plcs, Editora Erica LTDA.

NATALE, F. - Automac&o Industrial — Sdo Paulo — Erica — 1997.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

PAZOS, FERNANDO, Automacéao De Sistemas & Robética, Axcel Books Do
Brasil Editora.

MORAES, C. C.; CASTRUCCI, P. - Engenharia de Automacéo Industrial -
Rio de Janeiro - LTC — 2001.

NOLL, VALDIR ;BONACORSO, NELSO GAUZE, Automagéo
Eletropneumatica, Editora Erica LTDA.
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CARVALHO, J. L. MARTINS DE, Sistemas De Controle Automatico, Livros
Técnicos E Cientificos Editora S.A. ( Ltc)

DORF, RICHARD C. ;BISHOP, ROBERT H., Sistemas De Controle
Modernos, Livros Técnicos E Cientificos Editora S.A. ( Ltc)
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Servomecanismos Codigo: N7SRV

Semestre: 7° N° aulas semanais: 3

Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Definicdo de servomecanismos.
e Aplicacdes de servomotores.
e Controle de posicéao, de velocidade e aceleracgéo.

e Descricdo de aplicacbes de servomecanismos e dos circuitos
envolvidos para o controle desse tipo de sistema
e Modelagem de um motor de corrente continua através de modelo

eletromecénico.
e Descricao dos tipos de sensores envolvidos nos servomecanismos:
- TacOmetro
- Encoder
- Resolver
e Estudo sobre o controle de motores de corrente alternada em malha
fechada através da utilizacdo de inversores de frequéncia na malha de
controle.
e Controle em malha aberta de motores de passo.
Classificacdo conforme estrutura interna de motores de passo.
- Tipos de enrolamentos
- Formas de acionamento
Exemplo de controle de sentido de rotacéo, velocidade e niumero de
passos.
e Projetos de sistemas de controle de posicdao e de velocidade -

Estudos sobre aplicagdes diversas.

3-OBJETIVOS:

Proporcionar o conhecimento dos conceitos basicos referentes ao
controle de motores elétricos; Estudar os sensores e atuadores
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utilizados no controle de motores elétricos.

4-EMENTA:

Estudo dos conceitos de servomecanismos através de motores elétricos
e aplicacdo destes em sistemas industriais para controle de posicéo,
velocidade, aceleracéo e torque.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios. Atividades de projeto
extraclasse.

6- AVALIACAO:

Haver4, no minimo, 2 avaliacbes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado néo
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 sera submetido a um instrumento de avaliacéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

OGATA, K. Engenharia de Controle Moderno S&o Paulo. Prentice Hall 42,
Edicao, 2005.

NISE,N. Engenharia de Sistemas de Controle, Sdo Paulo, Editora LTC, 32
Edicao, 2002.

DORF, RICHARD C. ;BISHOP, ROBERT H., Sistemas De Controle
Modernos, Livros Técnicos E Cientificos Editora S.A. ( Ltc)

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

RASHID, Muhammad Harunur. Eletrénica de poténcia- Circuitos,
Dispositivos E Aplicacoes, Makron Books.
POWELL, G. POWELL,J. F. EMAMI,A Feedback Control of Dynamic
Systems. Prentice Hall, 52. Edicdo, 2005.
CARVALHO, J. L. MARTINS DE, Sistemas De Controle Automatico, Livros
Técnicos E Cientificos Editora S.A. ( Ltc)
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular:  Sistemas de | Codigo: N7SC2
Controle 2

Semestre: 7° N° aulas semanais: 3

Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Construcado do Diagrama de Bode de um sistema dinamico.

e Construcdo dos Diagramas Polares de um sistema Dinamico (Nyquist
e Nichols).

e Analise de Estabilidade no dominio da frequéncia.

e Projeto de compensadores no dominio da frequéncia.

e Compensadores de Avanco de Fase.

e Compensador de Atraso de Fase e de Avancgo-Atraso.

e Principios de Controle Robusto.

o« Exemplos de Projetos.

3-OBJETIVOS:

Estudar os conceitos basicos relacionados aos sistemas de controle no
dominio da frequéncia. Analisar a estabilidade de sistemas de controle
no dominio da frequéncia. Projetar compensadores no dominio da
frequéncia. Analisar os sistemas realimentados utilizando técnicas no
dominio da frequéncia.

4-EMENTA:

Estudo e projeto de sistemas de controle pela técnica no dominio da
frequéncia.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios.

6- AVALIACAO:

Havera, no minimo, 2 avaliacbes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliagdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliagdo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
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ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

OGATA, K. Engenharia de Controle Moderno S&o Paulo. Prentice Hall 42
Edicéo, 2005.

NISE,N. Engenharia de Sistemas de Controle, Sdo Paulo, Editora LTC, 32
Edicao, 2002.

DORF, RICHARD C. ;BISHOP, ROBERT H., Sistemas De Controle
Modernos, Livros Técnicos E Cientificos Editora S.A. ( Ltc)

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

CARVALHO, J. L. MARTINS DE, Sistemas De Controle Automatico, Livros
Técnicos E Cientificos Editora S.A. ( Ltc)

BENTO, CELSO ROBERTO, Sistemas De Controle: Teoria E Projetos,
Editora Erica Ltda.

CAMPOS, MARIO MASSA ;SAITO, KAKU, Sistemas Inteligentes Em
Controle E Automacéao De Processos, Editora Ciéncia Moderna

BOLTON, WILLIAM, Engenharia De Controle, Makron Books Do Brasil
Editora Ltda.

POWELL, G. POWELL,J. F. EMAMI,A Feedback Control of Dynamic
Systems. Prentice Hall, 52. Edi¢c&o, 2005.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Laboratério | Codigo: N7LB8
Integrado 8

Semestre: 7° N° aulas semanais: 6
Total de aulas: 114 Total de horas: 85,2

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Representacédo de sistemas de tempo discreto em programas de
simulacao

e Simulacao de sistemas e sinais utilizando a Transformada Z

e Definicdo e exemplos

Estudo das Propriedades e teoremas da Transformada Z através de

exemplos

Sistemas de controle digital

Filtro ideal e segurador de ordem zero

Mapeamento do plano S no plano Z

Subsistema D/A + processo + A/D

Analise discreta de malha fechada

Estabilidade de sistemas de tempo discreto

Projeto de controladores digitais

Aproximacdes de tempo discreto

Retangular para frente

Retangular para tras

Transformacéo bi linear

Mapeamento polo-zero

A partir de controlador de tempo continuo

Por meio de lugar das raizes

Por imposicao algébrica de polos

Erro estacionario

Projeto no plano Z

Influéncia do periodo de amostragem em transitérios

Controlador PID discreto

Controlador dead-beat

Preditor de Smith

3-OBJETIVOS:

Estudar conceitos da teoria de controle digital através de programas de
simulagéo.

Programas de simulacdo para a modelagem e projeto de controladores.
Habilitar o aluno a desenvolver sistemas de controle a partir de
ferramentas.

Estudar conceitos da teoria de controle digital.
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Estudar a aplicacdo de computacionais de simulacéao.

4-EMENTA:

Estudar conceitos da teoria de controle digital.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios.

6- AVALIACAO:

Haver4, no minimo, 2 avaliacbes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avalia¢cdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliagéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

OGATA, K. Engenharia de Controle Moderno S&o Paulo. Prentice Hall 42,
Edicao, 2005.

NISE,N. Engenharia de Sistemas de Controle, Sdo Paulo, Editora LTC, 32
Edicao, 2002.

DORF, RICHARD C. ;BISHOP, ROBERT H., Sistemas De Controle
Modernos, Livros Técnicos E Cientificos Editora S.A. ( Ltc)

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

CARVALHO, J. L. MARTINS DE, Sistemas De Controle Automatico, Livros
Técnicos E Cientificos Editora S.A. ( Ltc)

BENTO, CELSO ROBERTO, Sistemas De Controle: Teoria E Projetos,
Editora Erica Ltda.

CAMPOS, MARIO MASSA ;SAITO, KAKU, Sistemas Inteligentes Em
Controle E Automacéao De Processos, Editora Ciéncia Moderna

BOLTON, WILLIAM, Engenharia De Controle, Makron Books Do Brasil
Editora Ltda.

POWELL, G. POWELL,J. F. EMAMI,A Feedback Control of Dynamic
Systems. Prentice Hall, 52. Edic&o, 2005.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Laboratério | Codigo: N7LB7
Integrado 7

Semestre: 7° N° aulas semanais: 6
Total de aulas: 114 Total de horas: 85,2

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

Laboratério “A” — Simulacao de Sistemas.

- Apresentacdo de um ambiente de programacéo para simulacdo de
sistemas dinamicos.

- Andlise de sistemas de primeira e de segunda ordem através de
simulacdes.

- Andalise do comportamento de sistemas dinamicos através de
simulacdes computacionais.

- Andlise de estabilidade no mapa de polos e zeros.

- Construcédo e analise do Lugar das Raizes de um sistema.

- Projeto de compensadores utilizando o Lugar das Raizes.

- Analise de desempenho de sistemas controlados em malha fechada..

- Controle Feedforward

- Controle em Cascata

3-OBJETIVOS:

Estudar conceitos sobre simulacdo de sistemas dinamicos e simulacéao
de controladores aplicados aos processos industriais.

Aplicar conceitos estudados nas disciplinas introdutdrias de controle.
Proporcionar o conhecimento dos conceitos basicos sobre simulagéo
computacional de sistemas.

Estudar os controladores PID através de simulacdes.

Estudar técnicas especificas para o controle de processos industriais.

4-EMENTA:

Pratica de execucdo de simulacdes de sistemas dinamicos.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva seguida de pratica em laboratério especifico, lousa, giz e
recursos multimidia. Atividades de projeto extraclasse.

6- AVALIACAO:

A avaliacdo da disciplina é feita a partir dos seguintes fatores:

- Presenca em sala de aula — PRES (0 a 1);

- Média dos Relatérios — REL (0 a 1)

Média = 10 * (PRES) * (REL)

Recuperacgéo paralela e instrumento final de avaliagcdao de acordo com o
regimento da Instituicéo.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

OGATA, K. Engenharia de Controle Moderno S&o Paulo. Prentice Hall 42,
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Edicdo, 2005
OLIVEIRA, J. C. P. — Controlador Programavel — Sdo Paulo — Makron Books
- 2001

MORAES, C. C.; CASTRUCCI, P. - Engenharia de Automacéo Industrial -
Rio de Janeiro - LTC - 2001

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

POWELL, G. POWELL,J. F. EMAMI,A Feedback Control of Dynamic
Systems. Prentice Hall, 52. Edig&o, 2005.

NATALE, F. - Automacéo Industrial — S&o Paulo — Erica — 1997

GEORGINI, M. — Automacgédo Aplicada, descricdo e Implementacédo de
Sistemas Sequenciais com PLC’s. — S&o Paulo — Erica — 2000

MIYAGI, PAULO EIGI. Controle programavel: Fundamentos do controle de
sistemas a eventos discretos. Editora Edgard Blucher Ltda.

CASTRUCCI, PLINIO ;MORAES, CICERO COUTO DE. Engenharia de
automacao Industrial. Livros técnicos e cientificos editora S.A. (LTC)
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Instrumentacao Codigo: N7INS
Semestre: 7° N° aulas semanais: 3
Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

o Definicdes metrologicas basicas utilizadas em instrumentacéo;
e Caracterizacdo de Instrumentos de medida, controle e atuacao;
e Caracteristicas estaticas e dindmicas dos instrumentos de medi¢éo e
sensores;

Simbologia utilizada em instrumentacao;

Estudo e aplicacdo de medidores de presséao;

Estudo e aplicacdo de medidores de nivel;

Estudo e aplicacdo de medidores de temperatura;

Estudo e aplicacdo de medidores de vazao;

Estudo e aplicacdo de vélvulas de controle;

Sistemas de instrumentacdo de seguranca.

3-OBJETIVOS:

Esta disciplina enfoca e aborda amplo conjunto de elementos de
instrumentacdo utilizados na inddstria, comparando e discutindo
principios e caracteristicas operacionais.

4-EMENTA:

Estudo e aplicacdo de sistemas de medicao, instrumentacdo e controle
industrial.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios.

6- AVALIACAO:

Havera, no minimo, 2 avaliacdes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado néo
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele est4 aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 sera submetido a um instrumento de avaliagéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

BEGA, E.A. et al. Instrumentacdo Industrial. Editora Interciéncia. 12 edi¢ao.
Rio de Janeiro, 2003.
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ALVES, JOSE LUIZ LOUREIRO ALVES. Instrumentacdo, controle e
automacao de processos. Editora LTC. Rio de Janeiro, 2005

COHN, PEDRO ESTEFANO; BEGA, EGIDIO ALBERTO; FINKEL, VICTOR
SCHMIDT; DELMEE, GERARD JEAN; BULGARELLI, ROBERVAL.
Instrumentacao Industrial editora Interciencia LTDA

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

BASTOS, ARILSON. Instrumentacéo eletrénica analdgica e digital para
telecomunicac¢fes: Medidas Elétricas. Antenna EdigBes Técnicas LTDA
BOLTON, WILLIAM. Instrumentacao & Controle. Hemus Editora ltda.
NISHINARI, AKIYOSHI; SiGHIERI, LUCIANO. Controle Automético de
processos industriais: instrumentacao. Editora Edgard Blucher LTDA.
LIRA, FRANCISCO ADVAL DE. Metrologia industrial. Editora Erica Ltda.
MAYNARD, H. B. Manual de engenharia de producéo: Técnicas de
medidas do trabalho. Editora Edgard Blucher Itda.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Gestao de | Cédigo: N7GPR
Producéo

Semestre: 7° N° aulas semanais: 3
Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Introducéao
e A evolucao das organizagdes
e Modelo de transformacéo e entendimento da empresa como um
sistema
e Atividades da administracédo da producao
e Papel estratégico da administracdo da producéo
e Projeto em gestéo da producéao
e Conceito de projeto
e Efeito de volume-variedade no projeto
e Tipos de processos em manufatura e servi¢os
e Projeto de produtos e servigos
e Conceitos fundamentais de Inovacao, Pesquisa e Desenvolvimento
e Processo deinovacao
e Estrutura parainovacao
e Projeto de rede e localizac&o de operacdes
e Conceitos de rede
e Localizacéo
e Arranjo fisico e fluxo
e Procedimento de arranjo fisico
e Tipos basicos de arranjo fisico
e Planejamento e controle de capacidade
e Conceitos de capacidade
e Planejamento e controle de capacidade
e Politicas de gestdo da capacidade
e Sistemas de gestdao ERP e MRP

3-OBJETIVOS:

Habilitar o académico para atuar na administracdo da producédo e das
operacdes pelo conhecimento da evolucdo do processo de
industrializacdo e das suas principais teorias e meétodos de gestao,
contextualizando e relacionando este aprendizado com as demais areas
das organiza¢gdes nos ambitos, global e local.

4-EMENTA:

A evolucao das organizagbes. Modelo de transformacédo e entendimento
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da empresa como um sistema. Sistemas de previsao para o planejamento
da producéao e das operacgdes. Planejamento programacao da producao e
das operacfes com servicos de manufaturas. Softwares de Gestédo: ERP
e MRP. Ferramentas de controle e programacgéo da producéo. O sistema
de producao do “fordismo” ao sistema Toyota: analise, evolugao e
aplicagcdo. Padronizagao do trabalho. Produtividade, “Team” e
“Empowerment”.

5-METODOLOGIAS:

Aulas expositivas, apresentacfes em Power Point, estudos de caso,
videos e apresentacao de trabalhos por parte dos alunos.

6- AVALIACAO:

2 provas escritas P1 e P2.

Trabalho em grupo T.

Média: M=0,4*P1+04*P2+0,2*T

Se M >= 6: Aprovado

Se 4 <= M < 6: Exame

Se M < 4: Reprovado

O Exame Final consiste de uma prova escrita.
Média Final: MF= (M + Exame) / 2

Se MF >=6: Aprovado

Se MF < 6: Reprovado

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

GAHITER, N & FRAZIER, G. Administracdo da Producédo e Operacdes. 8.
Ed. Séo Paulo, Pioneira, Thomson Learning, 2002.

MOREIRA, Daniel A. Administracdo da Producéo e Operacdes. Sdo Paulo:
Pioneira, 2001.

SLACK, N., CHAMBERS, S., JOHNSTON, S. Administracdo da producao —
2. Ed. S&o Paulo Editora Atlas, 2002.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

CORREA, Henrique; GIANESI, Irineu; CAON, Mauro. Planejamento,
Programacéo e Controle da Producéo. Atlas, 2008.

JURAN, J. A Qualidade Desde o Projeto. Pioneira Thomson, 1992.
MAXIMIANO, Antonio César Amaru. Teoria Geral da Administracdo: da
revolucdo urbana arevolucéo digital. 6. ed. Sdo Paulo: Atlas, 2006.
MOREIRA, Daniel; QUEIROZ, Ana (org.) Inovacdo Organizacional e
Tecnoldgica. Thomson, 2007.

RITZMAN,L e KRAJEWSKI, L.J. Administracdo da Producéo e Operacdes.
Séo Paulo, Pearson -Prentice Hall, 2000.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular:  Sistemas de | Codigo: N8SC3
Controle 3

Semestre: 8° N° aulas semanais: 3

Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Representacédo de funcdes de transferéncia no espacgo de estados.
e Andlise de sistemas através da representacdo na forma de
variaveis de estado.

Critérios de Escolha das Variaveis de Estado.

Matriz de transicao de estado.

Diagonalizagdo da matriz do sistema.

Controlabilidade.

Observabilidade.

Realimentacado de estados.

Alocacéo de polos.

Férmula de Ackermann

Projeto de sistemas reguladores com observadores.

Projeto de sistemas de controle com observadores.

Sistemas reguladores 6timos quadraticos.

Principios de controle MPC (“Model Predictive Control”)

Exemplos de projetos de sistemas de controle utilizando a
representacdo na forma de variaveis de estado.

3-OBJETIVOS:

Estudar conceitos da teoria de controle aplicada utilizando a
representacado na forma de variaveis de estado.

Estudar a representacdo de funcdes de transferéncia no espaco de
estados.

Estudar os conceitos de Controlabilidade e Observabilidade.

Projetar compensadores utilizando a representacdo na forma de
variaveis de estado.

Projetar sistemas reguladores e controladores com observadores.
Estudar os sistemas reguladores quadraticos 6timos.

4-EMENTA:

Estudar conceitos da teoria de controle moderno utilizando a
representacdo na forma de varidveis de estado.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios.

6- AVALIACAO:
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Havera, no minimo, 2 avaliacbes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado néo
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 sera submetido a um instrumento de avaliacéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

OGATA, K. Engenharia de Controle Moderno S&o Paulo. Prentice Hall 42
Edicao, 2005.

NISE,N. Engenharia de Sistemas de Controle, Sdo Paulo, Editora LTC, 32
Edicao, 2002.

POWELL, G. POWELL,J. F. EMAMI,A Feedback Control of Dynamic
Systems. Prentice Hall, 52. Edicdo, 2005.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

SANTOS, WINDERSON E. DOS ;SILVEIRA, PAULO ROGERIO DA,
Automacao E Controle Discreto, Editora Erica Ltda.

MIYAGI, PAULO EIGI, Controle Programavel: Fundamentos Do Controle
De Sistemas A Eventos Disc, Editora Edgard Blucher Ltda.

BOLTON, WILLIAM, Engenharia De Controle, Makron Books Do Brasil
Editora Ltda.

ALVES, JOSE LUIZ LOUREIRO, Instrumentacédo, Controle E Automacao
De Processos, Livros Técnicos E Cientificos Editora S.A. ( Ltc)
CARVALHO, J. L. MARTINS DE, Sistemas De Controle Automatico, Livros
Técnicos E Cientificos Editora S.A. ( Ltc)
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. CAMPUS
Séo Paulo
IN5TITUT:0 FED_ERAL DE
EDUCACAOQ, CIENCIA ETECNOLOGIA
SAD PAULO
1- IDENTIFICACAO
Curso: Engenharia de Controle e Automacéao
Componente curricular: Laboratério | Codigo: N8LBO
Integrado 10
Semestre: 8° N° aulas semanais: 6
Total de aulas: 114 Total de horas: 85,2

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Laboratério “A” — Controle Digital.

Apresentacdo de ferramentas para simulacdo de sistemas de
controle digital.

Andlise de estabilidade de sistemas digitais de controle.
Digitalizacdo de um controlador continuo.

Implementacdo de uma equacéao de diferencas.

Andlise de desempenho de um sistema de controle em malha
fechada.

Aquisicao de sinais e controle de sistemas em malha fechada.
Aplicacédo de técnicas de controle digital em plantas diversas.

e Laboratério “B” — Programacéao de sistemas digitais em FPGA’s para
aplicacdes de sistemas de controle em tempo real.
Arquitetura de um FPGA

o Bloco légico configuravel

o Bloco de entrada-saida

o Memoria

o Rede de interconexoes

o Multiplicadores

Configuracédo de um FPGA
Linguagem de descricdo VHDL
- Blocos e interfaces

o Arquiteturas

o Descrigdo comportamental

o Descrigao estrutural

o ldentificadores, valores numéricos, constantes, variaveis, tipos

de dados

Comandos sequenciais
o Comandos condicionais
o Lagos de repeticao
Dados compostos
o Vetores
o Records
Uso de bibliotecas, biblioteca padréo IEEE
» Compilagao de descrigoes, configuracdo de FPGA, teste

3-OBJETIVOS:
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Capacitar o aluno a implementar sistemas de controle digital usando
l6gica configuréavel

(FPGA).

Conhecer a arquitetura interna de circuitos integrados do tipo FPGA.
Dominar a técnica de especificacdo de sistemas de controle digital
usando alinguagem de

descricdo VHDL.

Capacitar o aluno a descrever sistemas de controle digital em VHDL e
implementa-los em FPGA.

4-EMENTA:

Estudo da arquitetura de um FPGA. Préatica de configuracdo de um FPGA,
linguagem de descricdo VHDL. Uso de ferramentas para simulagao de
sistemas, analise de controle digital. Digitalizacdo de um controlador
continuo.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva seguida de pratica em laboratério especifico, lousa, giz e
recursos multimidia. Atividades de projeto extraclasse.

6- AVALIACAO:

Haver4, no minimo, 2 avaliacdes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacao de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado n&o
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele est4 aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliacao
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

CASTRUCCI, PLINIO, Controle Digital, Editora Edgard Blucher Ltda.
TOKHEIM, R.L.; Principios Digitais, Ed. Makron, Sdo Paulo, 1996
XILINX, Spartan 3E FPGA Family: Complete Data Sheet, em
http://www.xilinx.com, acessado em 19/01/2011.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

DORF, RICHARD C. ;BISHOP, ROBERT H, Sistemas De Controle
Modernos, Livros Técnicos E Cientificos Editora S.A. ( Ltc)

FERREIRA, SABRINA RODERO ;CRUZ, EDUARDO CESAR ALVES
;CHOUERI JR., SALOMAO ;LOURENCO, ANTONIO CARLOS DE, Circuitos
Digitais, Editora Erica Ltda.

KILTS, STEVE, Advanced Fpga Design: Architecture, Implementation And
Optimization, John Wiley & Sons

Altera Corporation, Cyclone Device Handbook, em
http://lwww.altera.com/literature/litcyc.jsp, acessado em 19/01/2011

Lattice Semiconductor Corporation, HB1001 LatticeXP Family Handbook, em
http://www.latticesemi.com/dynamic/index.cfm?fuseaction=view_documents
&document_type=286&sloc=01-01-00-60, acessado em 19/01/2011

Actel Corporation, ProASIC3 FPGA Fabric User's Guide,
http://www.actel.com/products/pa3/docs.aspx, acessado em 19/01/2011
SiliconBlue Technologies, iCE65 L-Series Data Sheet,
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http://www.siliconbluetech.com/downloads/literature.aspx, acessado em
19/01/2011
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Gestao da | Cédigo: N8GQU
Qualidade

Semestre: 8° N° aulas semanais: 3
Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Evolucao das Organizagfes no contexto da Qualidade
e Definicao de Qualidade
o Diferentes visOes de qualidade
o Avisado do consumidor
o Causas de insatisfacao
e Eras da Qualidade
e Controle de Processo
o Conceito de processo
o Conceito de controle de processo
o Método de controle de processo
e Ferramentas para melhoria da qualidade
e Modelo Japonés de Administracao
o Origens
o Caracteristicas fundamentais
o Técnicas utilizadas
o Fatores culturais
Normas referentes a sistemas de qualidade
o Prémios de Qualidade e indicadores de desempenho

3-OBJETIVOS:

e Conhecer o conceito moderno de qualidade, suas ferramentas e
métodos de aplicagéo.

e Identificar e saber utilizar as ferramentas basicas da gestao da
qualidade.

e Conhecer, interpretar e saber utilizar: as normas e certificacdes do
sistema de gestédo da qualidade e as normas de seguranca e saude
do trabalhador e de prevencao ambiental.

4-EMENTA:

Historico do movimento pela qualidade: inspecdo, controle estatistico,
garantia da qualidade, gestdo da qualidade total. Ferramentas da
gualidade: CEP, 6 Sigma, benchmarking, diagrama de Ishikawa. O ciclo
PDCA; melhoria continua. Gestdo da qualidade: principios e principais
autores. Sistemas de garantia da qualidade (ISO 9000, ISO 14000) e
auditoria do sistema de qualidade. Gestdo da qualidade total — TQC:
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definicdo, principios, metodologias e ferramentas.

5-METODOLOGIAS:

Aulas expositivas, apresentacfes em Power Point, estudos de caso,
videos e apresentacdo de trabalhos por parte dos alunos.

6- AVALIACAO:

2 provas escritas P1 e P2.

Trabalho em grupo T.

Média: M=0,4*P1+04*P2+0,2*T

Se M >= 6: Aprovado

Se 4 <= M < 6: Exame

Se M < 4: Reprovado

O Exame Final consiste de uma prova escrita.
Média Final: MF= (M + Exame) / 2

Se MF >=6: Aprovado

Se MF < 6: Reprovado

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

MAXIMIANO, A. C. A. Teoria Geral da Administracdo. Sao Paulo: Atlas,
2005.

OLIVEIRA, Otavio (Org). Gestao da Qualidade. Cengage, 2008.

SLACK, Nigel et. al. Administracdo da Producéo. Sdo Paulo: Editora Atlas,

1997.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

FEIGENBAUM, A.V. Controle da qualidade total. Sdo Paulo: Makron, 1994.
JURAN, J. A Qualidade Desde o Projeto. Pioneira Thomson, 1992.

JURAN, R.C.; GRYNA, F.M. Controle da Qualidade. Sao Paulo: Makron
Books. 1991.

MELLO, Carlos et. al. ISO 9001:2000. Atlas, 2008.

WOMACK, J.; JONES, D.; ROSS, D. A Maquina que Mudou o Mundo. Rio

de Janeiro: Campus, 1992.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Automacao Predial | Codigo: N8BAPD

Semestre: 8° N° aulas semanais: 3

Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Conceitos de Automacéo Predial.

e Controles de sistemas: acesso, alarmes, irrigacdo de jardins,
dados/redes, imagens e som (CFTV), comunicac¢édo, climatizacao,
cortinas/persianas, iluminacao, piscinas, outros.

e Controle, medicdo e comando de cargas/demanda de energia.

e Gerenciamento de consumo agua, gas, telefones, etc.

Controles de sistemas de fontes alternativas de energias: solar,

grupos geradores, etc.

3-OBJETIVOS:

e Proporcionar o conhecimento dos conceitos basicos de
Automacado Predial, tais como: controles de acesso, alarmes,
energia, dados, redes, comunicagdes, climatizacdo em edificios.

e Estudar e elaborar um projeto basico de Automacao Predial.

4-EMENTA:

Estudo de Conceitos; Controles de sistemas: motores, aquecimento,
iluminacado e dados; Medicdo e comando de cargas/demanda de energia.
Gerenciamento de recursos

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios. Atividades de projeto
extraclasse.

6- AVALIACAO:

Havera, no minimo, 2 avaliacbes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 sera submetido a um instrumento de avaliacao
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

INEGRISOLI, MANOEL EDUARDO MIRANDA, Instalagbes Elétricas: Projetos
Prediais Em Baixa Tensao, Editora Edgard Blucher Ltda.
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CASTRO, J. S. — Edificios de Alta Tecnologia — Sdo Paulo — Editora Carthago
— 2a edigdo — 2005

LIMA, Domingos Leite — Projetos de Instalacdes Elétricas Prediais — Sdo Paulo
— Editora Erica — 10a edigdo — 2007ivro para cada oito alunos.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

CAVALIN, GERALDO ;CERVELIN, SEVERINO, InstalacGes Elétricas
Prediais, Editora Erica Ltda.

MARTIGNONI, ALFONSO, Instalagdes Elétricas Prediais, Editora Globo

PALZ, WOLFGANG, Energia Solar E Fontes Alternativas, Hemus Editora
Ltda.

CARVALHO, J. L. MARTINS DE, Sistemas De Controle Automatico, Livros
Técnicos E Cientificos Editora S.A. ( Ltc)

DORF, RICHARD C. ;BISHOP, ROBERT H., Sistemas De Controle
Modernos, Livros Técnicos E Cientificos Editora S.A. ( Ltc)
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Laboratério | Codigo: N8LB9
Integrado 9

Semestre: 8° N° aulas semanais: 6
Total de aulas: 114 Total de horas: 85,2

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Laboratério “A” — Simulacao de Sistemas.
- Apresentacao de ferramentas de projeto no dominio da frequéncia.
- Construgcdo do Diagrama de Bode e do Diagrama de Nyquist —
Analise.
- Projeto de compensadores no dominio da frequéncia.
- Aquisicao de sinais e controle de sistemas em malha fechada.
- Utilizacdo de ferramentas integradas para projeto através do Lugar
Geomeétrico das Raizes e do Grafico de Bode.
e Laboratério “B” — Sistemas Supervisorios.
- Apresentacdo de um sistema supervisorio.
- Simbologia utilizada.
- Técnicas para a construcdo e organizacdo das informacdes num
sistema de superviséo.
- Representacao de alarmes

3-OBJETIVOS:

e Capacitar o aluno para a execucdo de simulacdes de sistemas
dindmicos.

e Capacitar o aluno para a elaboracdo de projetos de sistemas
supervisorios de plantas industriais.

4-EMENTA:

Estudo e simulacédo de sistemas dinamicos com auxilio de ferramentas
computacionais.

Introducdo a prética e implementacdo de sistemas supervisorios
industriais.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva seguida de pratica em laboratério especifico, lousa, giz e
recursos multimidia. Atividades de projeto extraclasse.

6- AVALIACAO:

Havera, no minimo, 2 avaliacbes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliagcfes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliagdo
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final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

ALVES, JOSE LUIZ LOUREIRO ALVES. Instrumentacdo, controle e
automacao de processos. Editora LTC. Rio de Janeiro, 2005

BEGA, E.A. et al. Instrumentacao Industrial. Editora Interciéncia. 12 edigao.
Rio de Janeiro, 2003.

CASTRUCCI, P.L.e MORAES, C. C. Engenharia de Automacéao Industrial
Editora: LTC 12 Edig&do — 2001.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

LEME FILHO, TRAJANO, Metodologia De Desenvolvimento De Sistemas,
Axcel Books Do Brasil Editora

CARVALHO, J. L. MARTINS DE, Sistemas De Controle Automatico, Livros
Técnicos E Cientificos Editora S.A. ( Ltc)

DORF, RICHARD C. ;BISHOP, ROBERT H., Sistemas De Controle
Modernos, Livros Técnicos E Cientificos Editora S.A. ( Ltc)

CAMPOS, MARIO MASSA ;SAITO, KAKU, Sistemas Inteligentes Em
Controle E Automacéao De Processos, Editora Ciéncia Moderna

NISE, NORMAN S., Engenharia De Sistemas De Controle, Livros Técnicos
E Cientificos Editora S.A. ( Ltc)
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacao

Componente curricular: Controle Digital Codigo: N8CDG
Semestre: 8° N° aulas semanais: 3
Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

-Sistemas de tempo discreto
*Transformada Z

*Funcgao de transferéncia
*Resposta impulsiva

*Sistemas de controle digital
*Conversor A/D e conversor D/A
cAmostragem

*Analise discreta de malha fechada
*Estabilidade

*Projeto de controladores digitais
*Aproximagoes de tempo discreto
*A partir de controlador de tempo continuo
*No plano Z

*No dominio da frequéncia

3-OBJETIVOS:

. Estudar a Transformada Z e suas aplicacdes na Teoria de Controle.
. Capacitar o aluno para o projeto de controladores digitais.
Desenvolvimento da compreensdo do funcionamento e das
caracteristicas de sistemas de

tempo discreto, incluindo a visdo das grandezas envolvidas no dominio
do tempo e no

dominio da frequéncia.

Capacidade de projetar controladores digitais para sistemas analdgicos,
podendo realizar

uma escolha madura dentre varias alternativas de solucédo e conhecendo
em detalhe os

aspectos qualitativos e gquantitativos do projeto.

4-EMENTA:

Teoria de sistemas de tempo discreto. Aplicacdo desta teoria ao projeto
de controladores digitais.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios.

6- AVALIACAO:

Havera, no minimo, 2 avaliacbes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
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outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado néo
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 sera submetido a um instrumento de avaliacéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

CASTRUCCI, PLINIO, Controle Digital, Editora Edgard Blucher Ltda.

OGATA, K. Engenharia de Controle Moderno S&o Paulo. Prentice Hall 42
Edicéo, 2005.
LATHI, B.P.; Sinais e Sistemas Lineares, 22 Edicao, Editora Bookman, Porto
Alegre, 2006.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

CARVALHO, J. L. MARTINS DE, Sistemas De Controle Automatico, Livros
Técnicos E Cientificos Editora S.A. ( Ltc).

DORF, RICHARD C. ;BISHOP, ROBERT H., Sistemas De Controle
Modernos, Livros Técnicos E Cientificos Editora S.A. ( Ltc).

ALVES, J.L.L.; Instrumentacao, Controle e Automacéao de Processos, 22
Edicdo, Editora LTC, S&o Paulo, 2010

SILVEIRA, P.R.; SANTOS, W.E.; Automacao e Controle Discreto, 42 Edicao,
Editora Erica, S&o Paulo, 2002

NISE,N. Engenharia de Sistemas de Controle, Séo Paulo, Editora LTC, 32
Edicao, 2002.

157




Projeto Pedagégico do Curso de Engenharia de Controle e Automagédo —IFSP —
Agosto 2011

. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Informatica | Codigo: N8INF
Industrial

Semestre: 8° N° aulas semanais: 3
Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Representagéo

Modelo de camadas ISO/OSI.

Meio fisico de transmissé&o:4-20 mA, Hart, RS232/422/485.
Topologia de redes.

Protocolos de comunicacéao.

Estudo sobre redes Fieldbus e PROFIBUS.

Técnicas de projeto de redes industriais.

Seguranca em redes,

Drivers de comunicacao,

OPC (OLE for Process Control),

Servidor de dados,

Bancos de dados, alarmes, histéricos, relatérios, receitas.
e Utilizacado de Sistema Supervisorio através da Internet.
Exemplos de Aplicacfes utilizados na industria de Manufatura e
Processo.

3-OBJETIVOS:

e Estudar conceitos basicos sobre redes.
e Estudar padrdes de redes industriais.

4-EMENTA:

Estudo de redes industriais incluindo protocolos de comunicacao,
seguranca, modelos, técnicas de projeto e hardware. Introducado a banco
de dados e supervisorios através da internet.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula e em laboratorio especifico utilizando
lousa, giz e recursos multimidia, acompanhada de exercicios. Atividades
de projeto extraclasse.

6- AVALIACAO:

Haverad, no minimo, 2 avaliacbes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado néao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele estad aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 sera submetido a um instrumento de avaliagao
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final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliagdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

CASTRUCCI, P.L.e MORAES, C. C. Engenharia de Automacéao Industrial
Editora: LTC 12 Edig&do — 2001.

TAROUCO, LIANE MARGARIDA R., Redes De Comunicacdo De Dados,
Livros Técnicos E Cientificos Editora S.A. ( Ltc).

ALVES, LUIZ, Comunicacdo De Dados, Makron Books Do Brasil Editora
Ltda.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

SILVEIRA, JORGE LUIS DA, Comunicagao De Dados E Sistemas De
Teleprocessamento, Makron Books Do Brasil Editora LTDA.

CARVALHO, TERESA CRISTINA MELO. DE BRITO, Arquitetura De Redes
De Computadores Osi E Tcp / Ip, Makron Books Do Brasil Editora LTDA.
LOPEZ, RICARDO ALDABO, Sistemas De Redes Para Controle E
Automacdao: Rede Industrial, Tecnologia De Controle, Book Express.
PAINE, STEPHEN ;BURNETT, STEVE, Criptografia E Seguranca: O Guia
Oficial Rsa, Editora Campus.

NAVATHE, SHAMKANT B. ;ELMASRI, RAMEZ, Sistemas De Banco De
Dados, Pearson Education Do Brasil.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Gestdo Financeira Codigo: N9GFI

Semestre: 9° N° aulas semanais: 2

Total de aulas: 38 Total de horas: 28,5

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Regime de capitalizacdo e a formacdo acionaria e patrimonial das

empresas.

Bens, direitos e obrigacdes das empresas.

Conceitos de contabilidade: atos e fatos contabeis.

Contas patrimoniais e de resultados.

Demonstrativos de despesas e receitas nas operacdes industriais,

comerciais e de servigos.

Analise do fluxo de caixa.

Conceito de Capital e Juro.

Conceitos de juros, capitalizacdo e amortizacao.

Operacdes de “leasing” e de financiamento.

Custo de estoques e inventarios.

Custos de producdo ou da mercadoria vendida, precos e seus

agregados.

Formacao do preco de venda.

e Andlise das demonstracdes financeiras.

e Compra ou troca de equipamentos com analise da taxa interna de
retorno e depreciacao.

e Analise derisco e retorno.

3-OBJETIVOS:

Ao final do curso o aluno deve ter incorporado 0s principais aspectos
praticos necessarios para o entendimento e a utilizacdo dos principios
de matematica financeira e da teoria contabil basica nas analises e nas
decisdes empresarias, relacionadas aos riscos dos investimentos e ao
nivel de retorno desejado sobre o capital investido, seja pela aplicacao
deste capital na producdo, na comercializacdo ou no mercado
financeiro.

. Proporcionar ao aluno compreender a contabilidade como
instrumento de andlise, controle, ajuda e avaliacdo das operacdes
econdmico-financeiras da empresa através das suas demonstracdes
financeiras.

. Estudar o conceito de economia de empresas relacionando a
analise macroeconémica com micro economia.
. Preparar o estudante para que possa fazer uma analise critica do

comportamento das principais variaveis econdmicas, dos mercados de
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bens, de servi¢cos, cambial e monetario.

. Compreender o0s impactos exercidos pelas flutuacbes nas
variaveis econémicas sobre as organizacdes associando-0s ao conjunto
de ameacas e oportunidades oferecidas pelo macro ambiente de
negocios.

. Reconhecer e saber utilizar em tomada de deciséo conhecimentos
sobre: juros simples, juros compostos, avaliar os custos de um
financiamento; efetuar calculos financeiros para aquisicdo e substituicao
de equipamentos; efetuar calculos de depreciacdo de equipamentos;
efetuar célculos cambiais.

. Compreender as demonstragfes contabeis e financeiras a partir do
conceito de contabilidade de controle (controladoria) e ler
demonstrativos gerados a partir dela como instrumentos de deciséo e
foco gerencial.

. Analisar as possibilidades e conveniéncias de aplicagcdes no
mercado financeiro.

. Preparar um plano empresarial na forma de plano de neg6cios
4-EMENTA:

Introducdo ao mercado financeiro e praticas de gestao de negécios.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios. Atividades de projeto
extraclasse.

6- AVALIACAO:

Havera, no minimo, 2 avaliacbes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele estad aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliacdo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

GITMAN, Lawrence J. Principios de Administracdo Financeira. Pearson
Education, S&o Paulo, 2005.

RAMOS, Alkindar de Toledo & outros. Contabilidade Introdutéria - Equipe
de Professores da FEA-USP 102 Edicdo S&o Paulo; Atlas, 2006.

CHARNOV, BRUCE H.; MONTANA, PATRICK J. Administracdo. Editora
Saraiva

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

SILVA, ADELPHINO TEIXEIRA DA. Administracdo Basica. Editora Atlas.
MOREIRA, DANIEL AUGUSTO. Administracdo da Producéo e Operacdes.
Livraria Pioneira Editora.

RIBEIRO, OSNI MOURA. Contabilidade Basica Facil. Editora Saraiva.
CHIAVENATO, IDALBERTO. Administracdo da Producé&o: uma Abordagem
Introdutdria. Editora Campus.

CHIAVENATO, IDALBERTO. Introducao a Teoria Geral da Administracao.
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| Marrom Books do Brasil Editora Ltda.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Economia Codigo: N9ECN
Semestre: 9° N° aulas semanais: 2
Total de aulas: 38 Total de horas: 28,5

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Introducéao

e O mercantilismo e a formacgé&o do capitalismo

e Histéria e evolucdo do pensamento econdmico: Fisiocracia e
Liberalismo

Objetivos da economia frente aos problemas da escassez.

A micro e a macroeconomia

A circulacéo dariqueza.

Demanda, oferta e os mecanismos de mercado.

Mercados, precos e elasticidade.

A concorréncia perfeita, o monopalio e o oligopdlio

As bases ideoldgicas das classes capitalistas e operarias

Economias centralizadas e planejadas

A teoria “keynesiana” e a questao da intervencdao do Estado na
Economia.

e A macroeconomia e 0s principais agregados: renda, emprego, moeda,
produto nacional e produto interno.

e Ciclos econbmicos: expansdo, contracdo, auge, recessao e
depressao.

e A Economiaem relacédo aos fatores de producéo.

e Setores primario, secundario e terciario.

e O sistema financeiro e as politicas monetaria, fiscal e inflacao

e Mercado monetario, de crédito, de capital e cambial.

e Balanco de pagamentos, globalizacdo, neoliberalismo e o mercado
financeiro Internacional.

3-OBJETIVOS:

Apresentar ao académico uma visdo ampla dos principais conceitos da

Ciéncia Econémica proporcionando um instrumental teérico que

possibilite compreender os fendmenos da economia, procurando

enfatizar a natureza plural do corpo de teorias que integram o

campo de conhecimento da ciéncia econémica.

4-EMENTA:

Mercantilismo e formacdo do capitalismo. Fundamentos de micro-
economia. Demanda, oferta e mecanismos de mercado. Tipos de
mercado. Fundamentos de macro-economia. Renda, emprego, moeda.
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Balan¢o de pagamentos.

5-METODOLOGIAS:

Aulas expositivas, apresentacdes em Power Point, estudos de caso,
videos e apresentacao de trabalhos por parte dos alunos.

6- AVALIACAO:

2 provas escritas P1 e P2.

Trabalho em grupo T.

Média: M=0,4*P1+04*P2+0,2*T

Se M >= 6: Aprovado

Se 4 <= M < 6: Exame

Se M < 4: Reprovado

O Exame Final consiste de uma prova escrita.
Média Final: MF= (M + Exame) / 2

Se MF >=6: Aprovado

Se MF < 6: Reprovado

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

Equipe de Professores da FEA-USP. Manual de Economia. S&o Paulo:
Saraiva, 2002.

Mankiw, Gregory. Introducédo a Economia. Sao Paulo: Pioneira Thomson,
2005.

Mankiw, Gregory. Macroeconomia. Livros Técnicos e Cientificos, 1998.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

Benko, Georges. Economia, Espaco e Globalizagcdo. Ed. Humana, Cientifica
e Tecnoldgica, 2002.

Furtado, Celso. Formag&o Econdmica do Brasil. Companhia Editora
Nacional, 1989.

Iglesias, Francisco. A Industrializag&o Brasileira. Brasiliense, 1985.
Prado Jr, Caio. Historia Econdmica do Brasil. Brasiliense, 1990.

Troster, Roberto. L. e Mochon, Francisco. Introdugcdo a Economia. Pearson
Education, 2002.
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. CAMPUS

Sao Paulo

INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAOD PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Responsabilidade | Codigo: N9RSS
Social

Semestre: 9° N° aulas semanais: 3

Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e FEtica: definicdo, campo, objetivo e seus interpretes;
e Moral: definicdo e a questao da modernidade;
e Cidadania: conceito, bases historicas e questdes ideolbgicas.

3-OBJETIVOS:

e GERAL; Desenvolver no educando (a) a préatica da reflexdo sobre
conceitos e valores.

e ESPECIFICOS: Levar o educando (a) &;
- Compreender a funcéo e a importancia da ética e cidadania
enquanto disciplina;
- Investigar a origem e importancia da ética nas questdes que
envolvem cultura, identidade e permeiam as relacdes sociais e
politicas no mundo contemporéaneo;
- Analisar a evolucéo histérica dos direitos da cidadania no
contexto do mundo ocidental e, nomeadamente, no Brasil.
- Reformular conceitos e valores rumo a uma nova consciéncia do
papel social como individuo e futuro profissional.

4-EMENTA:

Apresentacdo dos conceitos de ética, moral e cidadania e sua relacao
com o futuro profissional do aluno.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios e discussdes.

6- AVALIACAO:

Haver4, no minimo, 2 avaliacGes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliagcfes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliagdo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliagdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:
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DIMENSTEIN, G. (1999). O Cidadé&o de Papel. S&o Paulo: Editora Atica, 22
edicdo. LIBERAL, M. (2002). Um Olhar sobre Etica e Cidadania. Sdo Paulo:
Editora Mackenzie.

PRADO JR., CAIO. O gque é Filosofia. Editora Brasiliense.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

ARANHA, M. et al. (1997). Filosofando: Introducé&o a Filosofia. Sdo Paulo:
Moderna.

CHAUI, M. (1998). Convite a Filosofia. Sdo Paulo: Atica.

ORTIZ, R. (1996). Mundializagcdo e Cultura. S&o Paulo: Brasiliense.

GALLO, SILVIO. Etica e Cidadania: Caminhos da Filosofia: Elementos
para o Ensino de Filosofia. Papirus Editora.

NIELSEN NO, HENRIQUE. Filosofia Basica. Atual editora.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Projeto | Codigo: N9PJE
Experimental

Semestre: 9° N° aulas semanais: 5
Total de aulas: 95 Total de horas: 71,3

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Desenvolvimento de um projeto completo, da especificacéo a
construcdo de um prototipo funcional e elaboragédo da documentacao
necessaria.

e Metodologia de projetos de equipamentos e sistemas de automacéao e
controle;

e Estudo de casos e estudo detalhado de um projeto-exemplo.

« Complementos de teoria em pontos especificos que se fizerem
necessarios para acompanhamento do projeto-exemplo.

3-OBJETIVOS:

e Desenvolver nos alunos a habilidade de criar e desenvolver
projetos e experimentos,

e Analisar e interpretar o funcionamento de equipamentos e
circuitos, bem como ter uma visdo critica dos problemas que
poderdo acontecer durante o desenvolvimento do projeto;

e Tem também como objetivo desenvolver nos futuros engenheiros
0 espirito de equipe em trabalhos coletivos. Para tal, utilizardo os
conceitos e ensinamentos aprendidos nas disciplinas precedentes.

e Criar um projeto que possibilite o fornecimento de dados,
comprovacado de conceitos e aproveitamento do estudo para o
Trabalho Final de Curso.

e Projeto e construcédo de um prototipo de sistema que sera utilizado
no Trabalho de Final de Curso.

4-EMENTA:

Pratica de desenvolvimento de projeto, planejamento e implementacédo
seguindo um cronograma.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva seguida de pratica em laboratério especifico, lousa, giz e
recursos multimidia. Atividades de projeto extraclasse.

6- AVALIACAO:

Havera, no minimo, 2 avaliacbes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacfes
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o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliagcéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliagdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

GIL, ANTONIO CARLOS. Como Elaborar Projetos de Pesquisa. Editora
Atlas.

HELDMAN, KIM. Geréncia de Projetos: fundamentos. Elsevier.
VALERIANO, DALTON L. Geréncia em Projeto: Pesquisa,
Desenvolvimento e Engenharia. Makron Books do Brasil Editora Ltda.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

KRATO, HERMANN. Projetos de Instalagfes Elétricas. Ediouro Publicacbes
S.A.

DINSMORE, PAUL CAMPBELL. Transformando Estratégias Empresariais
em Resultados Através da Geréncia por Projetos. Qualitymark Editora
MANTEL JR., SAMUEL; MEREDITH, JACK R. Administracdo de Projetos:
uma Abordagem Gerencial. Livros Técnicos e Cientificos Editora S.A. (LTC)
KING, WILLIAM R.; CLELAND, DAVID I. Analise de Sistemas e
Administragdo de Projetos. Livraria Pioneira Editora.

FIALHO, ARIVELTO BUSTAMANTE. Automacéo Hidraulica: Projetos,
Dimensionamento e Anélise de Circuitos. Editora Erica Ltda.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Metodologia do | Codigo: NOMTC
Trabalho Cientifico

Semestre: 9° N° aulas semanais: 3

Total de aulas: Total de horas:

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Publicagbes como resultado de pesquisas;

e Critérios a serem utilizados: clareza, imparcialidade, ordem e
objetividade;

Reunido de idéias e informacdes;

Esbocos e redagdes cientificas/académicas;
Resumo

Uso de tabelas, gréaficos, ilustracdes e diagramas;
Referéncias bibliogréficas;

Preparo do trabalho cientifico;

Instrucdes para apresentacédo do trabalho redigido;
Planejamento da comunicacéo;

3-OBJETIVOS:

Capacitar o aluno, a partir de uma investigacao cientifica, a divulga-la
dentro dos padr6es da metodologia cientifica/académica. De modo a
contribuir com a constru¢do do conhecimento para a solugdo dos mais
variados problemas, promovendo o progresso da ciéncia na sua area de
especializacao profissional.

4-EMENTA:

Realizar capacitacdo para Publicacdo de trabalho cientifico,
Apresentacao, Resumo, Objetivo, Metodologia, Corpo do trabalho,
Conclusao, Anexos, Apresentacao de trabalho cientifico.

5-METODOLOGIAS:

Discusséo e comparacéo entre textos.

Edicdo de texto coletivo cientifico, com explica¢cfes da identificacéo
metodologica.

Controle em relagdo ao tempo da realizacdo das tarefas, que em seu total
materializam o trabalho cientifico.

Pesquisas e praticas no computador.

6- AVALIACAO:

Um conjunto de tarefas, (que devem estar contido no trabalho cientifico) é
avaliado, em datas pré-combinadas, no decorrer do curso e da elaboragdo do
texto.

No final o é avaliada a apresentacdo digitalizada para texto e a para
apresentacéao oral.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:
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SEVERINO, ANTONIO JOAQUIM. Metodologia do Trabalho Cientifico. 22
ed. S&o Paulo: Cortez, 2002.

LAKATOS, Eva M.; MARCONI, Marina A. Metodologia do trabalho
cientifico. 4 ed. Sdo Paulo Atlas, 1992.

TAFNER, MALCON ANDERSON; TAFNER, JOSE; FISCHER, JULIANNE.
Metodologia do Trabalho Académico. Jurua Editora

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

SALOMON, D. V.; Como fazer uma monografia: elementos de metodologia
do trabalho cientifico. Belo Horizonte: Instituto de Psicologia da PUC, 1971.
KELLER, VICENTE; BASTOS, CLEVERSON LEITE. Aprendendo a
aprender: Introducao a Metodologia Cientifica. Editora vozes.

LAKATOS, EVA MARIA; MARCONI, MARINA DE ANDRADE. Fundamentos
de Metodologia Cientifica. Editora atlas

OLIVEIRA NETTO, ALVIM ANTONIO DE. Metodologia da Pesquisa
Cientifica: Guia Prético para Apresentacdo de Trabalhos Académicos.
Visual books.

DEMO, PEDRO. Introducédo a Metodologia da Ciéncia. Editora atlas
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacao

Componente curricular: Inteligéncia | Codigo: N9IAA
Artificial Aplicada a Automacéo

Semestre: 9° N° aulas semanais: 3
Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

Historico: IA simbdlica: representacdo do conhecimento;

Redes Neurais: modelos de neurbnios, arquiteturas, algoritmos de
treinamento de inferéncia e aplicacdes;

Logica nebulosa: Introducdo a Loégica Nebulosa, Antecedentes
historicos, Caracteristicas da Loégica Nebulosa, Conceitos teoricos e
notacdo, Representagcdo do conhecimento, raciocinio Nebuloso e
inferéncias Nebulosas, Aplicacdes.

3-OBJETIVOS:

Estudar tépicos de Inteligéncia Artificial através da implementacao de
técnicas selecionadas da é&rea de automacdo e controle. Serao
apresentados os conceitos basicos dos temas selecionados dando-se
énfase maior aos aspectos relacionados a implementacdo das redes
neurais e l6gica nebulosa.

4-EMENTA:

Estudo de técnicas para desenvolvimento e aplicacédo de ferramentas de
inteligéncia artificial para solucionar problemas de automacéo e controle.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios. Atividades de projeto
extraclasse.

6- AVALIACAO:

Haver4, no minimo, 2 avaliacbes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado néo
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliagcfes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliagdo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliagdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

LEVY, PIERRE. As Tecnologias da Inteligéncia: o futuro do pensamento
na era da informéatica. Editora 34 Ltda.
ULLRICH, ROBERTO A. Robdtica: uma Introduc¢édo. Editora Campus
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GENARO, SERGIO. Sistemas Especialistas: o Conhecimento Artificial.
Livros Técnicos e Cientificos Editora S.A. (LTC)

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

HAYKIN, SIMON. Redes neurais: principios e pratica. 22 Edicdo. Editora
Bookman. Porto Alegre, 2001.

LEVY, PIERRE. Cibercultura. Editora 34 Ltda.

CRAIG, JOHN J. Introduction to robotics: mechanics and control. Pearson
Prentice Hall.

SALANT, MICHAEL A. Introducdo a robotica. Makron Books do Brasil
Editora Ltda.

SCHILDT, HERBERT, Inteligéncia Artificial Utilizando Linguagem C,
Mcgraw-Hill Book Company INC.
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. CAMPUS

Sao Paulo

INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAOD PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Legislacdo Aplicada Codigo: N10LA

Semestre: 10° N° aulas semanais: 2

Total de aulas: 38 Total de horas: 28,5

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Conceituacao;

e Direito Publico; O artigo 50. da Constituicdo Federal de 1988;
Liberdades Publicas;

Direito Administrativo - Aspectos Gerais;

Elementos de Direito Penal;

Elementos de Direito Tributario;

Direito Privado;

Direito das Obrigac®es.

Dos Contratos;

Direito das Coisas;

Direito de Familia; Direito das Sucessées;

Direito Comercial;

eDireito do Trabalho; Artigo 70. da Constituicdo Federal de 1988.

3-OBJETIVOS:

e Fornecer informacédo adicional sobre elementos de DIREITO,
CIDADANIA e SOCIOLOGIA, visando a atuacdo presente do
engenheirando como cidadao e, futura do profissional de Engenharia
como sujeito de direitos e deveres, guer como empresario,
empregado, ou simplesmente como cidadao; contribuir para
desenvolver juntos aos engenheirandos uma visdo sobre questdes
humanisticas, sociais, éticas e ambientais relacionadas a sua futura
profissdo; desenvolver a capacidade de expressao verbal e escrita e
de comunicacdo em geral; motivar para a consciéncia da
necessidade do exercicio da Cidadania para o bem geral e particular;
gerar a necessidade do conhecimento do fato social e sua
repercussao no campo do Direito.

4-EMENTA:

O estudo de topicos, conceitos e discussdes de direito.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios.

6- AVALIACAO:

Havera, no minimo, 2 avaliacbes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
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utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliacdes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliagéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

PLATAO, As Leis: Incluindo Epinomis, EDIPRO.

CAMPOS, NELSON RENATO PALAIA RIBEIRO DE. No¢des Essenciais de
Direito. Editora Saraiva.

NEGRAO, THEOTONIO. Codigo de processo Civil e Legislacdo
Processual em Vigor. Editora Saraiva

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

LEI No. 4950-A de ABR 1966 - Dispbe sobre a remuneracao de profissionais
diplomados em Engenharia, Quimica, Arquitetura, Agronomia e Veterinaria;

LElI No. 5194, de 24 DEZ 1966 - Regula o exercicio das profissbes de
Engenheiro, Arquiteto e Engenheiro-Agrdonomo, e da outras providéncias;

LEI No. 5524, de 5 NOV 1968 - Dispde sobre o exercicio da profissdo de
Técnico Industrial de nivel médio;
LEl No. 6496, de 7 DEZ 1977 - Institui a "Anotacdo de Responsabilidade
Técnica" na prestacdo de servicos de Engenharia, de Arquitetura e Agronomia;
autoriza a criacdo, pelo Conselho Federal de Engenharia, Arquitetura e
Agronomia - CONFEA, de uma Mdutua de Assisténcia Profissional, e da outras
providéncias;

LEIl No. 6838, de 29 OUT 1980 - Dispbe sobre o prazo prescricional para a
punibilidade de profissional liberal, por falta sujeita a processo disciplinar, a ser
aplicada por 6rgdo competente.

LEl No. 6839, de 30 OUT 1980 - Dispde sobre o registro de empresa nas
entidades fiscalizadoras do exercicio de profissées;

LEl No. 7410, de 27 NOV 1985 - Dispfe sobre a especializacdo de
Engenheiros e Arquitetos em Engenharia de Seguranca do Trabalho, a
profissdo de Técnico de Seguranca do Trabalho, e d& outras providéncias.

LEI No. 8078, de 11 SET 1990 - Dispde sobre a protecdo do consumidor, e da
outras providéncias.
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. CAMPUS

Sao Paulo
INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCACAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAO PAULO

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Administracdo e | Codigo: N10AG
Gestao

Semestre: 10° N° aulas semanais: 3

Total de aulas: 57 Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

¢ Evolucédo das Organizagbes
e Estrutura Organizacional

o Conceituagdo e componentes
Condicionantes da estrutura organizacional
Estrutura formal e informal
Departamentalizacéo
Centralizag&o x Descentralizacao

o Conflitos de estrutura
e Fundamentos de Estratégia

o Tipos de Planejamento

o Conceito de estratégia

o Planejamento versus Administracdo Estratégica
¢ Andlise do ambiente externo

o Andlise estrutural da industria

o ldentificacdo de oportunidades e ameacas
¢ Andlise do ambiente interno

o Viséo da firma baseada em recursos

o Identificacdo de pontos fortes e fracos
e Estratégias Empresariais

o Segmentacao e Posicionamento estratégico

o Estratégias competitivas

o Vantagem competitiva e cadeia de valor

o Abordagens estratégicas, implementacao e controle
Tendéncias em estratégia

o O O O

3-OBJETIVOS:

Fornecer fundamentos de Administracdo de Empresas proporcionando
conhecimentos que habilitem o aluno a identificar as fungbes administrativas e
a relacdo das organizacdes com o ambiente empreendedor.

Especificos: Identificar o perfil e a cultura das empresas; aliar conhecimentos
técnicos a uma visdo gestora e empreendedora; facilitar a adaptacéo do aluno
no campo profissional através da compreensdao das estruturas
organizacionais e de mercado; fazer com que o aluno possa compreender a
evolucéo do processo; mostrar as possibilidades de se exercer uma atividade
empreendedora dentro e fora das organizacdes; conscientizar o aluno quanto
a importancia do planejamento para o éxito da atividades nas organizagoes;
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apresentar uma visao mercadoldgica

4-EMENTA:

Evolucdo das Organizacdes; As Estruturas e as Funcdes das Organizacfes
Contemporaneas; A Funcdo do Planejamento em todos os niveis da
Organizacao; Analise do Ambiente de Negocios; Estratégias Empresariais;

5-METODOLOGIAS:

Aulas expositivas, apresentacbes em Power Point, estudos de caso, videos e
apresentacao de trabalhos por parte dos alunos.

6- AVALIACAO:

2 provas escritas P1 e P2.

Trabalho em grupo T.
Média:M=0,4*P1+04*P2+0,2*T

Se M >= 6: Aprovado

Se 4 <= M < 6: Exame

Se M < 4: Reprovado

O Exame Final consiste de uma prova escrita.
Média Final: MF= (M + Exame) / 2

Se MF >= 6: Aprovado

Se MF < 6: Reprovado

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

KOTLER, Philip & ARMSTRONG, Gary. Principios de Marketing. 92 Ed. S&o
Paulo: Pearson Prentice Hall. 2003.

MAXIMIANO, Antbnio César Amaru. Teoria Geral da Administracdo: da
revolucdo urbana arevolucéo digital. 6. ed. Sdo Paulo: Atlas, 2006.
DOLABELA, Fernando. O Segredo de Luisa. 22 Ed. S.Paulo: Cultura, 2.006.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

CHIAVENATO, Idalberto Introducdo a Teoria Geral da Administracao
(Edicdo Compacta), 32 Ed. Rio de Janeiro: Campus, 2004.

HAMEL, Gary; PRAHALAD, C. K. Competindo pelo Futuro. Rio de Janeiro:
Campus, 1995.

HITT, Michael; IRELAND, R. Duane; HOSKISSON, Robert. Administracao
Estratégica. Rio de Janeiro: Cengage Learning, 2008.

KAPLAN, Robert S.; NORTON, David P. Organizacao orientada para a
estratégia. 2.e. Rio de Janeiro: Campus, 2001.

PORTER, Michael E, Estratégia Competitiva, Rio de Janeiro: Campus /
Elsiever, 2005
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INSTITUTO FEDERAL DE
EDUCAGAO, CIENCIA E TECNOLOGIA
SAOD PAULO

CAMPUS

Sao Paulo

1- IDENTIFICACAO

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Componente curricular: Seguranca do
Trabalho

Codigo: N10ST

Semestre: 10°

N° aulas semanais: 3

Total de aulas: 57

Total de horas: 42,8

2- CONTEUDO PROGRAMATICO:

e Acidentes na Empresa:
Conceitos de acidente de trabalho;
Causas do acidente;
Consequéncias do acidente;
Tipos de acidentes;
Custos do acidente;
Comunicado de acidente
¢ N.R’s (Normas Regulamentadoras):
NR-10
e E.P.leE.P.C.
Tipos;
Necessidades.
e Extintores:
Tipos;
Classes de materiais combustiveis;
Classes de incéndio.
e Eletricidade:
Aterramento;
Protecdo de circuitos.
e C.UP.A.:
Organizacéo;
Constituicdo e Atividades.
o SIPAT:

Semana Interna de Prevencédo aos Acidentes de Trabalho

e Ergonomia:
Conforto.
e Doencas profissionais.
Técnicas utilizadas em primeiros socorros.

3-OBJETIVOS:

e Proporcionar ao aluno conhecimentos basicos de Higiene e

Seguranca do trabalho.

Conscientizar o aluno sobre a legislacdo vigente, explorando o
conceito de responsabilidade sobre a sua seguranca, sua saude e dos

outros, em sua vida profissional.
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4-EMENTA:

Estudo de normas de seguranca, implementacdao de CIPA, EPI,
ergonomia e conforto no ambiente de trabalho.

5-METODOLOGIAS:

Aula expositiva em sala de aula utilizando lousa, giz e recursos
multimidia, acompanhada de exercicios.

6- AVALIACAO:

Havera, no minimo, 2 avaliacbes regulares aplicadas a critério do
professor durante o semestre. No fim do semestre o professor aplicara
outra avaliacdo de acordo com critérios por ele definidos para ser
utilizada no lugar de alguma anterior que o aluno tenha se ausentado nao
e por consequéncia teve sua nota igual a zero. Se ao final das avaliagbes
o aluno tiver nota maior ou igual a 6 ele esta aprovado, se menor que 4
reprovado e entre 4 e 6 serd submetido a um instrumento de avaliagéo
final a critério do docente onde para ser aprovado deve obter nota maior
ou igual a 6, caso aprovado no instrumento final de avaliacdo a média
final do aluno sera 6.

7 - BIBLIOGRAFIA BASICA:

ZOCCHIO, ALVARO, Pratica Da Prevencdao De Acidentes: Abc Da
Seguranca Do Trabalho, Editora Atlas.
SEM AUTOR, Seguranca E Medicina Do Trabalho, Editora Atlas.

CAMPOS, ARMANDO AUGUSTO MARTINS, Cipa - Comissao Interna De
Prevencéo De Acidentes: Uma Nova Abordagem, Editora SENAC.

8-BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

EQUIPE ATLAS - Seguranga e Medicina do Trabalho (manuais de
legislacéo)
MINISTERIO DO TRABALHO - Normas Regulamentadoras - Site
mte.gov.br.

SALIBA, TUFFI MESSIAS ;SALIBA, SOFIA C. REIS, Legislacdo De
Seguranca: Acidente Do Trabalho E Saude Do Trabalhador, Editora Ltr.

MORAES, MONICA MARIA LAUZID DE, O Direito A Saude E Seguranca No
Ambiente Do Trabalho: Protecéo, Fiscalizagdo E Efetividade Normativa, Editora
Ltr.

CARDELLA, BENEDITO, Seguranca No Trabalho E Prevencdo De
Acidentes: Uma Abordagem Holistica, Editora Atlas.
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ANEXO 3

CORPO DOCENTE

CURSO DE ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO

IFSP
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ADEMIR EDER BRANDASSI

PRONTUARIO: 78009-1

GRADUACAOQ: ENGENHARIA ELETRICA

INSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE SAO PAULO — USP — ESCOLA POLITECNICA
ESPECIALIZACAO: LICENCIATURA PLENA — ESQUEMA |

INSTITUICAO: UNIVERSIDADE FEDERAL DE SAO CARLOS

MESTRADO: ENGENHARIA DE COMPUTAGAO (EM CURSO)

TITULO/TESE:

INSTITUICAO: UNIVERSIDADE FEDERAL DE UBERLANDIA — UFU — UBERLANDIA — MG

ALEXANDRE BRINCALEPE CAMPO

PRONTUARIO: 95017-8

GRADUACAOQ: ENGENHARIA ELETRICA

INSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE SAO PAULO — USP — ESCOLA POLITECNICA

MESTRADO: ENGENHARIA ELETRICA

TITULO/TESE: PROJETO DE UM SISTEMA DE PROPULSAO E LEVITAGAO MAGNETICA COM DOIS GRAUS

DE LIBERDADE.

INSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE SAO PAULO — USP — ESCOLA POLITECNICA

DOUTORADO: ENGENHARIA ELETRICA

TITULO/TESE: CONTROLE DE PROPULSAO E LEVITAGAO DE UM MAGLEV ELETRODINAMICO.
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE SAO PAULO — USP — ESCOLA POLITECNICA

ALEXANDRE GALVONAS APUZZO

PRONTUARIO: 99008-5

GRADUACAO: ENGENHARIA ELETRICA

INSTITUICAO: UNIVERSIDADE SAO JUDAS TADEU

ESPECIALIZACAOQ: LICENCIATURA PLENA — ESQUEMA |

INSTITUICAO: FACULDADE DE TECNOLOGIA DE SAO PAULO — FATEC — SAO PAULO - SP
ESPECIALIZACAO: ELETRONICA INDUSTRIAL

INSTITUICAO: UNIVERSIDADE SAO JUDAS TADEU - SAO PAULO - SP

MESTRADO: ENGENHARIA DE COMPUTACAO (EM CURSO)

TITULO/TESE:

INSTITUICAO: UNIVERSIDADE FEDERAL DE UBERLANDIA — UBERLANDIA — MG

ALVARO GOMES DE CARVALHO

PRONTUARIO: 03005-3

GRADUACAO: ENGENHARIA ELETRICA

INSTITUICAO: ESCOLA DE ENGENHARIA MAUA — SAO CAETANO DO SUL — SP
ESPECIALIZACAOQ: LICENCIATURA PLENA — ESQUEMA |

INSTITUICAO: FACULDADE DE TECNOLOGIA DE SAO PAULO — FATEC — SAO PAULO - SP
ESPECIALIZACAO: SISTEMAS DE ENERGIA E POTENCIA

INSTITUICAO: UNIVERSIDADE FEDERAL DE UBERLANDIA — UFU — UBERLANDIA — MG

ALVARO ROMANELI CARDOSO

FINITOS.

PRONTUARIO: 84042-7

GRADUACAO: ENGENHARIA ELETRONICA

INSTITUICAO: FACULDADE DE ENGENHARIA INDUSTRIAL — FEI - SAO PAULO

MESTRADO: ENGENHARIA ELETRICA

TITULO/TESE: SIMULACAO BIDIMENSIONAL EM SEMICONDUTORES PELO METODO DOS ELEMENTOS

INSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE SAO PAULO — USP — ESCOLA POLITECNICA

DOUTORADO: ENGENHARIA ELETRICA

TITULO/TESE: AVALIACAO DAS CARACTERISTICAS ELETRICAS DE FILMES DE SI02 OBTIDOS POR
DEPOSICAO QUIMICA

A VAPOR ENRIQUECIDA POR PLASMA, A PARTIR DE FONTE ORGANICA TEOS.

INSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE SAO PAULO — USP — ESCOLA POLITECNICA

ALICE REIS DE SOUZA

PRONTUARIO: 03023-5

GRADUACAO: ENGENHARIA ELETRICA

INSTITUICAO: FACULDADE DE ENGENHARIA INDUSTRIAL — FEI - SP
ESPECIALIZACAO:MBA SERVICOS DE TELECOMUNICACOES

INSTITUICAO: UNIVERSIDADE FEDERAL FLUMINENSE — UFF

ESPECIALIZACAO: LICENCIATURA PLENA — ESQUEMA |

INSTITUICAO: FACULDADE DE TECNOLOGIA DE SAO PAULO — FATEC — SAO PAULO — SP
MESTRADO: ENGENHARIA DE COMPUTAGAOQ (EM CURSO)

TITULO/TESE:

INSTITUICAO: UNIVERSIDADE FEDERAL DE UBERLANDIA — UFU — UBERLANDIA — MG

CARLOS ALBERTO DOS SANTOS

PRONTUARIO: 75011-6 )
GRADUAGAO:CURSO:ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO:ESCOLA DE ENGENHARIA DA UNIVERSIDADE MACKENZIE
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CARLOS EDUARDO MARIA DE BEDIA
PRONTUARIO: 95040-3
GRADUACAO:CURSO: ENGENHARIA ELETRICAINSTITUICAO:FACULDADE DE ENGENHARIA
INDUSTRIAL - FEI
ESPECIALIZAGAO:CURSO:INSTRUMENTOS E CONTROLE DE PROCESSOS — AREA INDUSTRIAL
INSTITUICAO:ESCOLA DE ENGENHARIA MAUA

CELIA MOSCHIAR
PRONTUARIO: 82003-9
GRADUACAO:CURSO: ENGENHARIA ELETRICAINSTITUICAO:FUNDAGCAO EDUCACIONAL DE
BARRETOS
ESPECIALIZACAO:CURSO: HIGIENE E SEGURANGA DO TRABALHO — AREA INDUSTRIAL
INSTITUICAO: FACULDADE SAO JUDAS TADEU

CINTIA GONCALVES M. DA SILVA
PRONTUARIO: 96031-7
GRADUAGAO:CURSO:ENGENHARIA ELETRICAINSTITUIGAO:ESCOLA DE ENGENHARIA DA
UNIVERSIDADE MACKENZIE

ESPECIALIZACAO: CURSO:SISTEMA DE POTENCIAINSTITUICAO:UNIVERSIDADE DE SAO PAULO

CARLOS FRAJUCA
PRONTUARIO: 870493
GRADUAGCAO: BACHAREL EM FiSICA
INSTITUICAO: INSTITUTO DE FiSICA — USP
LICENCIATURA: LICENCIATURA PLENA EM MECANICA
INSTITUICAO: UFSCAR
MESTRADO: MESTRADO EM CIENCIAS
TITULO/TESE: ESTADOS LIGADOS NO MODELO DE THIRRING EM (1+1)D
INSTITUICAO: IFUSP
DOUTORADO: DOUTORADO EM CIENCIAS

TITULO/TESE: OTIMIZAGAO DE TRANSDUTORES ELETROMECANICOS PARA DETECTORES DE ONDAS

GRAVITACIONAIS

INSTITUICAO: IFUSP

POS-DOUTORADO

INSTITUICAO: UNIVERSITY OF WESTERN AUSTRALIA

CARLOS MACDOWELL DE FIGUEIREDO
PRONTUARIO: 86020-7
GRADUACAO: ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE SAO PAULO — USP — ESCOLA POLITECNICA

ESPECIALIZAGAO: ENGENHARIA ELETRICA - SISTEMAS ELETRONICOS (MATERIAS/CREDITOS PARA

POS-GRADUACAO) 5 ]
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE SAO PAULO — USP — ESCOLA POLITECNICA

CROUNEL MARINS
PRONTUARIO: 90114-3
GRADUAGAO: ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE SAO PAULO — USP — ESCOLA POLITECNICA
GRADUACAO: ADMINISTRACAO DE EMPRESAS
INSTITUICAO: FACULDADE DE ECONOMIA E ADMINISTRAGAO — FEA — USP
GRADUACAO: DIREITO
INSTITUICAO: FACULDADE DE DIREITO - USP

ESPECIALIZAGAO: CURSO DE FORMAGAO DE PROFESSORES DE DISCIPLINAS ESPECIALIZADAS NO

ENSINO DO 2° GRAU —ESQUEMA I

INSTITUICAO: CENTRO FEDERAL DE EDUCACAO TECNOLOGICA DO PARANA E ESCOLA TECNICA

FEDERAL DE SAO PAULO.

ESPECIALIZAGAO: ELETRONICA INDUSTRIAL

INSTITUICAO: UNIVERSIDADE SAO JUDAS TADEU — SAO PAULO - SP
MESTRADO: ADMINISTRAGAO DE EMPRESAS

TITULO/TESE: O NEGOCIO DE BANCAS DE JORNAL E REVISTAS NO MUNICIPIO DE SAO PAULO — UM

ESTUDO E§TRATEGICO. .
INSTITUICAO: FACULDADE DE ECONOMIA E ADMINISTRACAO — FEA — USP

EDUARDO ALVES DA COSTA
PRONTUARIO: 03006-5
GRADUACAO: ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE SAO PAULO — USP — ESCOLA POLITECNICA
MESTRADO: ENGENHARIA ELETRICA

TITULO/TESE: CONTROLE E OTIMIZAGAO DA SUSPENSAO ELETROMAGNETICA DE UM VEICULO

MAGLEV.

INSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE SAO PAULO — USP — ESCOLA POLITECNICA
DOUTORADO: ENGENHARIA ELETRICA (EM CURSO)

TITULO/TESE:

INSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE SAO PAULO — USP — ESCOLA POLITECNICA
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ELISABETE VIEIRA CAMARA
PRONTUARIO: 06076-8
GRADUACAO: BACHARELADO EM LETRAS — INGLES E PORTUGUES
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE SAO PAULO — USP — FACULDADE DE FILOSOFIA, LETRAS E CIENCIAS
HUMANAS — SP
GRADUACAO: BACHARELADO EM FILOSOFIA
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE SAO PAULO — USP — FACULDADE DE FILOSOFIA, LETRAS E CIENCIAS
HUMANAS — SP
MESTRADO: LITERATURA INGLESA E NORTE-AMERICANA
TITULO/TESE: OS (DES) CAMINHOS DO FEMININO EM THE VOYAGE OUT, DE VIRGINIA WOOLF.
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE SAO PAULO — USP — FACULDADE DE FILOSOFIA, LETRAS E CIENCIAS
HUMANAS — SP

ENIO FILONI
PRONTUARIO: 89006-6
GRADUACAOQ: ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO: FACULDADE DE ENGENHARIA INDUSTRIAL — FEI
ESPECIALIZACAO: LICENCIATURA PLENA — ESQUEMA |
INSTITUICAO: FACULDADE DE TECNOLOGIA DE SAO PAULO - FATEC — SAO PAULO _ SP
ESPECIALIZACAO: HIGIENE E SEGURANCA DO TRABALHO
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE SAO JUDAS TADEU — SAO PAULO — SP

FRANCISCO GABRIEL CAPUANO
PRONTUARIO: 82011-8
GRADUAGAO: ENGENHARIA ELETRONICA
INSTITUICAO: FACULDADE DE ENGENHARIA INDUSTRIAL - FEI - SAO PAULO
ESPECIALIZAGAQ: CURSO DE FORMAGAOQ DE PROFESSORES DE DISCIPLINAS ESPECIALIZADAS NO
ENSINO DO 20 GRAU — ESQUEMA |
INSTITUICAO: CENTRO FEDERAL DE EDUCAGCAO TECNOLOGICA DO PARANA E ESCOLA TECNICA
FEDERAL DE SAO PAULO.
ESPECIALIZAGAO: ANALISE DE SISTEMAS
INSTITUICAO: FACULDADE DE FILOSOFIA, CIENCIAS E LETRAS PROFESSOR CARLOS PASQUALE — SAO
PAULO - SP

GLAUCO ROGERIO CUGLER FIORANTE
PRONTUARIO: 96012-3
GRADUAGCAO: ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE SANTA CECILIA DOS BANDEIRANTES — SANTOS — SP
ESPECIALIZACAO: FORMACAO PEDAGOGICA DE DOCENTES DA EDUCAGAO
INSTITUICAO: FACULDADE DE TECNOLOGIA DE SAO PAULO — FATEC — PRAIA GRANDE — SP
ESPECIALIZAGAO: METODOLOGIA DIDATICA DO ENSINO SUPERIOR
INSTITUICAO: FACULDADE DE EDUCAGAOQ, CIENCIAS E LETRAS DON DOMENICO — GUARUJA — SP
MESTRADO: ENGENHARIA ELETRICA
TITULO/TESE: SISTEMA AUTONOMO DE AQUISICAO E PROCESSAMENTO DE IMAGENS
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE SAO PAULO — USP — ESCOLA POLITECNICA

JACOB FREDERICO HENKEL
PRONTUARIO: 79009-6
GRADUACAO: ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO: FACULDADE DE ENGENHARIA INDUSTRIAL — FEI — SP
ESPECIALIZACAO: LICENCIATURA PLENA — ESQUEMA |
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE FEDERAL DE SAO CARLOS

JOAO BATISTA BRANDOLIN
PRONTUARIO: 90139-8
GRADUACAO: ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO: ESCOLA DE ENGENHARIA MAUA — SAO CAETANO DO SUL — SP
ESPECIALIZACAO:MBA SERVICOS DE TELECOMUNICACOES
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE FEDERAL FLUMINENSE — UFF
MESTRADO: ENGENHARIA ELETRICA (EM CURSO)
TITULO/TESE: DISPOSITIVO CONFIGURAVEL DE ACESSO DIRETO A BARRAMENTOS E PERIFERICOS DE
INTERFACE PARALELA DISTANTES.
INSTITUICAO: INSTITUTO TECNOLOGICO DA AERONAUTICA — ITA — SAO JOSE DOS CAMPOS — SP

JOSE ANTONIO ALVES NETO
PRONTUARIO: 95037-3
GRADUACAO: ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE MOGI DAS CRUZES — MOGI DAS CRUZES — SP
ESPECIALIZACAO: HIGIENE E SEGURANGA DO TRABALHO
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE SAO JUDAS TADEU — SAO PAULO — SP
MESTRADO: EDUCAGCAO E TECNOLOGIA
TITULO/TESE:
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE BANDEIRANTES DE SAO PAULO — UNIBAN - SP

JOSE EDUARDO AIUB
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PRONTUARIO: 89005-4

GRADUAGAO: ENGENHARIA ELETRICA

INSTITUICAO: FACULDADE DE ENGENHARIA INDUSTRIAL — FEI - SP

ESPECIALIZACAO: ANALISE DE SISTEMAS

INSTITUICAO: FACULDADE DE FILOSOFIA, CIENCIAS E LETRAS PROFESSOR CARLOS PASQUALE — SAO
PAULO - SP

ESPECIALIZACAO: LICENCIATURA PLENA — ESQUEMA |

INSTITUICAO: FACULDADE DE TECNOLOGIA DE SAQ PAULO — FATEC — SAO PAULO _ SP
MESTRADO: ENGENHARIA DE PRODUCAO

TITULO/TESE: METODO CLASSICO DE HUFFMAN UTILIZANDO A LOGICA PARACONSISTENTE
ANOTADA BIVALORADA.

INSTITUICAO: UNIVERSIDADE PAULISTA — UNIP — SAO PAULO - SP

JOSE LUIZ AZZOLINO
PRONTUARIO: 90116-7
GRADUACAOQ: ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO: FUNDACAO EDUCACIONAL DE BARRETOS — FEB — SP

ESPECIALIZACAO: LICENCIATURA PLENA — ESQUEMA |

INSTITUICAO: FACULDADE DE TECNOLOGIA DE SAO PAULO — FATEC — SAO PAULO — SP
ESPECIALIZACAO: HIGIENE E SEGURANGA DO TRABALHO

INSTITUICAO: FACULDADE ARMANDO ALVARES PENTEADO — FAAP — SAO PAULO - SP

MESTRADO: ENGENHARIA MECANICA — ENFASE AUTOMACAO INDUSTRIAL

TITULO/TESE: SISTEMA DIDATICO DE SENSORES DIGITAIS AGROAMBIENTAIS PARA TREINAMENTO
EM SUPORTEA  TOMADA DE DECISAO.

INSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE TAUBATE — UNITAU — SP

LUIZ ALBERTO DANILOW
PRONTUARIO: 91037-5
GRADUACAO: ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO: FACULDADE DE ENGENHARIA INDUSTRIAL — FEI — SP
ESPECIALIZACAO: HIGIENE E SEGURANCA DO TRABALHO
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE SAO JUDAS TADEU - SAO PAULO - SP
ESPECIALIZACAOQ: LICENCIATURA PLENA — ESQUEMA |
INSTITUICAO: FACULDADE DE TECNOLOGIA DE SAO PAULO — FATEC — SAO PAULO — SP
ESPECIALIZAGCAO: CIVILIZACAO FRANCESA
INSTITUICAO: UNIVERSITE DE SAINT-ETIENNE — SAINT-ETIENNE — FRANCA

LUIZ DONIZETI CLEMENTINO
PRONTUARIO: 93008-8
GRADUACAO: ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO: FACULDADE DE ENGENHARIA ELETRICA DE ILHA SOLTEIRA — UNESP
ESPECIALIZAGAO: ANALISE DE SISTEMAS
INSTITUICAO: FACULDADE DE FILOSOFIA, CIENCIAS E LETRAS PROFESSOR CARLOS PASQUALE — SAO
PAULO - SP
MESTRADO: ENGENHARIA ELETRICA
TITULO/TESE: CONCERVAGAO DE ENERGIA POR MEIO DA CO-GERACAO DE ENERGIA ELETRICA
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE SAO PAULO — USP — ESCOLA POLITECNICA

MASAMORI KASHIWAGI
PRONTUARIO: 99005-X
GRADUACAO: ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO: FACULDADE DE ENGENHARIA INDUSTRIAL — FEI - SP
ESPECIALIZACAO: TELECOMUNICACOES
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE SAO JUDAS TADEU - SAO PAULO - SP
ESPECIALIZACAO: LICENCIATURA PLENA — ESQUEMA |
INSTITUICAO: FACULDADE DE TECNOLOGIA DE SAO PAULO — FATEC — SAO PAULO — SP
MESTRADO: ENGENHARIA MECANICA — AUTOMACAO E ROBOTICA
TITULO/TESE: CONTROLE DE TEMPERATURA COM RESISTOR DE 2 KW
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE TAUBATE — UNITAU — SP

MIGUEL ANGELO DE ABREU DE SOUZA
PRONTUARIO: 06022-7
GRADUAGCAO: ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO: FACULDADE DE ENGENHARIA DE SAQ PAULO — FESP — SAO PAULO — SP
MESTRADO: ENGENHARIA ELETRICA

TITULO/TESE: MAPEAMENTO DE AMBIENTES DESCONHECIDOS POR ROBOS MOVEIS UTILIZANDO
AUTOMATOS ADAPTATIVOS.

INSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE SAO PAULO — USP — ESCOLA POLITECNICA

NELSON ROBERTO LONA
PRONTUARIO: 92081-2
GRADUAGCAO: ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE MOGI DAS CRUZES — SP
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ESPECIALIZACAO: CURSO DE FORMACAQ DE PROFESSORES DE DISCIPLINAS ESPECIALIZADAS NO
ENSINO DO 2° GRAU — ESQUEMA |

INSTITUICAO: CENTRO FEDERAL DE EDUCACAO TECNOLOGICA DO PARANA E ESCOLA TECNICA
FEDERAL DE SAO PAULO.

ESPECIALIZACAO: ANALISE DE SISTEMAS

INSTITUICAO: FACULDADE DE FILOSOFIA, CIENCIAS E LETRAS PROFESSOR CARLOS PASQUALE — SAO
PAULO - SP

MESTRADO: ENGENHARIA MECANICA — ENFASE AUTOMACAO INDUSTRIAL E ROBOTICA
TITULO/TESE: LOGICA FUZZY APLICADA A SISTEMAS DE CONTROLE NOS EDIFICIOS INTELIGENTES.
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE TAUBATE — UNITAU — SP

OMAR RODRIGUES ALVES
PRONTUARIO: 95019-1
GRADUAGAO: ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE PRESBITERIANA MACKENZIE
ESPECIALIZACAO: LICENCIATURA PLENA — ESQUEMA |
INSTITUICAO: FACULDADE DE TECNOLOGIA DE SAO PAULO — FATEC — SAO PAULO — SP
MESTRADO: TELECOMUNICAGOES
TITULO/TESE: DISPOSITIVOS QUANTICOS DE TUNELAMENTO RESSONANTE.
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE PRESBITERIANA MACKENZIE

OSMAR DA ROCHA SIMOES
PRONTUARIO: 98004-3
GRADUACAO: ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO: FACULDADE DE ENGENHARIA DE SAO PAULO — FESP — SAO PAULO — SP
ESPECIALIZACAO: TELECOMUNICACOES
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE SAO JUDAS TADEU — SAO PAULO - SP
ESPECIALIZACAO: CURSO DE FORMAGCAO DE PROFESSORES DE DISCIPLINAS ESPECIALIZADAS NO
ENSINO DO 20 GRAU- ESQUEMA |
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE ESTADUAL PAULISTA JULIO DE MESQUITA FILHO — UNESP — SP

PEDRO CELESTINO
PRONTUARIO: 86006-2
GRADUACAO: ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE SAO JUDAS TADEU — SAO PAULO - SP
ESPECIALIZACAO: HIGIENE E SEGURANGA DO TRABALHO
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE SAO JUDAS TADEU — SAO PAULO — SP
ESPECIALIZACAO: LICENCIATURA PLENA — ESQUEMA |
INSTITUICAO: FACULDADE DE TECNOLOGIA DE SAO PAULO - FATEC — SAO PAULO — SP
MESTRADO: ENGENHARIA MECANICA — AUTOMACAO E ROBOTICA
TITULO/TESE: REDES VIRTUAIS PRIVADAS
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE TAUBATE — UNITAU — SP

RICARDO MASSASHI ABE
PRONTUARIO: 97011-6
GRADUACAO: TECNOLOGO EM ELETRICIDADE MODALIDADE ELETRONICA
INSTITUICAO: FACULDADE DE TECNOLOGIA - UNIVERSIDADE PRESBITERIANA MACKENZIE
ESPECIALIZACAO: LICENCIATURA PLENA — ESQUEMA |
INSTITUICAO: FACULDADE DE LETRAS E EDUCACAO — UNIVERSIDADE MACKENZIE
ESPECIALIZACAO:MBA SERVICOS DE TELECOMUNICACOES
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE FEDERAL FLUMINENSE — UFF

RICARDO PIRES
PRONTUARIO: 06003-3
GRADUACAO: ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE SAO PAULO — USP — ESCOLA POLITECNICA
MESTRADO: ENGENHARIA ELETRICA
TITULO/TESE: GERACAO DA ARQUITETURA DE FILTROS DIGITAIS SELETIVOS PARA CIRCUITOS
INTEGRADOS DE  APLICAGAQ ESPECIFICA (“ASIC”) EM PROCESSAMENTO DIGITAL DE SINAIS.
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE SAO PAULO — USP — ESCOLA POLITECNICA
DOUTORADO: ENGENHARIA ELETRICA
TITULO/TESE: TEST ET CONCEPTION DE CIRCUITS INTEGRES DIGITAUX: DU NIVEAU
COMPORTAMENTEL AU NIVEAU TRANSFERTS DE REGISTRES.
INSTITUICAO: UNIVERSITE MONTPELLIER Il - MONTPELLIER — FRANGA

THELMO JOAO MARTIS MESQUITA

PRONTUARIO: 86025-6

GRADUACAO: ENGENHARIA ELETRICA

INSTITUICAO: FACULDADE DE ENGENHARIA INDUSTRIAL — FEI - SP

ESPECIALIZAGAQ: CURSO DE FORMAGAOQ DE PROFESSORES DE DISCIPLINAS ESPECIALIZADAS NO
ENSINO DO 20 GRAU —ESQUEMA |

INSTITUICAO: UNIVERSIDADE ESTADUAL PAULISTA JULIO DE MESQUITA FILHO — UNESP — SP

ESPECIALIZAGAOQ: HIGIENE E SEGURANGA DO TRABALHO

INSTITUICAO: UNIVERSIDADE SAO JUDAS TADEU — SAO PAULO — SP
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YOSHIKAZU SUZUMURA FILHO
PRONTUARIO: 99013-9
GRADUACAO: ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE SAO JUDAS TADEU — SAO PAULO — SP
ESPECIALIZACAO: AUTOMAGAOQ E SISTEMAS DE CONTROLE INDUSTRIAL
INSTITUICAO: FACULDADE DE ENGENHARIA INDUSTRIAL — FEI
ESPECIALIZACAO: LICENCIATURA PLENA — ESQUEMA |
INSTITUICAO: FACULDADE DE TECNOLOGIA DE SAO PAULO - FATEC — SAO PAULO _ SP
MESTRADO: ENGENHARIA MECANICA — AUTOMACAO
TITULO/TESE: ANALISE DA QUALIDADE DA PULVERIZACAO AGRICOLA UTILIZANDO
PROCESSAMENTO DE IMAGENS E REDES NEURAIS.
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE TAUBATE — UNITAU — SP

WALDEMAR PANADES FILHO
PRONTUARIO: 99011-3
GRADUACAO: ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO: FACULDADE DE ENGENHARIA INDUSTRIAL — FEI
ESPECIALIZACAO: LICENCIATURA PLENA — ESQUEMA |
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE FEDERAL DE SAO CARLOS
MESTRADO: ENGENHARIA DE COMPUTAGAOQ (EM CURSO)
TITULO/TESE:
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE FEDERAL DE UBERLANDIA — UFU — UBERLANDIA — MG

WILSON MITIHARU SHIBATA
PRONTUARIO: 79008-4
GRADUAGAO: ADMINISTRAGCAO ESCOLAR
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE SAO JUDAS TADEU — SAO PAULO — SP
ESPECIALIZACAO: INSTRUMENTACAO BIOMEDICA
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE ESTADUAL DE CAMPINAS — UNICAMP — CAMPINAS - SP

WILSON RUIZ
PRONTUARIO: 85032-9
GRADUACAO: ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE MOGI DAS CRUZES - SP
ESPECIALIZACAO: ENGENHARIA ELETRICA (MATERIAS/CREDITOS PARA POS-GRADUACAO)
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE SAO PAULO — USP — ESCOLA POLITECNICA
ESPECIALIZACAO: CURSO DE FORMACAQ DE PROFESSORES DE DISCIPLINAS ESPECIALIZADAS NO
ENSINO DO 20 GRAU — ESQUEMA |
INSTITUICAO: CENTRO FEDERAL DE EDUCACAO TECNOLOGICA DO PARANA E ESCOLA TECNICA
FEDERAL DE SAO PAULO.
ESPECIALIZACAO: ENSINO TECNOLOGICO
INSTITUICAO: CENTRE TECHNIQUE ET SCIENTIFIQUE DE SAINT-DENIS - INSTITUT DE FORMATION DES
MAITRES DE L’ACADEMIE DE CRETEIL — PARIS — FRANCA
MESTRADO: ENGENHARIA ELETRICA (EM CURSO)
TITULO/TESE: CONTROLE DE UM MOTOR DE RELUTANCIA VARIAVEL NO SISTEMA “SENSORLESS
DRIVE” VIA DSP.
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE ESTADUAL DE CAMPINAS — UNICAMP — FACULDADE DE ENGENHARIA
ELETRICA E COMPUTACAO — FEEC — CAMPINAS — SP

ALMIR FERNANDES
PRONTUARIO: 91034X
LICENCIATURA EM FiSICA - INSTITUTO DE FiSICA UNIV. DE SAO PAULO (USP)
MESTRE EM CIENCIAS -IPEN /CNEN - COM. NACIONAL DE ENERGIA NUCLEAR
DOUTOR EM FiSICA - IPEN/CNEN -COM. NACIONAL DE ENERGIA NUCLEAR

ALBINO BOTELHO DE ANDRADE
PRONTUARIO: 920733
TECNOLOGO MECANICO - FAC. TECNOLOGIA - UNIV. EST. PAULISTA (UNESP)
ESPECIALISTA EM ANALISE DE SISTEMAS - FAC.PROF. CARLOS PASQUALE
LICENCIADO EM MECANICA - FAC. TECNOLOGIA - UNIV. EST. PAULISTA (UNESP)

ALEXANDRE SIMIAO CAPORALI
PRONTUARIO: 40198
TECNOLOGO MECANICO - FAC. TECNOLOGIA - UNIV. EST. PAULISTA (UNESP)
DOUTOR EM ENGENHARIA MECANICA - UNIV. SAO PAULO (USP-SAO CARLOS)

ARMANDINA DE JESUS MODESTO
PRONTUARIO: 840361
BACHAREL EM QUIMICA - FAC. FILOS. CIENCIA LETRAS FARIA BRITO
ESPECIALISTA EM PATOLOGIA CLINICA - UNIV. GUARULHOS
MESTRE EM PATOLOGIA CLINICA - UNIV. GUARULHOS

ARNALDO CIQUIELO BORGES
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PRONTUARIO: 77005X
ENGENHEIRO MECANICO - ESCOLA DE ENG. MAUA
MESTRE EM ENGENHARIA - UNIV. TAUBATE

CHESTER CONTATORI
PRONTUARIO: 850433
ENGENHEIRO MECANICO - FAC. ENGENHARIA INDUSTRIAL (FEI)
ESPECIALISTA EM MARKETING - FUND. ARMANDO ALVARES PENTEADO
MESTRE EM ENGENHARIA - UNIV. TAUBATE

CLOVIS VELECICO
PRONTUARIO: 920708
TECNOLOGO MECANICO - FAC. TECNOLOGIA - UNIV. EST. PAULISTA (UNESP)

EDUARDO JOSE STEFANELLI
PRONTUARIO: 920721
ENGENHEIRO MECANICO - UNIV. BRAZ CUBAS
ESPECIALISTA EM ANALISE DE SISTEMAS - FAC.PROF. CARLOS PASQUALE
MESTRE EM CIENCIAS EXATAS - UNIV. GUARULHOS
LICENCIADO EM MECANICA - CEFET/PR

FABIO DA SILVA BORTOLI
PRONTUARIO: 921105
ENGENHEIRO MECANICO — UNIV. DE BRASILIA (UNB)
MESTRE EM FISICA - UNIV. DE SAO PAULO (USP)

FERNANDO SCHMUTZ CRUZ
PRONTUARIO: 860219
ENGENHEIRO MECANICO -FAC. ENGENHARIA INDUSTRIAL (FEI)

FRANCISCO ROSTA FILHO
PRONTUARIO: 920654
LICENCIADO EM MECANICA - FAC. TECNOLOGIA - UNIV. EST. PAULISTA (UNESP)

GILBERTO FERNANDES
PRONTUARIO: 960408
TECNOLOGO MECANICO - FAC. TECNOLOGIA - UNIV. EST. PAULISTA (UNESP)
ADMINISTRADOR DE EMPRESAS - FACESP
MESTRE EM EDUCACAO - UNIV. BANDEIRANTE DE SAO PAULO

MAURICIO FRANCA SILVA
PRONTUARIO: 60136
LICENCIADO EM CIENCIAS - UNIV. FEDERAL DE GOIAS
ESPECIALISTA EM ENSINO - UNIV. FED. GOIAS / INST.CIENCIAS HUMANAS E LETRAS

HENRIQUE DE CAMARGO KOTTKE
PRONTUARIO: 920885
ENGENHEIRO MECANICO - UNIV. MOGI DAS CRUZES
MESTRE EM ENGENHARIA - UNIV. TAUBATE
LICENCIADO EM MECANICA -CEFET/PR

JANUARIO CARUSO
PRONTUARIO: 970104
ENGENHEIRO MECANICO - UNIV. PRESBITERIANA MACKENZIE
LICENCIADO EM MECANICA -UNIV. FEDERAL DE SAO CARLOS

JOSE CARLOS JACINTHO
PRONTUARIO: 930490
ENGENHEIRO MECANICO - FAC. ENGENHARIA INDUSTRIAL (FEI)
MESTRE EM ENGENHARIA - UNIV. DE SAO PAULO (USP)
DOUTORANDO EM ENGENHARIA - INST.TECNOLOGICO DA AERONAUTICA (ITA)

ROBERTO AKIO KOMATSU
PRONTUARIO: 920691
ENGENHEIRO MECANICO - UNIV. MOGI DAS CRUZES
TECNOLOGO MECANICO - FAC. TECNOLOGIA - UNIV. EST. PAULISTA (UNESP)
ESPECIALISTA EM ANALISE DE SISTEMAS - FAC.PROF. CARLOS PASQUALE
MESTRE EM ENGENHARIA - UNIV. TAUBATE

ROSANA CAMARGO
PRONTUARIO: 910429
TECNOLOGA EM MECANICA -FAC. TECNOLOGIA - UNIV. EST. PAULISTA (UNESP)
MESTRE EM ENGENHARIA - UNIV. SAO PAULO (USP)
DOUTORA EM ENGENHARIA - UNIV. SA0 PAULO (USP)
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PAULO GILBERTO ZEPTER
PRONTUARIO: 930039
ENGENHEIRO METALURGICO - UNIV. FEDERAL FLUMINENSE
ENG®° DE SEG. DO TRABALHO - FAC. ENGENHARIA INDUSTRIAL (FEI)
ESPECIALISTA EM ANALISE DE SISTEMAS - FAC.PROF. CARLOS PASQUALE
MESTRANDO EM ENGENHARIA - IPEN/CNEN
LICENCIADO EM MECANICA -CEFET/PR

JOSE CARLOS BROISLER OLIVER
PRONTUARIO: 770036
EMGENHEIRO MECANICO - FAC. ENGENHARIA INDUSTRIAL (FEI)
ADVOGADO - UNIV. DE SAO PAULO (USP)
MESTRE EM EDUCAGAO - UNIV. PRESBITERIANA MACKENZIE

JORGE BAQUES TUDELA
PRONTUARIO: 770024
ENGENHEIRO MECANICO - FAC. ENGENHARIA INDUSTRIAL (FEI)
MESTRE EM EDUCAGAO - UNIV. BANDEIRANTE DE SAO PAULO

SERGIO YOSHINOBU ARAKI
PRONTUARIO: 890431
TECNOLOGO MECANICO - FAC. TECNOLOGIA - UNIV. EST. PAULISTA

CEZAR TURQUI NETO
PRONTUARIO: 820040
TECNOLOGO MECANICO - FAC. TECNOLOGIA - UNIV. EST. PAULISTA (UNESP)
ENG® DE SEGURANCA DO TRABALHO - UNIV. EST. CAMPINAS -UNICAMP
ESPECIALISTA EM AUTOMAGAO - ESCOLA DE ENG. INDUSTRIAL

CLOVIS VELECICO
PRONTUARIO: 920708
TECNOLOGO MECANICO - FAC. TECNOLOGIA - UNIV. EST. PAULISTA (UNESP)

FRANCISCO GAYEGO FILHO
PRONTUARIO: 860281
ENGENHEIRO METALURGICO- ESC. ENG. MAUA
MESTRE EM EDUCACAOQ-OKLAHOMA STATE UNIVERSITY

GARABED KENCHIAN
PRONTUARIO: 890194
BACHAREL EM FISICA - INST. DE FISICA - UNIV. DE SAO PAULO (USP)
MESTRE EM FISICA - UNIV. DE SAO PAULO (USP)
DOUTOR EM FiSICA - UNIV. DE SAO PAULO (USP)
LICENCIADO EM MECANICA - UNIV. FEDERAL DE SAO CARLOS

NADJA SIMAO MAGALHAES
PRONTUARIO: 50003
BACHARESL EM FiSICA - UNIV. DE BRASILIA (UNB)
MESTRE EM FiSICA - UNIV. DE SAO PAULO (USP)
DOUTORA EM CIENCIA - UNIV. DE SAO PAULO (USP)

MARCOS GONZALES FERNANDES
PRONTUARIO: 60069
ENGENHEIRO MECANICO - FAC. ENGENHARIA INDUSTRIAL (FEI)
MESTRANDO - ENG. METALURGICA - UNIV. DE SAO PAULO (USP)

JOSE EDUARDO NOGUEIRA VILLELA
PRONTUARIO: 870419
LICENCIADO EM MATEMATICA - FACULDADE TEREZA MARTIN
LICENCIADO EM EDUCAGAO ARTISTICA - FACULDADE DE BELAS ARTES
LICENCIADO EM MECANICA - FAC. TECNOLOGIA - UNIV. EST. PAULISTA (UNESP)
LICENCIADO EM PROCT® DE DADES -UNIV. FEDERAL DE SAO CARLOS
MESTRE EM ADMINISTRACAO E LIDERANCA- UNIV. SANTO AMARO -UNISA

JOSE FRANCISCO FERREIRA DE OLIVEIRA
PRONTUARIO: 921099
ENGENHEIRO MECANICO - FEDERACAO DAS FACULDADES BRAZ CUBAS
MESTRE EM ENGENHARIA - UNIV. TAUBATE

JOSE LUIZ CHAGAS QUIRINO
PRONTUARIO: 850159
ENGENHEIRO ELETRICISTA - UNIV. SAO JUDAS TADEU
ESPECIALISTA: HIGIENE E SEG. DO TRABALHO- UNIV. SAO JUDAS TADEU
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MESTRE EM ENG. ELETRICA - UNIV. DE SAO PAULO (USP)

LUIZ KUNDRAT
PRONTUARIO: 04037X .
ENGENHEIRO INDUSTRIAL/PRODUCAO - FAC. ENGENHARIA INDUSTRIAL (FEI)

MANUEL CAMINO FERNANDEZ
PRONTUARIO: 901258
TECNOLOGO MECANICO - FAC. TECNOLOGIA - UNIV. EST. PAULISTA (UNESP)

MARCOS DE AGUIAR GUIMARAES
PRONTUARIO: 920861
TECNOLOGO MECANICO - FAC. TECNOLOGIA - UNIV. EST. PAULISTA (UNESP)
LICENCIADO EM MECANICA -CEFET/PR

ROBERTO VERGUIRO DA SILVA
PRONTUARIO: 901325
ENGENHEIRO INDUSTRIAL - FEDERAGAO DAS FACULDADES BRAZ CUBAS
ENGENHEIRO DE OPERAGOES - FED. DAS FACULDADES BRAZ CUBAS
ENG® DE SEG. DO TRABALHO - FED. DAS FACULDADES BRAZ CUBAS
LICENCIADO EM MECANICA -CEFET/PR

JACQUELINE DE BLASI
PRONTUARIO: 05916X
ENGENHEIRA INDUSTRIAL - CEFET/MG
ESPECIALISTA EM EDUCAGAOQ -INST. EDUC. DE MINAS GERAIS
MESTRE EM TECNOLOGIA - CEFET/MG
DOUTORA EM EDUCACAO - UNIV. EST. CAMPINAS -UNICAMP

MARIO KIYOSHI OKAMURA
PRONTUARIO: 870109
LICENCIADO EM FiSICA - UNIV. MACKENZIE
ESPECIALISTA EM EDUCACAO

OSWALDO CAMILLO GIORGI .
LICENCIADO EM FISICA - FAC. FILOSOF. CIENCIAS LETRAS S SAPIENTAE
MESTRE EM EDUCACAO - CENTRO UNIV. MONTE SERRAT (UNIMONTE)

YUKIO HANAYAMA
PRONTUARIO: 870298
PEDAGOGO - FACULDADE CAMILO CASTELO BRANCO
LICENCIADO EM MECANICA - FAC. TECNOLOGIA - UNIV. EST. PAULISTA (UNESP)

SERGIO LUIZ KYRILLOS
PRONTUARIO: 920629
ENGENHEIRO DE PRODUCAO MECANICA - UNIVERSIDADE PAULISTA
LICENCIADO EM MECANICA - FAC. TECNOLOGIA - UNIV. EST. PAULISTA (UNESP)
ESPECIALISTA EM ANALISE DE SISTEMAS - FAC.PROF. CARLOS PASQUALE
MESTRE EM EDUCAGCAO - UNIV. BANDEIRANTE DE SAO PAULO

SILVANA BUENO GOMES
PRONTUARIO: 930052
TECNOLOGA EM PROCESSOS DE PRODUCAO - CENTRO UNIV. ST° ANDRE
ESPECIALISTA EM ADM DA PRODUCAO - CENTRO UNIV. ST ANDRE
MESTRE EM ENGENHARIA - UNIV. TAUBATE

TUNEO UCHIDA
PRONTUARIO: 920794
ENGENHEIRO MECANICO - FEDERAGAO DAS FACULDADES BRAZ CUBAS
MESTRE EM ENGENHARIA - UNIV. TAUBATE
LICENCIADO EM MECANICA -CEFET/PR

CARLOS ALBERTO DOS SANTOS
PRONTUARIO: 75011-6
GRADUACAO:CURSO:ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO:ESCOLA DE ENGENHARIA DA UNIVERSIDADE MACKENZIE

CARLOS EDUARDO MARIA DE BEDIA
PRONTUARIO: 95040-3
GRADUACAO:CURSO: ENGENHARIA ELETRICAINSTITUICAO:FACULDADE DE ENGENHARIA
INDUSTRIAL - FEI
ESPECIALIZACAO:CURSO:INSTRUMENTOS E CONTROLE DE PROCESSOS — AREA INDUSTRIAL
INSTITUICAO:ESCOLA DE ENGENHARIA MAUA
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CELIA MOSCHIAR
PRONTUARIO: 82003-9
GRADUAGCAO:CURSO: ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO:FUNDACAO EDUCACIONAL DE BARRETOS
ESPECIALIZAGAO:CURSO: HIGIENE E SEGURANGA DO TRABALHO — AREA INDUSTRIAL
INSTITUICAO: FACULDADE SAO JUDAS TADEU

CINTIA GONCALVES M. DA SILVA
PRONTUARIO: 96031-7
GRADUACAO:CURSO:ENGENHARIA ELETRICAINSTITUIGAO:ESCOLA DE ENGENHARIA DA
UNIVERSIDADE MACKENZIE
ESPECIALIZACAOQ: CURSO:SISTEMA DE POTENCIAINSTITUICAO:UNIVERSIDADE DE SAO PAULO

EDSON D’AVILA
PRONTUARIO: 92084-8
GRADUACAO:CURSO:ENGENHARIA ELETRICAINSTITUICAO:FACULDADE DE ENGENHARIA
INDUSTRIAL - FEI
ESPECIALIZACAO:CURSO/AREA: ANALISE DE SISTEMAS — AREA INDUSTRIALINSTITUICAO: CONVENIO
CEFETSP
MESTRADO:TITULO TESE/AREA EDUCACAO — AREA INDUSTRIAL
INSTITUICAO:UNIVERSIDADE BANDEIRANTES DE SAO PAULO - UNIBAN

EDUARDO RYOZI UEKI
PRONTUARIO: 86045-1
GRADUACAOQ:CURSO:ENGENHARIA ELETRICAINSTITUICAO:ESCOLA DE ENGENHARIA DA
UNIVERSIDADE MACKENZIE
ESPECIALIZACAO:CURSO/AREA: POWER SYSTEM ENGINEERING COURSE — AREA INDUSTRIAL
INSTITUICAOQ: PSEC — GENERAL ELETRIC COMPANY

JOSE ANTONIO ALVES NETO
PRONTUARIO: 95037-3
GRADUACAO:CURSO:ENGENHARIA ELETRICAINSTITUICAO:UNIVERSIDADE DE MOGI DAS CRUZES -
umMC
ESPECIALIZACAO:CURSO / AREA:HIGIENE E SEGURANGCA DO TRABALHO — AREA INDUSTRIAL
INSTITUICAO:FACULDADE SAO JUDAS TADEU
MESTRADO:TITULO TESE / AREA:EDUCAGCAO E TECNOLOGIA
INSTITUICAO:UNIVERSIDADE BANDEIRANTES DE SAO PAULO - UNIBAN

JOSE LUIZ CHAGAS QUIRINO
PRONTUARIO: 85015-9
GRADUACAO:CURSO: ENGENHARIA ELETRICAINSTITUICAO: UNIVERSIDADE SAQ JUDAS TADEU
ESPECIALIZACAO:CURSO/AREA: HIGIENE E SEGURANCA DO TRABALHO
INSTITUICAO: FACULDADE SAO JUDAS TADEU
MESTRADO:TITULO TESE/AREA:MESTRE EM ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO:ESCOLA POLITECNICA DA UNIVERSIDADE DE SAO PAULO

LINEU CARLOS BACCHERETI SODERO
PRONTUARIO: 83004-5
GRADUAGCAO:CURSO:ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO:ESCOLA DE ENGENHARIA DA UNIVERSIDADE MACKENZIE
ESPECIALIZACAO:CURSO:CONSERVAGAO DE ENERGIA
INSTITUICAO:INSTITUITO DE ELETROTECNICA — UNIVERSIDADE DE SAO PAULO

LUIZ DONIZETI CLEMENTINO
PRONTUARIO: 93008-8
GRADUACAO:CURSO:ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO:UNIVERSIDADE DO ESTADO DE SAQ PAULO — UNESP ILHA SOLTEIRA
ESPECIALIZACAO:CURSO:ANALISE DE SISTEMAS
INSTITUICAO:FACULDADE DE FILOSOFIA, CIENCIAS E LETRAS “PROF. CARLOS PASQUALE”
MESTRADO:TITULO TESE/AREA:MESTRE EM ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO:ESCOLA POLITECNICA DA UNIVERSIDADE DE SAO PAULO

MARCO AURELIO SERAU
PRONTUARIO: 81009-5
GRADUACAO:CURSO:ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO:ESCOLA DE ENGENHARIA DA UNIVERSIDADE MACKENZIE
ESPECIALIZACAO:CURSO:CONSERVAGAO DE ENERGIA
INSTITUICAO:INSTITUITO DE ELETROTECNICA — UNIVERSIDADE DE SAO PAULO

MARCOS MATIAS
PRONTUARIO: 73004-X

GRADUACAO:CURSO:ENGENHARIA ELETRICAINSTITUICAO:FACULDADE DE ENGENHARIA
INDUSTRIAL - FEI

ESPECIALIZAGAOQ:CURSO:ENGENHARIA DE HIGIENE E SEGURANCA DO TRABALHO
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INSTITUICAO:FUNDACENTRO

MARIO LUIZ MADUREIRA
PRONTUARIO: 96003-2
GRADUACAO:CURSO:ENGENHARIA ELETRICAINSTITUICAO:FACULDADE DE ENGENHARIA DE SAO
PAULO - FESP
ESPECIALIZACAO:CURSO / AREA:TECNOLOGIA APLICADA A EDUCACAO
INSTITUICAO:UNIVERSIDADE BANDEIRANTE DE SAO PAULO

MARIO SERGIO CAMBRAIA
PRONTUARIO: 92068-X
GRADUAGAO:CURSO:ENGENHARIA ELETRICAINSTITUIGAO:UNIVERSIDADE DE MOGI DAS CRUZES —
umc
ESPECIALIZAGAO:CURSO:ANALISE DE SISTEMAINSTITUIGAO:CONVENIO CEFET-SP / FACULDADE
CARLOS PASQUALE
MESTRADO:TITULO TESE / AREA:MESTRE EM ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUIGAO:ESCOLA POLITECNICA DA UNIVERSIDADE DE SAO PAULO

MILTON CARLOS FERREIRA ALVAREZ
PRONTUARIO: 90166-0
GRADUACAO:CURSO:ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO:ESCOLA DE ENGENHARIA DA UNIVERSIDADE MACKENZIE
ESPECIALIZAGCAOQ:CURSO:ADMINISTRAGAO EM TRANSPORTES — AREA INDUSTRIAL
INSTITUIGAO:FACULDADE DE ENGENHARIA MAUA

MILTON DA SILVA SANTANA
PRONTUARIO: 77020-6
GRADUACAOQ:CURSO: ENGENHARIA ELETRICA — MODALIDADE ELETROTECNICA
INSTITUICAO:ESCOLA DE ENGENHARIA DA UNIVERSIDADE MACKENZIE

ODAIR MARTINS
PRONTUARIO: 85016-0 ) B
GRADUAGAO:CURSO: ENGENHARIA ELETRICAINSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE MOGI DAS CRUZES -
UMC
ESPECIALIZAGAO:CURSO: MATERIAIS E EQUIPAMENTOS ELETRICOS — AREA INDUSTRIAL
INSTITUICAO: FACULDADE SAO JUDAS TADEU

OSMIR ADAO
PRONTUARIO: 95028-2
GRADUACAOQ:CURSO: ENGENHARIA ELETRICAINSTITUICAO: ESCOLA DE ENGENHARIA MAUA
ESPECIALIZACAO:CURSO/AREA: HIGIENE E SEGURANGA DO TRABALHO
INSTITUICAO: FACULDADE DE ENGENHARIA INDUSTRIAL - FEI
MESTRADO:TITULO TESE/AREA:MESTRE EM ENGENHARIA ELETRICA
INSTITUICAO:ESCOLA POLITECNICA DA UNIVERSIDADE DE SAO PAULO

PAULO VICTOR MARGINI
PRONTUARIO: 86010-4
GRADUACAOQ:CURSO:ENGENHARIA ELETRICAINSTITUICAO:ESCOLA DE ENGENHARIA DA
UNIVERSIDADE MACKENZIE
ESPECIALIZACAQ:CURSO: ADMINISTRACAO — AREA INDUSTRIAL
INSTITUICAO:FUNDACAO ARMANDO ALVARES PENTEADO - FAAP
MESTRADO:TITULO TESE: TECNOLOGIA EM EDUCAGAO — AREA INDUSTRIAL
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE PAULISTA — UNIP

SARKIS HOTOTIAN
PRONTUARIO: 86037-2 ) y
GRADUAGAO:CURSO: ENGENHARIA ELETRICAINSTITUICAO: UNIVERSIDADE DE MOGI DAS CRUZES -
UMC

E§PECIALIZACAO:CURSO/AREA: HIGIENE E SEGURANGA DO TRABALHOINSTITUICAO: FACULDADE
SAO JUDAS

SILVIO REININGER
PRONTUARIO: 86019-0 ] B
GRADUAGAO:CURSO: ENGENHARIA ELETRICAINSTITUICAO:UNIVERSIDADE DE MOGI DAS CRUZES -
UMC
ESPECIALIZAGAO:CURSO/AREA:HIGIENE E SEGURANGA DO TRABALHO
INSTITUICAO: UNIVERSIDADE SAO JUDAS TADEU

SONIA MARIA MARTINS RODRIGUES
PRONTUARIO: 89054-6
GRADUACAO:CURSO:FISICAINSTITUICAO:UNIVERSIDADE DE SAO PAULO
ESPECIALIZAGAO:CURSO/AREA: HIGIENE E SEGURANGCA DO TRABALHO
INSTITUICAO: FACULDADE SAO JUDAS TADEU

190



Projeto Pedagégico do Curso de Engenharia de Controle e Automagédo —IFSP —
Agosto 2011

WILSON ROBERTO DOZZA
PRONTUARIO: 76002-X

GRADUACAO:CURSO: ENGENHARIA ELETRICAINSTITUICAO:FACULDADE DE ENGENHARIA
INDUSTRIAL - FEI

ESPECIALI;ACAO:CURSO: HIGIENE E SEGURANCA DO TRABALHO
INSTITUICAO: FACULDADE OSWALDO CRUZ
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ANEXO 4

DISTRIBUICAO DAS DISCIPLINAS NO HORARIO

CURSO DE ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO

IFSP
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